TYPE OF SCC AND MAIN PARTS OF DELIVERY

SCC-M drive
ve
0,12-0,37 kW ; 400 V; 50 Hz
screen frame
rotary brush
0,0 0,12-0,25 kW; 400 V; 50 Hz

discharge chute

~lower cover plate

—
f { ——» |>anchorage - M

b drive
SCC - VM ~sL—0,12-0,37 kW, 400 V; 50 Hz

screen frame

discharge chute

rotary brush
0,12-0,25 kW; 400 V

~~Ilower cover plate

\support -V

drive
0,12-0,37 kW; 400 V; 50 Hz

SCC - KM

screen frame

discharge chute

rotary brush
0,12-0,25 kW; 400 V

’ \lower cover plate

— --Wrrzﬁklnlet steel channel - K

Note:Producer honor the other voltage and frequence value
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VIII. SUPPLEMENT
29. The casting down of the self-cleaning screen SCC - S

The special accessories of the self-cleaning self-cleaning screen is the equipment
which allows a casting down of the self-cleaning screen so that the frame bottom is lifted
up above a bottom of a canal, which allows a water flow under the self-cleaning screen.

- The casting down of the self-cleaning screen is realized by means of a manual
operating mechanism in case of a requirement of the supplement through clearance from
a sand sediment.

The mechanism which serves to this purpose consist of a fast anchored frame, motion
screw and manual wheel. In case of a requirement of the self-cleaning screen casting
down is needful the first to dismount the self-cleaning screen discharge chute (slacken
and remove 6 bolts M8x12), the second to transfer an self-cleaning screen weight to the
pivot pin by means of a set screws - the tightening about one screw-thread and then to
cast down the self-cleaning screen by means of the manual wheel. The self-cleaning
screen can be casted down at range to 500 mm (the supply difference of self-cleaning
screen bottom and supply through).

IX. SAFETY SWITCH FOR GUARD OF OVERLOADED
ELECTROGEARBOXES

Safety switch distance from abutment is adjusted from manufacturer.

Electro wiring: safety switch need to be wired so that at gearbox reaction arm
movement the plastic peg (pulley) was pressed.

It causes disconnection and screen switch off,
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Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren
These safety instructions must be kept available

Tyto provozné technické podminky pedlivé uschoveijte

Minibloc - Schneckengetriebe
Minibloc - Worm Gear Units
Minibloc - Snekové pfevodovky

W ung

Es wird vorausgesetzt, dall die grundsatzlichen
Planungsarbeiten der Anlage sowie Transport,
Montage, Installation, Inbetriebnahme, Wartung
und Reparaturen von . qualifizietem Personal
ausgefahrt bzw. durch verantwortliche Fach-krifte
kontrolliert werden. Bei Arbeiten am Getriebemotor
mul  garantiert sein, daB keinerlei Spannung
anliegt, und dieser gegen Wieder-einschaltung
gesichert ist.

A Warnung

Veranderungen gegeniiber dem Normalbetrieb
(hdhere  Leistungsaufnahme,  Temperaturen,
Schwingungen, Gerdusche usw. oder An-
sprechen der Uberwac'hungseinrichlungen) lassen
vermuten, daB die Funktion beein-trachtigt ist. Zur
Vermeidung von Stérungen, die ihrerseits mittelbar
oder unmittelbar schwere Personen- oder
Sachschdden bewirken kénnten, muR das
zustandige Wartungspersonal dann umgehend
verstandigt werden.

A Im Zweifelsfall die entspechenden Betriebs-
mittel sofort abschatten!

A Caution

It is presumed that fundamental project work as
well as all work with regard to transport, assembly,
installation, starting-up, maintenance and repair is
performed by qualified personnel or supervised by
skilled labour taking overall responsibility. Make
absolutely sure that no voltage is applied at all
while work is being done on the geared motor.
Drive must also be secured against switching on,

A Caution

Any deviation from normal operating conditions
(increased power consumption, temperature,
vibrations, noise etc)) or warning signals by
monitoring equipment suggest malfunction. Inform
the responsible maintenance personnel at once to
prevent the trouble from getting worse and
causing, directly or indirectly, serious physical
injury or material damage.

A In case of doubt disconnect the machine
immediatelv!

A Upozomnéni

Predpoklada se, Ze veskeré projekéni prace, stejné
jakeZ i transport, montéz, instalace, uvedeni do
provozu, Gdrzba a opravy budou provadény
kvalifikovanym personalem, pripadné pod kontrolou
kvalifikovaného pracovnika. Ujistéte se, Ze motor je
odpojen od napéti a zajistén proti pfipadnému
zapnuti  pii  jakychkoliv  &innostech na
elektropfevodovce.

A Upozornéni .
Jakékoliv zmény oproti normalnimu provozu (vy33i
odbér proudu, vy3si provozni teploty, chvéni, hIle
atd. nebo spusténi kontrolnich zafizeni) signalizuji,
Ze funkce pohonu mlZe byt porusena. Odpovédny
pracovnik Gdrzby musi byt ihned informovan, aby
nedoSlo k porucham, které by mohly zpUsobit tézké
poSkozeni osob a majetku.

ihned

AV pfipadé pochybnosti zafizen

vypnéte!



Aufslelung, Vorbereltung

= Transportésen am Getriebe
Geviicht des Antriebs ausgelegt .

-Fundamente ausreichend bemessen und
schwingungsfrei ausfthren

~Cetriebe ‘oder -molor fest und

érspannung montieren

~ausreichende BelGiftung vorsehen

—serienmiRiges Innengewinde nach DIN 332
zum Aufziehen von Verbindungselementen auf
die Wellen benutzen

-Schldage  auf die Wellen
(Lagerbeschédigung!)

-Maschine und Getriebe moglichst  mit
elastischen Kupplungen verbinden

—vor dem Einschalten Abtriebselemente
aufziehen bzw. Palifeder sichem

—bei Aufsteckgetrieben mit Drebmoment-stiitze
Gummipuffer vegwenden 2

sind fir das

ohne

vermeiden

Elektrischer Anschiug

= Motoranschiufy nach Schaltbild vomehrmen

- Ubereinstimmung von  Netzspannung und
Frequenz  mit. den - Typenschild-Daten
sicherstellen .

—Sichere Schuleeiterverbindung herstellen

—ewvil. falsche Drehrichtung korrigieren durch
Vertauschen von 2 Phasen

—Nicht benatigte Kabeleinfﬁhrungsoffnungen
und den Kasten selbst staub- und wasserdicht
verschiieRen

—Uberbelastung  und Phasenausfall durch
Schutzschalter vorbeugen
—Einstellen des Motorschutzschalters auf
“lennstrom
shaltbilder auf der letzten Seite
Inbetrlebnahme
—bei  Ingeren Lagerzeiten  besondere
yorkehn_mgen treffen (siehe Werknomblatt

Langzemagerung“)

- Luftgekiihite Motoren sind fir Umgebungs-
temperaturen von - 20°¢ bis +40°C sowie
Aufstellungshéhen & 1.000 m Gber NN
usge

al
—Der Einsatz im Ex-Bereich ist nicht zuldssig,
sofem nicht ausdriickiich hierfir vorgesehen

Wartung
GETRIEBE/MOTOR

Die Minibloc$chneckengetn‘ebe sind  mit
synthetischem Ol befillt, dadurch ist Gber die

esamte  Lebensdauer eine einwandfreie
unktion gewahrieistet. Daher sind die Minibloc-
Schneckengetriebe wartungsfrei.

Enﬂﬁﬂungsschrauben sind nicht erforderlich,
Yie Min:MMchneckengetﬁebe sind  voll-
men geschlossen,

Lager des Motors haben ebenfalls eine
. Jensdauerschrnlerung.

vor dem Einlauf auch der Wirkungsgrad etwas

niedriger. Dieser Effekt verstiarkt sich bej

Kleinerem Steigerungs-winkel, also bei groRerer
tzung.

Aus Erfahrung ist mit folgenden Abzgen zu
rechnen:

1-gdngig bis ca. 12%
2-gingig bisca. 6%
3-gdngig bisca. 3%
6-gangig bisca. 2%

Der Einfaufvorgan_g ist nach ca. 25 Stunden

Betriebszeit " bej maximaler Belastung
abgeschlossen,

Fir die in den Tabellen angegebenen
Wirkungsgrade massen folgende Voraus-

setzungen erfilit sein:
- Getriebe volistdndig eingelaufen
- Getriebe hat Beharrungstemperatur efreicht

Preparing and performing Instalfation

~Lifling devices on the drive are designed fo
carry the drive weight

—the foundation (base) should ke of adequate
size and vibration-proof

—install gear unit or geared motor rigid and
braceless

—ensure sufficient ventilation

—Mmake use of tapped hole (DIN 332) to suit
fastening to the shaft end

~avoid shocks on shafts (bearing damage!)

~ preferably use flexible coupling between output
shaft and driven machine

~fit output elements to shaft end or secure
feather key before starting the motor

~Use torque arm with rubber buffer on shaft
mounting gearboxes

P

Connection of motor

~Connect motor according to diagram .

—make sure that mains voltageffrequency are in
accordance with nameplate information

~Mmake secure protective conductor conection

—if motor is running in reverse direction,
interchange two phases

—Close unu cable entrances holes and the
box itself in a dust- and watertight manner.

—set motor protection switch to nominal current
~Wiring diagrams on the ast page

Starting up

—in case of long-time  storage take special
Precautions (as provided in works standard
sheet “Extended torage™)

—air-cooled motors are designed for ambient
temperautres between -20° and +40°C and
Er installation at attitudes & 1.000 m above

S.L.

~Their use in hazardous areas is prohibited
unless they are expressly intended for such
use (follow additional instructions)

Malntenance
GEARBOX/MOTOR

The Miniboc series of earboxes and the
suitable motors are  fill with  synthetic
lubricant/bearing-grease. This ensures proper
operation throughout the full lifetime of the units.
Therefore the Minibloc drives are maintenance-
free.

No breather plugs are required because of
synthetic lubricant used.

The minibloc drives are completely closed.

Efficiencles
With new gearboxes however, an initially higher
friction exists and the efficiency obtained before
the gears are rundn  wil be somewhat
reduced.This effect is increased with smaller
angle of inclination (higher ratios).

Experience shows that initial efficiencies may be
reduced by:

single start worm up to approx. 12%
two start worm up to approx. 6%
three start worm up to approx. 3%

six start worm up to approx. 2%

The gear unit will be run-in after a service period
of 25 hours at full load.
The efficiencies shown in the selection tables

€an only be obtained when the gear unit:

- is fully run-in X i
has achieved its opcrating temperature

Umisténi a montaz

—lransportni  oka na pfevodovce
dimenzovéna pro vaéhu pohonu

~zaklad, na némz ma byt zafizeni umisténo, je
tfeba pfemérit a zkontrolovat jeho pevnost a
stabilitu

— pfevodovku nebo elektropievodovky Je nutno
dostateéné upevnit na zdklad, upevfiovaci

jsou

— zajistit dostateény Pfistup vzduchy k pohonu

-~ k'nasun_uﬁ Spojovacich  dilg (spojek) na
vystupni hfidel je nutno PouZit vnitiniho zavity
podle DIN332 v konci hfidele

=Pl montdZi spojovaciho dily (spojky) je tfeba
Se vyvarovat ndraz( na héfidel (nebezpegi

Skozeni loZiska)

—Ke spojeni s pracovnim strojem pouzit pokud
mMaZno pruZneé spoj

~ Pfed spusténim motory nasadit vystupni
ﬁ'"?én?-my' Pfipadné zajistit pera na vystupnim

fideli

— U provedeni s dutym hfidelem pouzit
k zachyceni krouticiho momentu podpéry
S pryZovymi silentbloky

Elektrické pfipojeni

= Pro piipojeni motoru pouZit schéma zapojeni

—Zzkontrolovat Plipojné napéti a srovnat
s hodnotami uvedenymi na Stitku
elgrl-%tromotoru i) Gian

—V pfipadé potreby opaéného smysiy otdcen
provést zménu za);nénou dvou fézuys

—nepotfebné kabelové vyvodky a samotnou
svorkovnici utésnit proti ;rachu a vodé

= zabranit moZnému Pf'eti enf motoru a vypadku
faze ochrannym spinaCem

—nastavit ochranny spinaé na jmenovity proud

—schéma zapojeni viz posledni strana

Uvedeni do provozu

~V pfipadé dels doby skdadovani je tieba se
fidit zvia&tnim firemnim pfedpisem (pfedpis
~Dlouhodobé  skladovani“ — na vyZadani u
dodavatele)

~motory chlazené vzduchem Jsou ur&eny pro
teploty okoli —20°C a3 +40°C a nadmorské
vySky do 1000 m n.m.

- itl do prostiedi S nebezpedim vybuchuy
nenl pfipustné, pokud nejsou vyslovné pro toto

i upraveny

UdrZba
MOTOR/PREVODOVKA

Série MINIBLOC Snekovych pFevodoyvek jsou
napinény  syntetickym olejem. To zarucuje
bezvadnou funkci bahem celé doby Zivotnosti.
Proto jsou  snekové pfevodovky "MINIBLOC
bez(drzbové,

OdvzduZnovaci Srouby nejsou taktés potfebné,
Snekové prevodovky MINIBLOC jsou kompletné
uzaviené

LoZiska motoru maji stejné tak maz4ni na celou
dobu Zivotnosti,

U€innost

JelikaZ u novych prevodovek e nutno pocitat se
zadb&hem, je faktor tieni zpocatku vétsi nez po
zabéhu. Z tohoto divedy je také pfed zab&hem
NiZSi Géinnost. Tento efekt e silngjsi u Sneky
s malym stoupanim (vysokym  pfevodovym
pomérem).

Ze zkuSenosti je mozno pocitat s nasledujicimi
hodnotami ztrdt Géinnost:

1-chody aZ cca 12%
2-chody a cca 6%
3<chody a’ cca 3%
6-chody aZ cca 2%

Zabéh je ukoncen Po cca 25 hodinach provozu
Pii maximalnim zatizeni.

Pro dosazenf vyse uvedenych hodnot Géinnosti
musi byt spinény nasledu'u’ci predpoklady:

- pfevodovia je zcela zabehnuta

- bfevodovka dosahla trvalé teploty



SCHNECKENGETRIEBE
NORM GEARBOXES
IEDUCTEURS A ROUE

SCHMIERUNG
. UBRICATION
_UBRIFIGATION

ET VIS SANS FIN

SCHMIERUNG

Cetnebe und Getriebemoloren sind bei Ausfielerung
wewiebslerig mit synihetischem O, belit Diese
zrstiliung entspricht einem Schmierstofl aus der
Spaile, fur die  Umgebungslemperaturen  (normal)
der Schmierstofflabelle. Fur  andere Umgebungs-
iemperaluren  sind die enisprechenden Schmier-
slof'e gegen Mehrpreis erhdlllicn.

£in Schmierstofiwechsel soll alie 20.000 Belriebs-
swwnden oder nach vier Jahren durchgeidhn
werden. Bei extremen Beliebsbedingurgen, z.8.
nohe Luftleuchtigkeil, aggressive Umgebung und
hohe Te raturschwankungen  sind  kirzere
Schmierstolfintervalie  vorleilhaft. Es
emplehlenswerl, den  Schmierstohwechsal
granclicher  Reinigung des Gelnebes 2u  ver-
binden.Die mit Fett gefilten Walzlager  sing
ebenfalls alle 20.000 Betriebssunden z: reinigen
und mit nevem Felt zu versehen Dabei ist zu

chler, daf der Lagerraum ca. i3 mil Fed

isl
mil

LUBRICATICN

Gear urits and geared molors leave the fa
‘iled with synthetc of.
ed are filed with the
in the ambienl lemperature colurmn
i olher  ambiert
lemperatures the listed lubricants are availaple al

ready lor operation
st

;?P:

All units

(qormal) lisl
O

the

olicwing

an additicnal charge.

The

chart.

lubricant  shculd  be

For

changed every 20.000

clory

lubricant

LUBRIFICATION

Les rédicleurs et molorédudeurs sont Ivrés
& lonlionner el rempiis ahuile synthétique.
Ces remplissages

Inoimale} du tableau des hubrifianis.
Poul  loule aulre température,

préis

] congine comespondent & un
iubdfiant de la colonne “>>lempéralure ambiantec<

des lubrifants

correspondanls pauvent éte laitetoutes les 20,000

heures ou aprés 4 ans.

Jdans des condifons exirémes,

par  exemple:

service hours o aher lour years, In case of hygromélie  élevée, ambiance agressive, o
extreme cperaling condilions, ~ e.g high himidity, venalons  impotiantes des lempéralures,  des
aggressive envonmenl and farge lermperalure intervalles  réduils  enlre  les  wvidanges  sonl
vanaiions, shorer intervals between changes rare préférables. Il esl recommends de profiler de Ia
recommended. il s advisable %o combine the vidahge pour lare un nettoyage approfondi du
lubrcant changs with thorough cleaning the gear, réducieur,

unit.

The bearings flid with grease muysl also be Les roulrments 2 roulesux graissés doivent éte
deaned every 20.000 service hours and

with fresh grezs
beanng is pack

2. When doing so, ensure that the
ed lo about 172 with grease.

newe. lLa cage
environ au ters.

reficyds aprés 1000 heurss et gamis de graisse
de rouiement doit &lre rempfie

it isL
g6, «ung:  Synlhetische und  minerafische Nole: Syrithelc ard mineral hbricants must be not Remarque: Les  iubrifianis syninidligees et
Schmierslofie  diren nicht mileinander gemischt mixed up. minéraux ne doivenl pas étre mélangeés.
werden.
i H i I
Gelriebeart Schmierstoffar Umgebungs- | Viskositats- I
temp > C klasse 1SO :
Type of Tm Ambient ISO viscosity . . L
arbox lubricant lemp. ° C cass ARAL  |BP DEA ESSD KLUBER | MOBIL SHELL
ﬁe da Type de Tempéraiure | Class ISQ selon
réducteur gralsse ambiante * C | de viscosité =
Schnecken- Synti, OL - 25+ BO ISO VG 220 Degol | BP Energol Pr’_mzdea Umlauf- E)?ﬂnasc Monil Shell Tiveia
getriebe Em oil GS 220 {SG-XP 220 iCLP 220 a8l S 220 220 Glygoyle 30 | Oel WB
e synthélique
Worm - 354100 ISO VG 460 Degol BP Energol Umiauf a)]rptneso Mobil Shetl Tivela
gearboxes GS 450 | SG-XP 450 3l S 460 480 Glygoyle 80 | Oel SD
Réducleurs —
a roue et 4
o [DENER, [Sew ] - Ehe e 1o [P |, |shemvea
ynh, grease rgrease iS4 00 00
Graisse fluide synth, GSF
Wa r Fett - 30.+ BD - Araub | BP Glissando 30 Mehe - | Centoplex, |Mobilux 3 | Shell
i {Vineralibasis) {rormal) HL3  |Energrease [Giissando FT3 | zweedert |5 o0 Alvania
iti ficton Grease 53 - : Beacon 3 Fell G 3
per ings (mineral oil base) : cder R3
Graisse 30 +110 - Unirex Catencla
Rou~sments huile minérale) Lotemp {CX 2 PF |
& roulsaux EF |
Synth, Fett *50,+110 - Aralub Oiscor 8- EP 2 iBeacon | Isollex Mobillemp | Aero Shel
Synth. Grease SKL 2 i ! ) 325 Topas 8HC 32 Grease
Graisse synth. i : i NB 52 i 16 oder 7
i I H i |

" Bei Umgebungslemperaturen unterhath - 32° C
und oberhal ca. + 60 ° C sind Wellendicnt-
finge in besonderer Werkslofiqualital ein -
zusezen

be used,

Wilh ambien! teTperatres below - 30 ¢
and above approx. + 60 ©

C. shafl s2afng
fings ct a special material

quality musl

* Lors c'une tempéralure ambiante nféneLre
é-SO'Cousu;érieureéenﬁmn-ﬁ-so“C.
'y a lieu c'ullfiser des joinls d'etanchéile
spadaux.

lO—LFDLLMENGE [em’]

CAPACITY [cm)]

'QUANTITE DE LUBRIFIANT [cm]

I Baulorm Mounling pasibon Position ce morlage
¥R B - e - —
[Type
;T, / B6 / B6li ¢ BE / VS ¢ Ve | B5 /35 / B3 7 355 7 v 1 v3
;"pe HIYHe M3 7 Hz 255 e e LRSS
jskisaz | g0 : 153
''SK iS40 i o230 z70
[skissa ' oz 32
i SK1S B3 ¢ 430 500
| ! BBsBS/Ha i B2/ Ball /B8 / VS £ V6 s BSI/ 250/ 85U 2 VI I V3 11 ; 2/ H3 S HS
| : N IS T O gt -~ i S R A o T P gz
; : A R
(sK 2s ag i 550 i 850
I'Sk2sso | gs0 750
: 1050 352

© 8K 25 83 !

Q3
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Instructions de conduite et d’entretien

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren

@GO

These safety-instructions must be kept available
Ces instructions de sécurité doivent étre observées

A Warnung

Es wird vorausgesetzt, daB die grundsétzlichen
Planungsarbeiten” der Anlage sowie Transport
Montage, Installation, Inbetriebnahme, Wartung un
Reparaturen von qualifiziertem Personal ausgefiihrt
bzw. durch verantwortliche Fachkrafte kontrolliert
werden. Bei Arbeiten am Getriebemotor muB
garanu‘ert sein, daB keinerlei Spannung anliegt und
ieser gegen Wlederemschzutung gesichert ist.

A Warnung
Verdnderungen gegenilber dem Normalbetrieb
hdhere Leistungsaufnahme, Temperaturen,

chwingungen, Gerdusche usw.oder Ansprechen der
Uberwachungseinrichtungen) lassen vermuten, daf
die Funktion beeintrdchtigt ist. Zur Vermeidung von
Stérungen, die ihrerseits” mittelbar oder unmitielbar
schwere Personen- oder Sachschaden bewirken
kbnnten, muB das zustdndige Wartungspersonal
dann umgehend verstandigt werden.

A Im Zwelfelsfall dle entspechenden Betrlebs-
milttel sofort abschalten!

Aufstellung, Vorbereitung

- Transportésen am Getriebe sind fir das Gewicht
des Antriebs ausgelegt

- Fundamente  ausreichend
schwingungsirei ausfilhren

- Getriebe oder -motor fest und ohne Verspannung
montieren

- ausreichende Bellftung vorsehen

- serienméBiges Innengewinde nach DIN 332 zum
Aufzienen "von Verbindungselementen auf die
Wellen benutzen

bemessen und

- Schiégg auf die Wellen vermeiden
(Lagerbeschadigung!)

- Maschine und Getriebe mdglichst mit elastischen
Kupplungen verbinden

- vor dem Einschalten Abtriebselemente aufziehen
bzw. Paffeder sichern

- bel Aufsteckgetrieben mit
Gummipuffer verwenden

Drehmomentstize

Schneckengetriebe
Worm Gears
Réducteurs a roue et vis sans fin

A Cautlon

It is presumed that fundamental project work as well
as all work with regard to transport, assembly,
installation, starting-up, maintenance and repair is
performed by qualified personnel or supervised by
skilled labour ‘taking overall responsibility. Make
absolutely sure that no voltage is applied af all while
work is being done on the géared motor. Drive must
also be secured against switching on.

A Cautlon

Any deviation from normal operaﬁng{ conditions
(increased  power consumption, iemperature,
vibrations, noise etc.) or waming signals by
monitoring equipment suggest malfunction. Inform
the responsible maintenance personnel at once to
prevent the trouble from getting worse and causing,
directly or indirectly, serious physical injury or
material damage.

A In case of doubt disconnect the machine
Immediately!

Preparing and performing Installation

- Transport lateches on drive are designed to carry
the drive weight

the foundation (base) should be of adequate size
and vibration-proof

install gear unit or geared motor rigid and braceless
ensure sufficient ventilation

- make use of tadpped hole (DIN 332) to suit fastening
to the shaft en

avoid shocks on shafts (bearing damage!)

preferably use flexible coupling between output
shaft and driven machine

fit output elements to shaft end or secure feather
key before starting the motor

use torque arm with rubber buffer on shaft
mounting gearboxes

A Avertlssement

Il est impératif que les travaux fondamentaux de
Iinstallation, ainsi que tous les travaux de transport,
montage, installation, mise en exploitation, entretien
et reparation soient accomplis par du personnel
ualifié et contrdlés par des techniciens spécialisés
ans ce domaine. Avant toute intervention sur le
motoréducteur, il faut s'assurer que celui-ci n'est plus
.sczusd_ttensmn et que la remise sous tension soit
interdite.

A Avertissement

Si_en utlisation normale, des modifications de
fonctionnement apparaissent telles que puissance
absorbée trop élevee, température élevée, vibrations
fortes, bruit intense ect. ou en rapprt avec les
contrbles techniques, cela laisse supposer gque
différentes fonctions de I'appareil peuvent étre
deétériorées. Pour éviter ensuite des problémes, qui
pourraient entrainer de graves accidents corporels ou
de graves dég{a:s matériels, le personnel d'entretien
compétent doit immédiatement &tre informé.

Sl vous @&tes dans le doute,

A coupez
Immédiatement 'alimentatlon!

Mise en place, préparation

- Le matériel utilisé ?curila manutention doit tenir
compte du poids de |'équipement

- prendre largement les dimensions des embases et
es réaliser exemptes de vibrations

- monter les réducteurs et
solidement et sans haubanage

- prévair une aération suffisante

- prévoir le taraudage conforme & la norme DIN 332
pour monter des accouplements sur les arbres
d'entrée et de sortie

- éviter de donner des coups sur les arbres (cela
pourrait détériorer le roulement!)

- lier autant que possible la machine et le réducteur
avec des accouplements élastiques

- avant la mise en service, enlever l'élément
d'accouplement ouet fixer la clavette

- utiliser pour I'exécution arbre creux avec bras de
réaction una butée en caoutchouc

motoréducteurs



Elekirischer Anschiuf
- MotoranschluB nach Schaltbild vornehmen

- Ubereinsimmung _ von  Netzspannung  und
Frequenz mit den Typenschild-Daten sicherstellen

- Sichere Schutzleiterverbindung herstellen

- Nicht bendtigte Kabeleinflihrungsdffnungen und den
Kasten selbst staub- und wasserdicht verschlieBen

- evil, falsche Drehrichtung Kkorrigieren durch
Vertauschen von 2 Phasen

- Uberbelastung und Phasenausfall durch
Schutzschalter vorbeugen

- Einstellen des Motorschutzschalters auf Nennstrom
- Schaltbilder auf der letzten Seite

Inbetrlebnahme

- bel langeren Lagerzeiten besondere Vorkehrungen
treffen {siehe Werknormblatt “Langzeitliagerung")

- Lage der Olstandschraube nach Bauformtabellen
des entsprechenden Kataloges feststellen

- Prlfen des Olstandes

Entfernen des VerschluBstopfens vor Inbetrieb-

nahme  (Uberdruck!), ggf. Druckentllftungs-

schraube montieren

Normale Erstbeflillung: siehe Schmierstofftabelle

Luftgekihite Motoren sind flir

Umgebungstemperaturen von - 20°C bis +40°C

sowie Auistellungshéhen < 1.000 m Gber NN

ausgelegt

Der Einsatz im Ex-Bereich ist nicht zulassig, sofern

nicht ausdriicklich hierflr vorgesehen

Warturll:?
MOTO! ) )
- " ‘hschmierender Kugellager zusammen mit dem
schsel des Getriebes R
Entfernen von Staubablagerungen (Uberhitzung!)
- Reinigen der Kugellager

- Beflllen des halben
Kugellagerfett

Lageriuftraums — mit

GETRIEBE. .

- regelmapige Olstandskontrolle

- Wechseln des synth. Schmierstoffes alle 20.000
Betriebsstunden ‘oder spétestens nach 4 Jahren
glelchzengdle_ mit Fett geflllten Lager reinigen un
einfetten. 'Es ist zu beachten, dall der gesamte
Freiraum um das Lager ca. 1/3 mit Fett gefdlit ist.

- Verbinden  des  Schmierstofiwechsels
grindlicher Reinigung des Getriebes

- Bei Mineralflen halbleren sich diese Fristen
- VerkUrzung der Schmierstoffwechselintervalle bei
extremen ~ Betriebsbedingungen Sch(hohe Luft-
feuchtigkeit, aggressive Umgebung und hohe
Temperaturschwankungen)

- Schmierstoffsorten siehe Seite 3

mit

Es ist ferner empfehlenswert, den 1. Oiwechsel nach
ca. 1.000 Std. durchzufiihren (Einlaufabrieb)

- Schmierstoffsorten siehe unten

A Synthetische und mineralische Schmierstoffe nicht

Cannectlon of motar
- Connect mator according to diagramm

- make sure that mains voltage/frequency are in
accordance with nameplate information

IMiake secure protective conductor connection

Close unused cable entrance holes and the box
itself in a dust- and wateright manner

if motor Is running in reverse direction, interchange
two phases

- Install protective switches to prevent overload and
phase failure

- set motor protection switch to nominal curent
- wiring diagrams on the last page

Starting up .
-in case of long-ime storage take special
precautions (as provided in works standard sheet

Extended Storage”)

check position of oll-level Plug with help of mounting
position tables in applicable catalogue

check oll-level

prior to starting-up, remove vent plug form vent
screw if necessary

if not specified otherwise, first oil filling as shown in
list of lubricants

air-cooled motor are designed for ambiet
temperautres between -20°C and +40°C and for
installation at altitudes < 1.000 m above M.S.L.
Their use in hazardous areas is prohibited unless
they are expressly intended vor such use (follow
additional instructions)

Malntenance

MOTOR

- remove dust deposit (overheating)

- dismount anti-friction bearings for cleaning and rerfill
with grease

- ensure that the bearing ca%e is packed to about 1/3
with grease, distribute evenly

- select pr[gBer type of lubricating grease from
following table :

GEARBOX
- regular oil level check

chan% lubricant every 10.000 working hours or
after two years at the latest; at the same time clean
bearings and refill cage to about 1/3 with a uniform
layer of grease

combine the lubricatn change with thorough
cleaning of gear unit

extreme working conditons (high air humidity,
aggressive media and Iar&e temperature variations)
for reduced lubricant changing intervals

The first oil change should be carried out after about
1E?00‘ working hours even to compensate run-in
abrasion

- select proper type of lubricant from the follwing table

A Synthetic and mineral lubricants must not be mixed

Branchements électriques

- brancher le moteur selon le schéma

s'assurer gue la tension du réseau et la fréquence
correspondent aux données inscrites sur la plaqua
signalétique

- Le cable de raccordement doit &tre protégé

Les entrées de cables non utilisées doivent étre
obturées, |a bolte elle-méme devant étre fermée de
fagcon a étre étanche a I'eau et & |la poussiére
corriger un éventuel mauvais sens de rotation par
une inversion de deux phases

prévoir une protection électrique contre
surcharges, court-circuit et défaut de phases
régler la protection électrique suivant lintensité
nominale du moteur

schéma de branchement dans la dernier page

les

Mise en fonctlonnement

8iun stod:a%e longue durée du réducteur est prévu,
il faut prendre les d:slpasmons nécessaires (voir
spécification "Stockage [ongue durée")

vérifier que la vis de niveau d'huile cqrres%cjnde ala
position de montage du réducteur (voir catalogue)
contrdler le niveau d’huile

enlever la méche de la vis d’évent avant la mise en
route (Fuur éviter une surpression) ou fixer le clapet
d'évent surle réducteur

ur le premier remplissage voir le tableau des
ubrifiants

les moteurs autoventilés sont dimensionnés gour
des températures ambiantes comprises entre -20°C
et +40C, ainsi gue pour une altitude < 1000 metres
au-dessus du niveau de la mer

Leur utlisation dans des atmosphéres explosives
est interdite, a moins qu'elles ne soient
expressément prévues a cet effet (respecter les
ingications supplémentaires)

Entretlen
DUMOTEUR
- enlever la poussiére du moteur (échauffement)

- démonter les roulements, les nettoyer et
regraisser

- la cage des roulements doit &tre remplie au 1/3
enviran

- lubrifiant voir tableau ci-aprés

les

DU REDUCTEUR ‘ ‘

vérifier réguliérement le niveau d'huile

vidanger le lubrifiant aprés 10.000 heures de
fonctionnement ou au plus tard aprés 2 ans
d'utilisation. Simultanément, nettoyer et re‘?r_a.lsser
les roulements. La cage des roulements doit étre
remplie au 1/3 environ

profiter de la vidange pour effectuer un nettoyage
approfondi du réducteur

réduire les intervalles entre les vidanges dans des
condiions  d'utlisation extrémes ~ (hygrométrie
élevée, ambiance agressive ou variatons
importantes des tempéralures)

Il est fortement conseillé de procéder 4 une premiére

vidange aprés 1.000 heures de fonctionnement
rodage).

- pour les différents types de lubrifiants voir tableau
ci-aprés ) . ’ )

A Des |ubrifiants synthétiques et minéraux ne doivent

miteinander mischen! Das gilt auch fur die either for filing or for disposall pas étre mélangés! Ceci s'applique également pour le
Entsorgung der Schmierstoffe! o P retraitement des lubrifiants!
Schmierstoffsorten / Type of lubricant / Type de lubrifiant
Schmierstoffart | Umgebungstemperatur | Viskositat @ @ o @ Wl T"bol
“Typs of lubricant | -~ Ambient termp. Viscosi
y?:a %a grggns Ten'\p'.e:rrgignpta V:ssggg % \‘ %rgf Shell
ISOVG | Degol Energol Pol Klibarsynth | Glygoyle Trivol
Sypthetisches O -5..80 680 | GSE80 | SGXPeso PGLE 660 GH b AR 800/ 680
n ic Ul
Huile synthétiqus
-25..20 IS0 VG | E Castrol Alph Pi Umlaufél | Kigbersynth | Glygoyle | Tivela Oal Tribol
200 | a8 | sawFio | TREHE™ | palSo 5220 ahedo | 8 | ™o 800 / 220
Wirkungsgrads Efficlencles Rendements
- Durch

erreichen die NORD-Stimrad-Schneckengetriebe

Da bei neuen Getrieben der Schneckenradsatz ein-
laufen muB, ist der Reibungsfaktor zundchst noch
roBer als nach dem Einlauf. Dadurch ist vor dem
inlauf auch der Wirkungsgrad etwas niedriger.
Dieser Effekt verstarkt™ sich kleinerem
Steigerungswinkel, also bei groBerer Ubersetzung.

Aus Erfahrung ist mit folgenden Abzlgen zu rechnen:

Der Einlaufvorgang ist nach ca. 25 Stunden Betriebs-
zeit bei maximaler Belastung abgeschlossen.

Fir die in den Tabellen angegebenen Wirkungsgrade
missen folgende Voraussetzungen erfiillt sein:

- Getriebe volistindig eingelaufen

- Getriebe hat Beharrungstemperatur erreicht

die Stirnradstufe auf der Eingangsseite - Using a helical stage as input stage the NORD Helical
92% efficiency.

- Worm drives achieve up 1o

With new gearboxes however, an initially higher
friction exists and the efficiency obtained before the
ears are run-in will be somewhat reduced.
is effect is increased with smaller angle of
inclination (higher ratios).

l%ﬂaerience shows that iniial efficiencies may be
reduced by:

single start worm

two start worm

three start worm

six start worm

The gear unit will be run-in after a service period of 25
hours at full load.

The efficiencies shown in the selection tables can
only be obtained when the gear unit:
- is fully run-in

- has achieved its operating temperature

réducteurs a roue et vis sans fin
atteindre un rendement jusqu'a 92%.

- Grace au train d'engrenages cylindSques dentrée, les
e

NORD peuvent

Etant donné que dans les réducteurs neufs le couple
roue et vis doit d'abord étre rodé, langle de
frottement sera avant le rodage un peu plus élevé et
le rendement donc légérement inférieur. Cet effit est
accentué pur un angle d'inclinaison plus petit, donc
pour des rapparts plus importants.

L'expérience nous démontre qu'il faut compter avec
les pertes suivantes:

Vis &1 filet jusqu'a environ 12%
Vis a 2 filets Jusqu'a environ 6%
Vis a 3 filets Jusqu'a environ 3%
Vis & 6 filets Jusqu'a environ 2%

Aprés environ 25 heures de fonctionnement, & charge
maximale, le rodage est terminé;

Pour obtenir les rendements Indiqués dans les
tableaux, les conditions préalables sulvantes doivent
etre remplies:

- réducteur parfajtement rode

- réducteur ayant atteint la température de I'équilibre
thermique



OLFULLMENGE [cm3]

CAPACITY [cm3]

QUANTITE DE LUBRIFIANT [cm3]

(Bauformen slehe Selte 608/609) (Mounting positons see page 608/603) (Posltions de montage volr page 608/609)
Strinrad-Schneckengetriebe, FuBausfihrung
zweistufig, Foot mounted
dreistufig Exécution a pattes
Helical-Worm Gearboxes, | Bauform _Mounting posiilon Positlon de montage |
double reduction,
triple reduction
Réducteurs & roue et vis sans fin, B3 B3l B6 B61I B6I B8 B8I V5 V5l
adeux trains d'engrenages,
a trois trains d'engrenages
02040 450 @ 600 450 @ 600 600 500 500
02050 600 1.150 1.200 600 1.150 700 1.200 700 700
13050 950 1.450 1.550 950 1.450 1.100 1.550 950 950
12063 400 1.550 1.700 400 1.550 1.200 1.700 1.000 1.000
13063 850 2.000 2.300 850 2.000 1.600 2.300 1.250 1.250
12080 800 2,700 2.600 800 2.700 1.700 2.600 1.700 1.700
13080 1.700 3.400 3.200 1.700 3.400 2.100 3.200 1.950 1.950
32100 1.600 5.400 5.500 1.600 5.400 3.400 5.500 3.200 3.200
33100 2.100 6.800 7.600 2.100 6.800 4,000 7.600 3.700 3.700
42125 2.800 10.300 11.000 2.800 10.300 6.200 11.000 5.800 5.800
43125 7.800 11.500 14.000 7.800 11.500 7.200 14,000 6,700 6.700
Stirnrad-Schneckengetriebs, Flanschausflhrung
zweistutig, - Flange mounted
dreistufig Exécution & bride
Helical-Worm Gearboxes, Bauform Mounting position Posltlon de montage
double reduction,
triple reduction
Réducteurs & roue et vis sans fin, BS B5I B5I BS5Il Vi1 V3
& deux trains d'engrenages,
a trois trains d'engrenages
02040 @ [©) @ @ @ @
02050 1.400 450 1.250 800 1.000 1.000
13050 1.800 800 1.750 1.150 1.250 1.250
12063 1.600 500 1.800 1.400 1.500 1.500
13063 2.100 950 2.150 1.650 1.750 1.750
12080 3.300 950 3.700 2.500 2.500 2.500
13080 4.200 1.400 4.200 2.750 2.750 2.750
32100 7.100 1.500 7.100 4.900 4.400 4.400
33100 7.600 2.300 7.800 5.500 4.850 4.850
42125 11.200 3.300 10.400 6.100 6.800 6.800
43125 12.900 4,300 12,100 7,100 7.700 7.700
Stirnrad-Schneckengetriebs, Autsteckausithrung
zwaeistufig, Shaft mounted design
dreistufig Exécution & arbre creux
Helical-Worm Gearboxes, Bauform Mounting posttion Posltlon de montage
double reduction,
triple reduction
Réducteurs 4 roue et vis sans fin, @ H2 H3 HA4 Hs H6
& deux trains d'engrenages,
a trois trains d'engrenages
02040 @ @ @ @ @ @
02050 450 900 1.100 1.100 800 800
13050 850 1.250 1.350 1.750 1.150 1.150
063 500 1.200 1.400 1.450 1.100 1.100
800 1.550 2.100 2.100 1.450 1.450
12080 900 3.000 ~3.000 3.100 2.200 2.200
13080 1.700 3.600 3.600 3.750 2.550 2.550
32100 1.500 3.800 5.300 5.200 3.800 3.800
33100 2.100 4.800 6.600 6.100 4.200 4.200
42125 3.200 6.100 10.500 12.800 6.300 6.300
43125 4.800 7.400 14.500 11.500 8.000 8.000

HINWEIS / NOTE / REMARQUE:

Die Normalbeflllung der Getriebe ist Synthetisches Ol
Standard lubricant for the gearboxes is synthetic oll
Les réducteurs sont remplis d’huile synthétique .

@ Oifillimenge auf Anfrage

Oifiillmengen sind ca. Angaben. Olniveau anhand der Olkontrolischraube priifen.
Filling quantites are approx. figures. Oil level must be checked according to oildevel plug.
Les quantités d’huile sont données & titre indicatif. Vérifier la quantité d'huile gréce a la vis de niveau d’ huile

Wﬁlzlager/ Anti friction bearins / Roulements a rouleaux

Schmierstoffart | Umgebungstemp. | Viskositat "'gp EA Mil Trib OI
Type of lubricat Ambient temp. | Viscosity KLOBER
Type de graisse | Temp. ambiante | Vixcositd LUSRICATION Shell
Fett ; i
(Mineraldlbasis) -30..60 Aralub Energrease LZV-EP Clissando 30 | Mehrzwecidett | Centoplex 3 Molux 3 Alvania Tribol
Grease HL3 Ls3 : Beacon 3 Fett G3 3030
(mineral oil base) i . oder R3 e
Graisse (base huile *-50..110 Aralub Glissando FT 3 Unirex M uno Y
minéral) BAB EP2 Loternp EP — 3
Synthetisches Fett . ro )
i b Aralub Product 783/46 Discor 8- EP2 Beacon 325 Isoflex Mobilierrp Grease Tribol
ei’él'flfﬁﬁ?ﬁle 0 SKL 2 Topes NB52 | SHC22 | 160der? | 4747/220-2




Hohlwellen mit Schrumpfscheibe - Montage - Demontage und Wartungshinweise -
hollow shaft with shrink-discs - Assembly - dismantling suggestions and maintenance -
exécution des arbres creux avec frette de serrage - Montage - démontage et entretien -

émrumpfsmaiwan,Sam-Nr. u. Drehmomentangabe f. Spannschrauben

ink-disc type part
Srjiason du type

Spannschrauben DIN 931 (933)-10.9
Locking screws DIN 931(933)-10.9
vis de serrage  DIN 931(933)-10.9

Die Schrumpischeiben werden vom Hersteller
einbaufertig geliefert, sie sollen vor der Montage nicht
mehr auseinandergenommen werden.

Shrink-discs are supplied ready for installation and
ghould not be taken apart before mounting.

Les frettes de serrage sont livrées prétes a monter
le fabricant et ne doivent donc pas étre
démontées avant le montage.

Montageablauf:

1. Entfemen der Transportsicherung zwischen den
Flanschen, falls vorhanden.

2. Anziehen der Spannschrauben (leicht von Hand)
bils das Spiel zwischen den Flanschen und dem
Innenring beseltigt ist. Der Innenring muB noch
lelcht drehbar sein.

3, Einfetten der Bohrung des Innenringes (Ds),
dadur ° leichte Montage der Schrumpfscheibe auf
=% dehohiwelle.

«, Aufsetzen der
Maschinenwelle.

Maschinenwellenschaft und Hohlwellen-
behrung mossen Im Berelch der Schrumpf-
verbindungabsolut fettirel seln.

Dle Maschinenwelle vor der Montage Im
Berelch, welche spater Kontaki mit der
Bronzebuchse der Hohlwelle hat, elnfetten. Dle
Bronzebuchse nicht elnfetten, um bel der
Montage elne Befettung des Schrumpfsttzes zu
vermelden.

Getriebehohiwelle auf die

5 Durch lelchtes Anziehen der Spannschrauben
Positionieren sich die Spannflansche automatisch.

6. Festziehen der Spannschrauben der Reihe nach
m Uhézlgge:s’i‘;mb_ﬁber mehrere Umléu?e}z1 - nicht
Ty is 1/2 Schraubenumdrehung pro
Die Spannschrauben mit einem Drehmoment-
ff‘g:?' ﬁ:{;:ggrz auf der Schrumpfscheibe odgr
€ angegebenen Anzugsdreh-
moment anziehen. e 2

-no. and torque of locking screws
de frette et du couple de serrage et n° ident.

Spannfiansche
Locking hub
disques de serrage

Vollwelle der Maschine
Customer's solid shaft
arbre plein machine

Wellenschaft und Hohlwellenbohrung
Solid shaft and bore of hollow shaft
arbre et alésage arbre creux
FETTFREI

GREASE-FREE

SANS GRAISSE

Hohlwelle des Getriebes
Hollow-shatft (Gearbox)
arbre creux du réducteur

Zweimal halbgeschlitzter Innenring
Dual half-split inner ring

deux bagues intérieures fendues

Installation Instructions:

1. Remove transportation spacers (if provided)
located between outer collars.

2. Lightly handtighten locking screws to eliminate
play between outer collars and inner ring. You
should still be able 1o easily tum inner ring.

3. Lightly lubricate the bore of the shrink-disc to
facilitate easy mounting onto hollow-shaft of
reducer,

4. Fit shrink-disc onto hollow-shaft and mount
hollow-shaft reducer onto solid shaft.

Hollow- and solld shaft must be cleanandfree
from any lubrlcant.

Exceptlon: Grease solld shaft at end where It
will make contact with bronze bushing of the
hollow-shaft when R Is mounted. Never
grease the front of the solld shaft which
makes contact under the shrink-dise.

Tighten locking screws only after mounting the
hollowshaft onto the solid shaft.

5. Now tighten locking screws only lightly to position
outer collars.

6. Use torque wrench and equally tighten all screws
one after another (never cross wise) in a clockwise
or counter clockwise sequence by approximately 1/4
to 1/2 turn until specified tightening torque (per
table) is reached.

Procédure de Montage:

1. Les éventuelles protections de transport placées
entre les surfaces de serrage doivent étre retirées.

2. Les vis de serrage doivent étre légérement
serrées a la main, jusqu'a ce qu'il n'y ait plus de jeu
entre les surfaces de serrage. L'anneau intérieur
doit toutefois pouvoir encore &tre tourné aisément.

3. L'alésage (D) de la bague intérieure de la frette
doit &tre légérement graissé. De la sorte, le
montage de la frette sur I'arbre creux est facilité.

4. Positionner l'arbre creux réducteur sur l'arbre
machine.

L'arbre machine et [I'arbre creux dolvent
absolument 8tre exempt-de-gralsse-
au niveau de la llalson par frette. Préalablement
au montage, |'arbre machine dolt étre gralsss a
I'endrolt du poshionnement prévu de la bague
bronze de I'arbre creux. Ne pas gralsser
la bague bronze, pour éviter un gralssage du
slége de la frette lors du montage.

5. Serrer légérement les vis de serrage de la frette,
afin que les surfaces de serrage se positionnent
automatiquement.

6. Serrer les vis dans le sens des aiguilles d'une
montre les unes aprés les autres, en plusieurs fois,
en faisant & chague fois d' 1/4 & 1/2 tour de vis. Ne
pas serrer en diagonale! Utliser une clef
dynamomeétrique pour le serrage. Les couples de
serrage sont indiqués sur les frettes, ou doivent &tre
releves surles plans.
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Getriebetyp Baugréfen | Drehmo- Leistungs- | Drehzahl- Katalog
Gearbox type ) mentbereich| bereich bereich
Réducteurs Frame sizes| Output |Power range,| Output Catalogue
torque  |output range speed
Tailles Plage de Plage de Plage de Catalogue
couple puissance vitesse
[Nm] [kw] [1/min]
Standardgehiuse - Stirnradgetriebe in Fu- u. Flanschausfiihrung
Standard case —.hellFal gearbox, for foot and flange mounting 6 10-700 012-75 0,1-650 G 2000
Engrenages cylindriques avec carter standard
exécution a pattes et/ou avec bride
Blockgehduse - Stirnradgetriebe in Fu- und Flanschausfithrung
Unicase helical .gear.box, for foot and flange mounting 1 10-20000 0,12-160 0.1-650 G 1000
Engrenages cylindriques avec carter monobloc
exécution a pattes et/ou avec bride -
Blockgehiuse - Flathgetriebe mit Hohl-
bzw. Vollwelle in Fug- bzw. in Flanschausfithrung
Unicase helical shaft mounting gearbox ~ B ; &
with hollow or solid shaft for foot or flange mounting u 50-60000 S2-200 0.1-650 G100
Arbres paralléles avec carter monobloc exécution avec arbre plein
ou arbre creux, exécution 2 pattes ou avec bride
Blockgehiuse - Kegelstirnradgetriebe mit Hohl- bzw.
Vollwelle in FuB- bzw. in Flanschausfiihrung
Unicase helical-bevel gearbox
with hollow or solid shaft for foot or flange mounting 9 50-26000 O;12-160 G40 Q1000
Couple conique avec carter monobloc exécution avec arbre plein
ou arbre creux, exécution 4 pattes ou avec bride
Blockgehiuse - Stirnradschneckengetriebe mit Hohl-
bzw. Vollwelle in Fu- bzw. in Flanschausfithrung
T'~icase helical worm gearbox c :
1 hollow or solid shaft for foot or flange mounting 2 20-3050 01215 (15400 G 1000
Roue et vis sans fin avec carter monobloc exécution avec arbre
plein ou arbre creux, exécution i pattes ou avec bride
Blockgehause - Schnecken- und Universalschneckengetriebe
mit Hohl- bzw. Vollwelle in Fu3- bzw. in Flanschausfithrung
Unicase - worm geared and universal worm geared motors g -
with hollow or solid shaft for foot or flange mounting 4 08 W23 02500 51030
Roue et vis sans fin, avec carter monobloc ou carter universel exécution
avec arbre plein ou arbre creux, exécution a pattes ou avec bride
Mechanische Regelantriebe, Keilriemenverstellgetriebe
Mechanical variable speed drives, V-belt variator drives 12 20-60000 0,18-110 0,1-800 VG 4000
Variateur mécanique a courroie in Vorbereitung
Mechanische Regelantriebe, Reibradverstellgetriebe in preparation
Mechanical variable speed drives, Friction disk variator drives 4 20-2864 0,18-4 0,1-800 | en préparation
Variateur mécanique 2 friction
NORDAC-Frequenzumrichter| Baugrofen Leistung  |Netzspannung| Besonderheiten
- NORDAC frequency inverter | Frame sizes | Power range | Mains voltage | Special features
Variateurs de fréquence Tailles Plage de Tension Caractéristiques Spécifiques
puissance réseau
(kW] vl
Baureihe SK *) Klartextanzeige, 4 Parametersitze
Type series SK 16 0,75-160 3 x 380-415 Cleartext display, 4 Parameter sets
7 mme SK Affichage en texte clair, 4 pages de parametres
- .dreihe Vector CT *) ISD-Vektor-Stromregelung, Bremschopper intern
Type series Vector CT 10 1,5-370 3x 380-460 |ISD vectorial current control, Internal brake chopper
Gamme Vector CT Régulation vectorielle de courant ISD, module de freinage interne
Baureihe Vector VT *) fiir Pumpen und Liifter-Anwendungen
Type series Vector VT 11 2,2-450 3x380-460 | forapplication in pumps and ventilating fans
Gamme Vector VT pour les applications d’entrainement de pompes et de ventilateurs
Baureihe Compact Netzfilter intern (1 ph)
Type series Compact 7 0,25-2,2 1x208-230 | Line filter integrated (1 ph)
Gamme Compact Filtre réseau intégré (1 ph.)
3 0,25-30 1/3 x 208-230 | FCC-Stromregelung fiir Pumpen und Liifter bis 45 kW
12 1,5-37,0 3x380-500 | FCC flux current control for pumps and fans up to 45 kW
Régulation de courant FCC, pour pompes et ventilateurs
jusqua 45 kKW
6 5,5-22,0 3 x 208-230 | externe Parameterbox / external parameter box /
7 7,5-37.0 3 x 500-575 | Pupitre de commande additionnel
Baureihe Servo *) Fluss-Vektor-Regelung, Inkrementalgebereingang
Type series Servo 14 2,2-160 3x380-415 | Flow-vector feedback control, incremental transmitter input
Gamme Servo Régulation vectorielle de flux, entrée générateur d'impulsions
g@ ~ 1
0 Getriebebau NORD
Schlicht + Kiichenmeister GmbH & Co.
D-22934 Bargteheide - P.O.Box 1262
D-22941 Bargteheide - Rudolf-Diesel-StraRe 1
Tel. 04532/401-0 - Telefax 045 32/4012 53 - Telex 261 505 L. =l
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Universal Hange-Armaturenhalterung

CYH 101

Fiir pH-, Redox-, Sauerstoff-, Leitfahigkeitsarmaturen
sowie Sauerstoff- und Triibungssensoren.
Mit Wetterschutzdach CYY 101

R 5,

RN T

Endress +Hauser

Anwendungsbereiche

Die Hange-Armaturenhalterung CYH 101
mit Stands&ule wird vorwiegend in
offenen Gerinnen, Becken oder Behéltern
eingesetzt. '
Typische Einsatzbereiche sind:

e Klaranlagen, Zu- und Auslauf

- Bele.ungsbecken

e Abwasserbehandlungsanlagen
e Neutralisationsbecken.

CYH 101 ist als Halterung folgender
Armaturen vorgesehen:

— DipFit W CYA 611
— DipFit W CPA 111, CPA 510, CPA 530
— DipFit W CLA 111

Sie ist als Tauchrohrarmatur zur direkten
Befestigung dieser Sensoren geeignet:

e Sauerstoffsensoren
COS 3, OxyMax W COS 31,
COS 4, OxyMax W COS 41
e Tribungssensoren
TurbiMax W CUS 31,
TurbiMax W CUS 41

Vorteile auf einen Blick

e Leichte und einfache Montage am
Beckenrand

e Flexible Anpassbarkeit an ortliche
Gegebenheiten durch vielfaltige
Befestigungs- u. Einstellmoglichkeiten

e Leichte Schwenkbarkeit des Querrohrs
und Hohenverstellung durch
Befestigungskette ermaglicht
Einstellung auf optimalen Messpunkt
ohne Betriebsunterbrechung

e Die pendeinde Aufhdngung der
Taucharmaturen unterstitzt den
Selbstreinigungseffekt der Sensoren

e Feldmessumformer an Standsaule
montierbar

The Power of Know How —
v/ /M




CYH 101

Einsatzbedingungen (Einbaubedingungen)

Einbauhinweise
CYH 101-A/-C — ]
ol | B0x60x2
1
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Universal Hénge-Armaturenhalterung CYH 101-A bzw. -C
Die Armaturenhalterung CYH 101 ist zur Montage am Becken- oder Gerinnerand vorgesehen.
Die fest zu montierende Standsaule ermdglicht die Aufnahme von einem (CYH 101-A) oder
zwei (CYH 101-C) Querrohrauslegern in zwei moglichen Hohenabstufungen.
Mittels des leicht I6sbaren Kreuzgriffes I4sst sich das Querrohr in der gewlnschten Postion fixie-
ren. An der durch das Querrohr geflihrten Kunststoffkette ist die Armatur mit dem zugehérigen
Sensor befestigt. Die Fixierung der Kette erfolgt mit einem Kunststoffschakel. An der Standsaule
ist ein Messumformer in Feldgehauseausflhrung (CxM 153 oder CxM 253) montierbar. Dazu ist
zusétzlich das Wetterschutzdach CYY 101 erforderlich.
Einbauhinweise
CYH 101-D/-E —]
h
|
T I
I [
& ‘\ max. Auslenkung 1400 )
3 RS 1490 ; .f
==t
T 230x30x2
§ A 949—1—' fet—
% SEes g
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- E
4x@12 150 o g
3
Universal Hiange-Armaturenhalterung CYH 101-D bzw. -E
5 Endress+Hauser



CYH 101

Die Varianten CYH-D und CYH-E mit Tauchrohr sind zur Aufnahme von Sauerstoff- oder
Tribungssensoren bestimmt. Die Standsaule entspricht den Varianten A bzw. C. Das Tauchrohr
ist mit zwei Befestigungsblgeln an eine Winkelseite des Rohrhalters verschraubt. Die 2. Winkel-
seite des Rohrhalters ist mit einem Fixierstift und einer Befestigungsschraube mit Kreuzgriff an
den Querausleger fixiert. Dadurch ist eine gleichbleibende Sensorpostionierung gewéhrleistet.
Besonders bei Mediumsstrémungen gréBer als 0,5 m/s ist eine reproduzierbare Senscrausrich-
tung mit optimaler Selbstreinigungswirkung moglich.

Einbauhinweise
Wetterschutzdach CYY 101

320

300 -

CO7-CrMxxxx-00-00-00-xx-001.EPS

Abmessungen Wetterschutzdach CYY 101

Das Wetterschutzdach wird mit 2 Schrauben M8 (Bohrungen Pos. 1) an die Stands&ule befestigt.
An ein vertikales oder horizontales Rohr erfolgt die Befestigung des Wetterschutzdaches an 2
Stellen (Bohrungen Pos. 2). Die Teile (Bild unten) sind in der Rundmastbefestigung fur CYY 101
(siehe Zubehor) enthalten.

Die Bohrungen Pos. 3 sind fir die Mastbefestigung von Messumformern in Feldgehause,

z.B. CPM 153, vorgesehen. Fur die Mastbefestigung von Liquisys-Feldgerdten sind die
Bohrungen Pos. 5 zu verwenden.

Die Bohrungen Pos. 4 dienen der Wandbefestigung von Messumformern im Feldgehéuse, z.B.
CPM 153 oder Liquisys M.

30 66
D8,
. 55
i 5
' 1
2 |
[T
|
— 3
GP, = = A )
g

Rundmastbefestigung flir Wetterschutzdach CYY 101

Endress +Hauser



CYH 101

Konstruktiver Aufbau

Bauteile

g
:
5
8
Konstruktiver Aufbau CYH 101-A bzw. -C
1 Blindstopfen 6  Kunststoffkette
2  Standsdule (Vierkantrohr, nichtrost. Stahl 1.4301) 7 Eintaucharmalur (nicht im Lieferumfang)
3  Kreuzgriff 8 2. Querrohr (Variante -C)
4 Querrohr (nichtrostender Stahl 1.4301) 9 Kunststoffschékel
5  Kabelklemme 10  Wetterschutzdach CYY 101 (Option)
8 1
%z
1
i
i o D
L r--
1 3
|
\
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Konstruktiver Aufbau CYH 101-D bzw. -E
1 Blindstopfen 5  Tauchrohr
2  Standsaule (Vierkantrohr, nichtrost. Stahl 1.4307) 6  Befestigungsmdglichkeit fur 2. Querrohr
3 Querrohr (nichtrostender Stahl 1.4301) 7 Kreuzgriff
4  Kabelklemme 8  Wetterschutzdach CYY 101 (Option)

Endress+Hauser



CYH 101

Technische Daten

Gewichte Standsaule 6kg
Querrohr 2kg
Tauchrohr 2m /3,5 m 25kg/4kg
Wetterschutzdach CYY 101 3 kg
Werkstoffe Standsaule nichtrostender Stahl 1.403
Blindstopfen PE
Bodenplatte nichtrostender Stahl 1.403
Querrohr nichtrostender Stahl 1.403
Tauchrohr nichtrostender Stahl 1,403
Kreuzgriff nichtrostender Stahl 1.403 (Duroplast)
Kette ’ PP
Sicherheitsschakel PA
Wetterschutzdach CYY 101 nichtrostender Stahl 1.403
Abmessungen Standsaule 1495 x 60 x 60 mm
Durchgangsbohrungen fir Querrohr H = 450 bzw. 950 mm
Bodenplatte 150 x 150 mm
Befestigungsbohrungen 4xJ12mm
Lochbild der Bodenplatte 120 x 120 mm
Querrohr, Ausfihrung CYH 101-A / -C 1490 x @ 35 mm
Vierkant-Querrohr, Ausfiihrung CYH 101- 1490 x 30 x 30 mm

D/-E

Tauchrohr, Ausfiihrung CYH 101-D /-E
Kette

Wetterschutzdach

2000/ 3500 x @ 40 mm
5000 mm
320x270x 300 mm (Hx B x T)

Endress+Hauser



CYH 101

Bestellinformationen

Univ. Hinge-Armaturenh. " TAusfihrung . , T
CYH 101 Standsaule. 1 5 m mit Querrohr und Kette
Standsaule 1,5 m mit 2 Querrohren und Ketten
Standsaule 1,5 m mit Querrohr und Tauchrohr 2m
Standsaule 1,5 m mit Querrohr und Tauchrohr 3,5 m
Sonderausfiihrung

< mooQ >

CYH 1014 vollstandiger Bestellcode

Zubehor

7 erschutzdach ; “[Ausfihrung o e T Emee e
~v. 101 A |Edelstah| 320 x 270 x 300 mm (H xTx B)

CcYy 101:| vollstAndiger Bestellcode J

Wetterschutzdach zur Befestigung von 2 Messumformern auf Anfrage.
Rundmastbefestigung Zur Montage des Wetterschutzdaches CYY 101 an vertikalen oder horizontalen Rohren.

Best.-Nr. 50062121
CYY 105 1A Tauohrohrlange 2 m

D |Tauchrohrlange 3,5 m

CYH101] |volistandiger Bestellcode |
Beckenrandbefestigung . |Ausfihrung i s e ]
CYY 106 A [Standard nichtrostender Stahl 1.4301

F

CYH 101:{ vollstandiger Bestellcode I

6 Endress +Hauser



Ergdnzende Dokumentationen

Armaturen Q DipFit W CYA 611, Technische Information Tl 166C/07/de; Best.-Nr. 50085984

O DipFit W CPA 111, Technische Information Tl 112C/07/de; Best.-Nr. 50066449

QO DipFit W CPA 510, Technische Information TI 011C/07/de; Best.-Nr. 50043899

- O DipFit W CPA 530, Technische Information TI 018C/07/de; Best.-Nr. 50043901
1
Technische Anderungen vorbehalten

Deutschland Osterreich Schweiz
Endress+Hauser Messtechnik GmbH+Co.
Techn. Buro Teltow Techn. Biro Hamburg Techn. Buro Hannover Techn. Biro Ratingen Endress+Hauser Endress+Hauser AG
Potsdamer Strafle 12a Am Stadtrand 52 Misburger StraBe 81B Eisenhittenstrafie 12 Ges.m.b.H. SternenhofstraBie 21
14513 Teltow 22047 Hamburg 30625 Hannover 40882 Ratingen Postfach 173 4153 Reinach/BL 1
Tel. (0 33 28) 43 58-0 Tel. (0 40) 69 44 97-0 Tel. (0511) 283 72-0 Tel. (0 2102) 8 59-0 1235 Wien Tel. (061) 71575 75

Fax (0 33 28) 43 58-341
E-Mail: VertriebTeltow
@de.endress.com

Techn. Baro Frankfurt
Eschborner Landstr. 42
60489 Frankfurt

Tel. (069) 9 78 85-0

Fax (0 69) 7 89 45 82
E-Mail: VertriebFrankfurt
@de.endress.com

Vertriebszentrale
Deutschland:

Fax (0 40) 69 44 97-150
E-Mail: VertriebHamburg
@de.endress.com

Techn. Biro Stuttgart
Mittlerer Pfad 4

70499 Stuttgart

Tel. (0 711) 13 86-0
Fax (0711) 13 86-222
E-Mail: VertriebStuttgart
@de.endress.com

Fax (0 511) 283 72-333
E-Mail: VertriebHannover
@de.endress.com

Techn. Blro Minchen
Stettiner Strale 5

82110 Germering

Tel. (0 89) 8 40 09-0

Fax (0 89) 8 40 09-133
E-Mail: VertriebMuenchen
@de.endress.com

Fax (0 2102) 8 59-130
E-Mail: VertriebRatingen
@de.endress.com

Endress+Hauser Messtechnik GmbH+Co. e Postfach 2222
79574 Weil am Rhein e Tel. (0 7621) 975-01 ¢ Fax (0 7621) 975-555
E-Mail: info@de.endress.com e Internet: www.de.endress.com

Tel. (01) 8 80 56-0
Fax (01) 8 80 56-35
E-Mail:
info@at.endress.com
Internet:
www.at.endress.com

Endress +Hauser .

The Power of Know How

Fax (061) 71116 50
E-Mail:
info@ch.endress.com
Internet:
www.ch.endress.com
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= COMPRESSORI ASPIRATORIA CANALE LATERALE ‘SCL'

‘SCL’ LATERAL CHANNEL BLOWERS - EXHAUSTERS
i SCHEMI DI INSTALLAZIONE

ms TALLA no~ SKETCHES'

=

Compressore . _
¢ Pressure service "> ooy

o Trasferlmento gas
Gas transfer '

Compressore in parallelo 3 ~ Aspiratore in parallelo
. Parallel pressure service RPN ot Parallel vacuum service




& D) effepizets.. e Y
— ) 7 ,‘ ..r.a_l-ax‘.';.: “h
‘SCL’ LATERAL CHANNEL BLOWERs - EXHAUSTERS
.~ INSTRUCTIONS FOR INTERNAL CLEANING “
@B~ .

CAUTION!
Dirt inside the ‘SCL"blowérs - exhausters cap
have the following detrimental effects: :

° deterioration in the ope'rating performance;
° loss of cleaiances with subsequent

seizing; o ;
© outof balance rotor,

If internal cleaning becomes necessary:

(ref. section .drav..ring = axplodedrview SN 1467 or

SN 1468)

1. Undo the boits (items 902).

2. Remove the cover (in‘ém'162). On the larger

units the perimeter of the poris is Sealed by a
plastic gasket: 1o break the sea| wark around

the perimeter, striking the edge with a rubber -

headed mallet,

3. Remove the bolt (item 900) and the washer . |

(item 365).

®

' Replace
- components following the instructions above in the

When it Is necessary to .replace the ‘sound
absorbent materiaj of the silencers: -~ .

™. Undo the bolts (items 806 and 907),
2: “Wlthclraw thelsiiencer assembly from the unif. _

3. Extract the material (item 720) Ifrdm the body

~ of the silencer. : B e ‘

4. Retain the mesh support mandrel (item 710)
~ (not present on model SCL 06). .

reassemble

the material and

- reverse order.

If iﬁe unit was oréginélry asserhﬁfed ‘with a seal,
remake it using Loctite 518 or an equivalent, after

_ first taking care to prepare a CIean_ and smooth

4. Withdraw the impsiler (item 230), if necessary -

using a suitable extractor tool,
N.B. The shim washer (item 932) are included
when  necessary {
clearance in the unit: take Care not fo lose it
Clean and reassemble the components following
the instructions above jn reverse order,

- If the unit was originally assembled with a seal,
remake it using Loctite 518 or an equivalent, after
first taking care to Prepare a clean and smooth
surface.

to accomodate the axial -

surface.

the .
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SN 1471.1 A..__Nv effepizats,

Unita tipo - Unj# type

oo_svwmmwoer\»mvabﬂomH A CANALE LATERALE
LATERAL CHANNEL w_.os_mmm.lmx_.i:w.ﬁmmM

SCL 90 DH MoOR 2900~3500 RPM M.E.

KW 11 -12.7 V/HZ 400/690/50 - 460/795/60
IP 54 CL.F TRop. L10

Cod. S90D+AAIT

Matricolg - Serial no.

1. L'unita & in conformita con: DIRETTIVA MACCHINE cg 89/392 come modificata

92/31 e 93/88; DIRETTIVA BASSA TENSIONE CE 73/23 come
modificata dalla Direttiva ce 93/68.
E’ tuttavia vietata la messa in servizip prima che |a macchina in cuj sara

richieste.

7. The unjt conforms to the: Machinery Directive ¢z 89/392 as ammended by the
CE Directives 91/368 and 83/44: Eme Directive cg 89/336 as ammended by the
CE Directives 92/31 ¢ 93/68; Low Voltage Directive o 73/23 as ammended by
the Ce Directjve 93/68.
Nevertheless jt js forbidden to put the unjt in Service before the machine in
which will be incorporated js declared in conformity with the abo ve Directives,

2. The unit has been tested ang meets jts Operating performances,

ll Delegato a| controllo - 7pe inspection delegate

16-04-2002 PARMA

F.P.Z Effepizeta sri m

Via F.lli Cervi, 16/1g - 20049 Concorezzo - (Milano) - ITALY
Tel. 039 604.18.20r.a, - Fax 039 604.12.96

SN 1472.0 A..lmwv m—"—.ml—n-mNImnlml s

\

COMPRESSORT-ASPIRATORT A CANALE LATERALE
LATERAL CHANNEL BLOWERS~EXHAUSTERS

SCL 90 DH MOR 2900-3500 RPM M.E.

KW 11 ~12.7 y/uz 400/690/50 - 460,795 /60
IP 54 CL.F TROP. Lio

Cod. S90D+AATT Mat. B54851 2002

n rpm dPmax mbar Lp/Lw dB(A)
2900 +600 / -400 <88 / <og
3500 . +550 / =480 <91 / <io2
m 98.0 kg PS 2.8 bar A
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Izjava garanta

Philips Slovenija d.o.0., Trzaska 132, 1000 Ljubljana, izja:

da bo izdelek v garancijskem roku brezhibno deloval, ée se bos
Po prilozenih navodilih,

Garant se obvezuje, da ho na vaSo zahtevo, ée bo predloiena v
garancijskem roku, na svoje strogke poskrbel v svojih, oziroma
Pooblaséenih servisnih prostorih za odpravo okvar in tehnicnih
Pomanjkljivosti izdelka, ki bi nastale ob pravilni uporabi v ¢asu,
katerega se daje garancija.

Izdelek, ki ne bo Popravljen v roku 45 dni, od dneva predlozitve
zahtevka za Popravilo, bomo na vaso zahtevo zamenjali z brez
izdellkom, ;

S Potrjenim garancijskim ime ii Z druzbe, ki je Prod
izdelek na drobno, peéat, datum in podpis prodajalca).
Garant ne jaméi v naslednjih primerih:

= €e kupec ni ravnal PO navodilih za uporabo izdelka

- &e je v izdelek Posegla nepooblaséena oseba

- €e je kupec nestrokovno in-malomarno ravnal z izdelkom

- €e so bili v jzdelek vgrajeni neoriginalni deli

- e je oprema nameséena v neprimernem prostoru (vlaga, prah,

vrocina, mraz, ipd.)

V garancijo prav tako ne spadajo okvare, povzroéene pri transpo

izrocitvi, okvare zaradi nepravilnih montaz ali vzdrZevanja, meha
okvare, ki jih Povzrodi uporabnik, okvare Povzrocene zaradij nape
elektriénega toka, visje sile, izteka baterij, nNeustreznega &iséenja
ali delov artikla ...

1z garancije so izvzeti deli, ki so podvrZeni stalnij obrabi, baterije,

mehanske

Poskodbe katodne ceyi monitorjev, mehanske pPoskodb
prilozenih disket, CD zgoscenk, ...),

PHILI|

Obruimo suet na, b

Seznam pooblas¢enih
servisov.za Philips monitorje ir,
LCD Projektcrije v Sloveniii

PC h.and d.o.o.

Ind. cona Trzin
Brezovce 10, 1236 Trzin
telefon: 01 530 0g 00
fax: 01 530 08 28
www.pchand.si

E-mail: info@pchand.si

Gorenje d.d. )

Program Point

Partizanska 12, 3320 Velenje
telefon: 03 899 28 g

fax: 03 899 28 93

E-mail; servis‘point@gorenje.si

LIKO PRIS d.o.o0,

Verd 100a

1380 Vrhnika

telefon: 01 750 64 g (centrala), 01 750 g4 54 (servis)
fax: 01 750 64 84

E-mail: servis@iikopris.si

Nosilec servisne dejavnosti

In prodaja originalnih rezervnih deloy

PC h.and d.o.o.
Ind. cona Trzin
Brezovee 10, 1234 Trzin
telefon: 01 530 08 g
fax:01 530 0828
wWww.pchand.si .
E-mail: info@pchand.si



VIII. SUPPLEMENT
29. The casting down of the self-cleaning screen SCC - S

The special accessories of the self-cleaning self-cleaning screen is the equipment
which allows a casting down of the self-cleaning screen so that the frame bottom is lifted
up above a bottom of a canal, which allows a water flow under the self-cleaning screen.

~The casting down of the self-cleaning screen is realized by means of a manual
operating mechanism in case of a requirement of the supplement through clearance from
a sand sediment.
The mechanism which serves to this purpose consist of a fast anchored frame, motion
screw and manual wheel. In case of a requirement of the self-cleaning screen casting
down is needful the first to dismount the self-cleaning screen discharge chute (slacken
and remove 6 bolts M8x12), the second to transfer an self-cleaning screen weight to the
pivot pin by means of a set screws - the tightening about one screw-thread and then to
cast down the self-cleaning screen by means of the manual wheel. The self-cleaning
screen can be casted down at range to 500 mm (the supply difference of self-cleaning
screén bottom and supply through).

IX. SAFETY SWITCH FOR GUARD OF OVERLOADED
ELECTROGEARBOXES

Safety switch distance from abutment is adjusted from manufacturer.

Electro wiring: safety switch need to be wired so that at gearbox reaction arm
movement the plastic peg (pulley) was pressed.

It causes disconnection and screen switch off.




—oHIRDS- und W:—-s;iungsanleitung ’
Operating and Maintenance Instruction
Navod montazj, Provozy g Udrzbé @

Diese Sicherpeitshfn_weise sind aufzubewaren
hese Safety mst(ucnons must be kept available
0 provozne technicke Podminky pedlivg uschovejte

Montage, Installation, lnbetn'eb'nahme, Wartung 4 Caution A_Upozom?nf R s

und Repar‘aturen von . qualifizierterm Persona) Itis Presumed that fundamental Project work as Eredpo!d'éda Se, Ze veskerg Projekéni prac
ausgefghrt bzw. durch, verantwortliche Fachdrifte Well as all work With regard to transpod,' assembly, jakoz j hansport, montaz, instalace, ye
kgntmme;f'werden_ Bei Arbeiten am Getriebemotgr insta!lation, stamng-up, maintenance and repair js Provozu, (grspg a opravy budgy pri
MUB  garantiert sein, dap keinerlej Spannung Performed by quariﬁed-personnel Of SUperviseq by k\mfiﬁko‘@n)‘rm personaiem, pfipadné pod K
anliegt, und dieser gegen Wneder-einschartung skilled labour taking overa|| responsibif-"ty. Make kvalr'ﬁkovaného Pracovnika. Ujistéte se, Zey

gesichert jst. absolutely Sure that no voltage is applied at gy odpojen oq napéti a Zajistén protj pfipz
while work js being done on the geareq motor, aapnuti - pR Jakychkoliy Cinnostech
Drive must ajso be secyreq against Switching op elektropievoq vee,

4 Warnup

Verdnderungen 9egeniiber gem Nomalbetriep .

(héhere Leistungsaufnahme, Temperaturen, A Caution
Schmngungen, Gerdusche Usw.  oder Ap. Any  deviation from normay OPerating  conditions Jakékoliy Zmény oprotj normainimu provozy |
Sprechen der Uberwachungseindchtungen) lassen  (increaseq Power consumption, temperatyre, odbér proydqy, VYSSi provozpi teploty, chvanj,
Vermuten, dag dje Funktion beein-trichtigt s Zur vibrations, noise etc.) or Warning  signajs bY  atd. nebo Spusténi komrolnich.zar‘izenr') signa

A Upozornéni

Vermeidung von Stérungen, dje ihrerseits mittelbay Monitoring quipment suggest malfunction. Inform 2e funkce pohony MiZe bit poryzeng. Odpoy
oder  unmittelbar Schwere  Personen. oder  the responsiple Maintenance personne| at once to Pracovnik Gdrzpy musi byt jhneq informovan,

Sachschaden bewirken Konnten, mug gaq Prevent the troypje from getting  worse ad nedoglo K Porucham, ktera by mohly zpusobit
zusténdige Wartungspersonal dann  umgeheng Causing, directly o indirectly, - serioys Physical Poskozeni osop 5 majetky.
verstandigt werden INjury or materiaf damage.

4 VpFipada Pochybnostj Zafizeni  jp,

vVypnéte!
A Im Zweifelsfay die entspechenden Betriebs.

mittel sofort abschalten|

A In case of doubt disconnect the Machine
immedia!elv!



Aufsteltung, Vorbereltung
- Transportosen am Getriebe sind fiir das
Geviichl des Antriebs ausgelegt
~Fundamente ausreichend bemessen und
schwingungsirei ausfiihren
-Gelriebe oder -motor
Verspannung montieren
~ausreichende Beliiftung vorsehen
—serienméBiges Innengewinde nach DIN 332
zum Aufziehen von Verbindungselementen auf
die Wellen benutzen
Wellen

—-Schidgge auf die
(Lagerbeschadigung!)

—-Maschine und Getriebe moglichst  mit
elastischen Kupplungen verbinden

—vor dem Einschalten Abtriebselemente
aufziehen bzw. Paltfeder sichermn

—bei Aufsteckgetrieben mit Drehmoment-stiitze
Gummipuffer vegwenden

fest und ohne

vermeiden

Elektrischer AnschluB

—Motoranschluf nach Schaltbild vornehmen

- Ubereinstimmung von Netzspannung und
Frequenz mit  den - Typenschild-Daten
sicherstellen g

-~ Sichere Schutzleiterverbindung herstellen

—evil. falsche Drehrichtung korrigieren durch
Vertauschen von 2 Phasen

—Nicht benétigte Kabeleinflhrungsaffnungen
und den Kasten selbst staub- und wasserdicht
verschlieflen

—Uberbelastung und Phasenausfall durch
Schutzschalter vorbeugen

—Einstellen des Motorschutzschatters  auf
*lennstrom

shaltbilder auf der letzten Seite
Inbetriebnahme
—-bei  langeren  Lagerzeiten  besondere

Vorkehrungen treffen ~(siehe Werknormblatt
“Langzeitlagerung")

- LuftgekGhtte Motoren sind fir Umgebungs-
temperaturen von - 20°C bis +40°C sowie
Aufstellungshdhen & 1.000 m Gber NN
al

usge
—Der Einsatz im Ex-Bereich ist nicht zuldssig,
sofern nicht ausdrickiich hierfar vorgesehen

Wartung

GETRIEBE/MOTOR

Die  Minibloc-Schneckengetriebe sind  mit
synthetischem Ol befiillt, dadurch ist Gber die

esamte  Lebensdaver eine einwandfreie
unktion gewshrleistet. Daher sind die Minibloc-
Schneckengetriebe wartungsfrei.

Entlﬁﬂungsschmuben sind nicht erforderlich,
‘ie  Minibloc-Schneckengetriebe sind  voll-
men geschlossen.
Lager des Motors haben ebenfalls eine
v sensdauerschmierung.

Wirkungsgrade

Da bei neuen Getrieben der Schnecken-radsatz
einfaufen muB, ist der Reibungsfaktor zunichst
noch gréler als nach dem Einlauf. Dadurch ist
vor dem Einlauf auch der Wirkungsgrad etwas
niedriger. Dieser Effekt verstirkt sich bei
Kleinerem Steigerungs-winkel, also bei groBRerer
Ubersetzung.

Aus Erfahrung ist mit folgenden Abzlgen zu
rechnen;

1-gdngig bisca. 12%
2-gangig bisca. 6%
3-gdngig bisca. 3%
6-gangig bisca. 2%

Der Einlaufvorgang ist nach ca. 25 Stunden

Betriebszeit bei maximaler Belastung
abgeschlossen.

Fir die in den Tabellen angegebenen
Wirkungsgrade mlssen folgende Voraus-

setzungen erflllt sein:
- Getriebe vollstandig eingelaufen
- Getriebe hat Beharrungstemperatur erreicht

Preparing and performing Instaliation

~Lifling devices on the drive are designed to
carry the drive weight

—the foundation (base) should be of adequate
size and vibration-proof

—install gear unit or geared motor rigid and
braceless

~ensure sufficient ventilation

—make use of tapped hole (DIN 332) to suit
fastening to the shaft end

—avoid shocks on shafts (bearing damage!)

~ preferably use flexible coupling between output
shaft and driven machine

—fit output elements to shaft end or secure
feather key before starting the motor

—use torque arm with rubber buffer on shaft
mounting gearboxes

o

Connection of motor

— Connect motor according to diagram

—make sure that mains voltage/frequency are in
accordance with nameplate information

—make secure protective conductor conection

—if motor is running in reverse direction,
interchange two phases

~Close unused cable entrances holes and the
box itself in a dust- and watertight manner.

—install protective switches to prevent overload
and phase failure )

—set motor protection switch to nominal current

—wiring diagrams on the last page

Starting up

—in case of longtime storage take special
precautions (as provided in works standard
sheet "Extended Storage™)

—aircooled motors are designed for ambient
temperautres between -20°C and +40°C and
for installation at altitudes & 1.000 m above
M.S.L

~Their use in hazardous areas is prohibited
unless they are expressly intended for such
use (follow additional instructions)

Maintenance

GEARBOX/MOTOR

The Miniboc series of earboxes and the
suitable motors are filled with synthetic
lubricant/bearing-grease. This ensures proper
operation throughout the full lifetime of the units.
Therefore the Minibloc drives are maintenance-
free.

No breather plugs are required because of
synthetic lubricant used.

The minibloc drives are completely closed.

Efficlencles

With new gearboxes however, an initially higher
friction exists and the efficiency obtained before
the gears are rundn will be somewhat
reduced.This effect is increased with smaller
angle of inclination (higher ratios).

Experience shows that initial efficiencies may be
reduced by:

single start worm up to  approx. 12%
two start worm up to approx. 6%
three start worm up to approx. 3%

six start worm up to approx. 2%

The gear unit will be run-in after a service period
of 25 hours at full load.
The efficiencies shown in the selection tables

can only be obtained when the gear unit:

- is fully run-in .
has achieved its operating temperature

Urnist&ni a montaz

—f{ransporini oka na pfevodovce
dimenzovéna pro vdhu pohonu

—zaklad, na némz méa byt zafizeni umisténo, je
{feba pfeméfit a zkonlroloval jeho pevnost a
stabilitu

—pfevodovku nebo elektropievodovku je nutno
dostatené upevnit na zaklad, upeviovaci
prvky vSak nepfepinat

—z3jistit dostatedny pfistup vzduchu k pohonu

-k nasunuti  spojovacich il spojek) na
vystupni hfidel je nutno pouzit vnitmiho zavity
podle DIN332 v kongi hfidele

~pfi montéZi spojovaciho dilu (spojky) je tieba
se_vyvaroval ndrazll na héfidel (nebezpei

Skozeni loZiska)

—Ke spojeni s pracovnim strojem pouzit pokud
moZno pruZne spojky

— pied spudténim motoru nasadit vystupni
ﬁl‘gcrine[:_nty, pipadné zajistit pera na vystupnim

fideli

— U provedeni s dutym hfidelem pouzit
Kk zachyceni krouticiho momentu podpéry
s pryZovymi silentbloky

Elektrické pripojeni

— pro pfipojeni motoru pouzit schéma zapojeni

—zkontrolovat pfipojné napéti a  srovnat
s hodnotami uvedenymi na Stitku
el;{k'trogwtoru . —

—V pfipadé potfeby opaného smyslu en
provést zménu zgménou dvou fé.ziys

—nepotfebné kabelové vyvodky a samotnou
svorkovnici utésnit proti prachu a vodé

—zabranit moZnému petizenl motoru a vypadku
féze ochrannym spinacem

- nastavit ochranny spina& na jmenovity proud

—schéma zapojeni viz poslednl strana

jsou

Uvedeni do provozu

-V plipadé delsi doby skladovéni je tieba se
fidit zvid$tnim firemnim predpisem (pFedpis
.Diouhodobé skladovéani“ —~ na vyZadani u
dodavatele)

—motory chlazené vzduchem jsou uréeny pro
teploty okoli —20°C aZ +40°C a nadmofské

vySky do 1000 m n.m.

—po@i(ti do prostfedi s nebezpedim vybuchu
neni pfipustné, pokud nejsou vyslovné pro toto
pouZiti upraveny

UdrZzba

MOTOR/PREVODOVKA

Série MINIBLOC Snekovych pfevodovek jsou

napinény syntetickym olejem. To zarutuje
dnou funkci béhem celé doby Zivotnosti.

Proto jsou &nekové pfevodovky MINIBLOC

bezldrzbové,

Odvzdusovaci Srouby nejsou taktéz potfebné,

Snekové pfevodoviy MINIBLOC jsou kompletnd

uzaviené,

LoZiska motoru maji stejné tak mazani na celou

dobu Zivotnosti.

Ucinnost

JelikoZ u novych pfevodovek je nutno pocitat se
zdb&hem, je faktor tfeni zpoctku vétsi nez po
zabéhu. Z tohoto divedu je také pied zab&hem
nizsi Gcinnost. Tento efekt je silngjsi u Snekl
s malym stoupdnim  (vysokym pfevodovym
pomérem).

Ze zkuSenosti je mozno poitat s nasledujicimi
hodnotami ztrat G&innosti:

1-chody aZ cca 12%
2-chody aZz cca 6%
3-chody aZ cca 3%
E-chody aZ cca 2%

Zabéh je ukoncen po cca 25 hodindch provozu
pfi maximalnim zatizeni.

Pro dosaZeni vySe uvedenych hodnot G&innosti
musi byt spinény nasledujici predpoklady:

- pfevodovka je zcela zabéhnuta

- pfevodovka dosdhla trvalé teploty



SCHNECKENGETRIEBE
~ORM GEARBOXES
HEDUCTEURS A ROUE ET ViS SANS FIN

SCHMIERUNG

LUBRICATION

LUBRIFICATION

SCHMIERUNG LUBRICATICN LUBRIFICATION

Getnebe und Getriebamoloren sind bei Auslelerung Gear unils and geared molors leave the factory Les réducleurs et moloréducteurs sont Ivrés préls

zetriebslertig mit synthetischem Of, belis Diese ready lor operalion filed with synlhetc oi. a forlionner el rempis ¢'huile synthélique.
Zrstidllung entspricht einem  Schmierstoll aus der All units “shipced are filed with the lubricant Ces remplissages corigne correspondent & un

Spalte fur die  Umgebungslemperaluren (normal) (norfal) fisled in the ambient temperature column wbrifiant de la” colonne >>lempéralure ambiantec<
der Schmierstoffiabelle. Fur andere Umgebungs- o ‘he folicwing char.  For olher ambient {normale} du tableau des hebrifiants,
lemparaluren sind die enlsprechenden Schmier- lemperalures e listed lbricants are avallaple al Poul foule aulre lempéraure, des lubrifanls
siof'e gegen Mehrpreis erhililich. an addilicnal charge. correspondanls peuvent éte lzitelovtes les 20.0C0
- heures ou aprés 4 ans.
£in Schmiersiolfwechsel soll alie 20.000 Belrigbs- The lubricant saculd be changed every 20.000 Dans des condilons exiémes, par exemple:
sunden oder nach vier Jahren  duichgeilhr service hours of afer lour years, In case of hygrométrie  dlevés,  ambance agressive, ou
werden. Bei extremen Beliebsbedingurgen, z.8. extreme cperaling  condilions, ~ e.g.high himidity, vanalons  impotlartes des  lempéralures, des
nche Luftleuchligket, agg{u&esr.ve Umgeburg  und aggressive envionmenl and  large lemperalure intervalles  réduils  enlre  les vidan?es sont
hohe = Temperaturschwankungen  sind _ kiirzere vanations, sharler inervals belween changes rare préférables. Il esl recommends de profiter de la
Schmiersioffintervalle  vorigilhaft.  Es isl recommended. il & advisable o combine the vidahge pour lzire un nelloyage approfondi du
emplehlenswert, den  Schmigrslefwechsal il lubncant change with thorough dleaning the gear, réducieur.
grindicher  Reinigung des Gelriebes zu Ver- unit, i
bincenDie  mit Fefl gefuten Walzlager sind The bearings flled with grease must aiso be Les roulrmenls & rouleaux graissés doivent étre
ebenfalls alle 20.000 Belrebssunden zu reinigen cleaned every 20.000 service hours and packed neftoyss aprés 10.00 nheurss el gamis de graisse
vnd mit neuvem Felt zu versehen Dabei it zu with frash grezse. When doing so, snsure tnat the newve. La cage de roulemeni doit éle rempie
chter, daf der Lagerraum ca. /3 mil Feil beaiing is packed fo about 1/3 with grease, environ au lers.
ik sl
Bé—. «ung:  Synlhetische  und mineraiische Nole: Synithelc and mineral hibricants musl be not Aemarque: Les  iwbrfianls  syninidiques el
Schmiersmﬁe dirfen nicht mileinander gamischt mixed up. minérzux ne daiven| pas &re mélanges.
werden.
i ] T i —
Gelriebeart Schmiersloffar Umngebungs- | Viskositdrs- E |
lemp * G | Kasse iSO {
Type of T{ezz%t Ambient ISO viscosity o L
arbox lubricant lemp. ® C dass ARAL |BP DEA ESSO KLUBER | MOBIL SHELL
de Type de Tempéraiure | Class ISC selon
rﬁ?meur graisse ambrante * C | da- viscosité -
Schnecken- Synth, OL -25.+ B0 ISO VG 220 Degal BP Energol PEzdea Umiauf- Eﬁ_nu-rasa Maobil Shell Tiveia
gelrieba ilthetx: D"lique GS 220 |SG-XP 220 iCLP 220 ol S 220 220 Glygoyle 30 | Oel WB
e synthé
Worm - 35,4100 ISO VG 460 Dagol BP Energol Umizuk 'S-Ftheso Mobil Shell Tivela
gearboxes GS 460 | SG-XP 450 ol S 480 460 Glygoyle 80 | Oel SD
Réducteurs —]
a roue et ’
vis sans Synth.FReBfet - 35.+ 60 - BP Glissarido FieBletl | Stuctovis | Glygoyle Shell Tiveia
fin Synth.fiuid grease Energrease | 283 EP 00 §420 |PoOO Grease 00 |Compound Al
Graisse fluide synth, . GSF |
!
Walzlager Fett - 30.+ BO - Aralub | BP Glissando 30 Mete - | Cantopiex | Mabilux 3 | Shell
o (Mineralglbasis) {rormal) HL 3 Energrease | Glissando FT3 zweckfett | 3 Alvania
i fricton Grease 1S3 kS : Beacon 3 Fell G 3
pe” ings (mineral oil base) : | oder R3
Graisse 30 +110 - Unirex Catencla
Rourements huile minérala) lolemp [CX2PF |
a rouleaux EP |
Synth, Fett "50..+110 - Aralub Discor 8 - EP 2 Beacon | lsoflex lMobillemp Aero Sheb
Synth. Grease SKL 2 ) 325 Topas | 8HC 32 Grease
Graisse synth. ! : NB 52 ' :[16 oder 7
[l i i 5 ]
" Bei Umgebungslemperaturen unlerhath - 33° C * With ambienl lemperatures below - 30 € G * Lors c'une tempéralure ambiante inléneure
und oberhab ca. + 60 * C sind Weflencicnl- and abave approx. + 60 ° C, shafl saafng - 30 * C ou supérizure & environ + 60 ° C,
finge i besonderer Werkstofiqualitil ein - fdngs cf a special material guality must iy a lieu d'uliliser des joinls d'elanchéile
zuse'zen be usaed. spédaux.
’C')_LFDLLMENGE [em’] CAPACITY [cm’] $ © QUANTITE DE LUBRIFIANT fem’)
!TYD L Baufoujm_—_ Moun'.in? pasition fostonoemortage
Type : :
I B3,/ B6 s B&li / BE 7 V5 1 V6
i ] 538 /850350 ¢ vs
! ype @.’MFHBIHEJHSJHE ! B5/13 B!/ 351 i V3
Isk1saz | 1a0 152
''sk 15 40 - s Z70
[skaisso ! ap : : 362
i 8K 1S 63 ! 430 : 550
| ——— ._,Ji..____..f_., TSI AT S A R e e e e m— e
B e el o B BRI ot ASSA O e .
‘(SK 25 40 850 ! 850
ISK3ss0 | g0 : 750
8K 2 ! 850

S 83 io10EC




Pl et VAL DIFASD

Betriebs- und Wartungsanleitung
Operating and Maintenance Instruction

B 1030

Instructions de conduite et d’entretien

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren

DD

These safety-instructions must be kept available
Ces instructions de sécurité doivent étre observées

A Warnung

Es wird vorausgesetzt, daB die grundsétzlichen
Planungsarbeiten der Anlage sowie Transport,
Montage, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und
Reparaturen von qualifiziertem Personal ausgefihrt
bzw. durch verantwortiche Fachkrafte kontrolliert
werden. Bei Arbeiten am Getriebemotor mufB
garanuart sein, daB keinerlei Spannung anliegt und
ieser gegen Wiedereinschaltung gesichert ist.

A Warnung

Verdnderungen gegeniber dem Normalbetrieb
héhere Leistungsaufnahme, Temperaturen,
chwingungen, Gerausche usw.oder Ansprechen der
Iberwachungseinrichtungen) lassen vermuten, daB
die Funktion beeintrdchtigt ist. Zur Vermeidung von
Stérungen, die ihrerseits mittelbar oder unmitielbar
schwere Personen- oder Sachschdden bewirken
kénnten, muB das zustandige Wartungspersonal
dann umgehend verstindigt werden.

A Im Zwelfelsfall dle entspechenden Betrlebs-
mittel sofort abschalten!

Auistellung, Vorbereltung

- Transportésen am Getriebe sind fir das Gewicht
des Antriebs ausgelegt

- Fundamente ausreichend
schwingungsfrei ausflinren

- Getriebe oder -motor fest und ohne Verspannung
montieren

- ausreichende Bellftung vorsehen

- serienmaBiges Innengewinde nach DIN 332 zum
Aufziehen von Verbindungselementen auf die
Wellen benutzen

- Schlage auf die
(Lagerbeschadigung!)

- Maschine und Getriebe maglichst mit elastischen
Kupplungen verbinden

- vor dem Einschalten Abtriebselemente aufziehen
bzw. PaBfeder sichern

- bei Aufsteckgetriecben mit
Gummipuffer verwenden

bemessen und

Wellen vermeiden

Drehmomentstitze

Schneckengetriebe
Worm Gears
Réducteurs a roue et vis sans fin

A Cautlon

It is presumed that fundamental project work as well
as al work with regard to transport, assembly,
installation, starting-up, maintenance and repair is
performed by qualified personnel or supervised by
skilled labour taking overall responsibility. Make
absolutely sure that no voltage is applied at all while
work is being done on the geared motor. Drive must
also be secured against switching on.

A Cautlon

Any deviation from normal operatin% conditions
(increased power consumption, temperature,
vibrations, noise etc.) or waming signals by
monitoring equme_m suggest malfunction. Inform
the responsible maintenance personnel at once to
prevent the trouble from getting worse and causing,
directly or indirectly, serious physical injury or
material damage.

A In case of doubt disconnect the machine
Immedlately!

Preparing and performing Installation

- Transport |lateches on drive are designed to carry
the drive weight

the foundation (base) should be of adequate size
and vibration-proof

install gear unit or geared motor rigid and braceless
ensure sufficient ventilation

make use of tadpped hale (DIN 332) to suit fastening
to the shaft en

avoid shocks on shafts (bearing damage!)

preferably use flexible coupling between output
shaft and driven machine

fit output elements to shaft end or secure feather
key before starting the motor

use torque arm with rubber buffer on shaft
mounting gearboxes

.

A Avertlssement

Il est impératif que les travaux fondamentaux de
linstallation, ainsi que tous les travaux de transport,
montage, installation, mise en exploitation, entretien
et réparation soient accomplis par du personnel
ualifié et contrélés des techniciens spécialisés
ans ce domaine. Avant toute intervention sur le
motoréducteur, il faut s'assurer que celui-ci n'est plus
_s.c%usd‘ttensmn et que la remise sous tension soit
interdite.

A Avertlssement

Si en utlisation normale, des modifications de
fonctionnement ap&aralssem telles que puissance
absorbée trop élevee, température élevée, vibrations
fortes, bruit intense ect. ou en rapprt avec les
contrbles techniques, cela laisse supposer que
différentes fonctions de I'appareil peuvent étre
déteriorees. Pour éviter ensuite des problemes, qui
pourraient entrainer de graves accidents corporels ou
de graves dégats matériels, le personnel d'entretien
compétent doit immédiatement &tre informé.

A Sl vous #étes dans le doute,

coupez
Immédlatement I'alimentation!

Mise en place, préparation

- Le matériel utilisé pour la manutention doit tenir
compte du poids de I'équipement

- prendre largement les dimensions des embases et
es réaliser exemples de vibrations

- monter les réducteurs et
solidement et sans haubanage

- prévoir une aération suffisante

- prévoir le taraudage conforme a la norme DIN 332
pour monter des accouplements sur les arbres
d'entrée et de sortie

- éviter de donner des coups sur les arbres (cela
pourrait détériorer le roulement!)

- lier autant que possible la machine et le réducteur
avec des accouplements élastiques

- avant la mise en service, enlever I'élément
d'accouplement owet fixer la clavette

- utiliser pour I'exécution arbre creux avec bras de
réaction una butée en caoutchouc

motaréducteurs



Elekirischer AnschiuB3
- MotoranschluB nach Schaltbild vornehmen

- Ubersinsimmung _ von  Netzspannung  und
Frequenz mit den Typenschild-Daten sicherstellen

- Sichere Schutzleiterverbindung herstellen

- Nicht benétigte Kabeleinfihrungséffnungen und den
Kasten selbst staub- und wasserdicht verschlieBen

- evii. falsche Drehrichtung korrigieren durch
Vertauschen von 2 Phasen

- Uberbelastung und Phasenausfall durch
Schutzschalter vorbeugen

- Einstellen des Motorschutzschalters auf Nennstrom
- Schaltbilder auf der letzten Seite

Inbstrlebnahme

- bei langeren Lagerzeiten besondere Vorkehrungen
treffen (siehe Werknormblatt “Langzeitiagerung®)
Lage der Olstandschraube nach Bauformtabellen
des entsprechenden Kataloges feststellen

Priten des Olstandes

Entfernen des VerschluBstopfens vor Inbetrieb-
nahme  (Uberdru ggf.  Druckentliftungs-
schraube montieren

Normale Erstbeflllung: siehe Schmierstofftabelle
Luftgekihlte Motoren sind flr
Umgebungstemperaturen von - 20°C bis +40°C
sowie Aufstellungshdhen < 1.000 m {ber NN
ausgelegt

Der Einsatz im Ex-Bereich ist nicht zulassig, sofern
nicht ausdricklich hierflr vorgesehen

"

Warlurilf
MOTO . ’
- " “hschmierender Kugellager zusammen mit dem
:chsel des Getriebes
Entfernen von Staubablagerungen (Uberhitzung!)
Reinigen der Kugellager

- Beflllen des halben
Kugellagerfett

Lagerluftraums ~ mit

GETRIEBE .

- regelmaBige Olstandskontrolle

- Wechseln des synth. Schmierstoffes alle 20.000
Betriebsstunden ‘oder spétestens nach 4 Jahren
glelchzengdle_mlt Fett gefiliten La%er reinigen uni
einfetten. 'Es ist zu beachten, daB der gesamte
Freiraum um das Lager ca. 1/3 mit Fett gefdllt ist.

- Verbinden des Schmierstoffwechsels mit
grindlicher Reinigung des Getriebes
- Bei Mineralélen halbleren sich diese Fristen

- Verklirzung der Schmierstoffwechselintervalle bei

extremen ~ Betriebsbedingungen Sch(hohe Luft-
feuchtigkeit, aggressive Umgebung und hohe
Temperaturschwankungen)

- Schmierstoffsorten siehe Seite 3

Es ist femer empfehlenswert, den 1. Olwechsel nach
ca. 1.000 Std. durchzuflhren (Einlaufabrieb)

- Schmierstoffsorten siehe unten

A Synthetische und mineralische Schmierstoffe nicht
mitéinander mischen! Das git auch fir die
Entsorgung der Schmierstoffe!

Connectlon of motor
- Connect motor according to diagrarmm

- make sure that mains voltage/frequency are in
accordance with nameaplate information

Make secure protective conductor connection

- Close unused cable entrance holes and the box
itself in a dust- and watertight manner

if motor is running in reverse direction, interchange
two phases

install protective switches to prevent overload and
phase failure

set motor protection switch to nominal curent
- wiring diagrams on the last page

Starting up
-in case of long-ime storage take special
precautions (as provided in works standard sheet

Extended Storage”)

check position of oil-level r:lug with help of mounting
position tables in applicable catalogue

check oll-level

prior to starting-up, remove vent plug form vent
screw if necessary

if not specified otherwise, first ol filing as shown in
list of lubricants

air-cooled motor are designed for ambiet
temperautres between -20°C and +40°C and for
installation at altitudes < 1.000 m above M.S.L.
Their use in hazardous areas is prohibited unless
theg_r_are expressly intended vor such use (follow
additonal instructions)

'

Malntenance

MOTOR )

- remove dust deposit (overheating)

- dismount anti-friction bearings for cleaning and rerfill
with grease

- ensure that the bearing mgke is packed to about 1/3
with grease, distribute evenly

- select proper e of lubricatin rease from
fo[lowingptagie P 2

GEARBOX
- regular oil level check

chan%:: lubricant every 10.000 working hours or
after two years at the latest; at the same time clean
bearings and refill cage to about 1/3 with a uniform
layer of grease

combine the Iubricatn change with thorough
cleaning of gear unit

extreme working condiions (high air humidity
aggressive media and large temperature variations
for reduced lubricant changing intervals

The first il change should be carried out after about
;émo_ working hours even to compensate run-in
rasion

- select proper type of lubricant from the foliwing table

A Synthetic and mineral lubricants must not be mixed
either for filling or for disposal!

Branchements électriquas

- branchar le moteur selon le schéma

s'assurer gue la tension du réseau et la fréquence
correspondent aux données inscrites sur la plague
signaletique

- Le cable de raccordement doit &tre protégé

Les entrées de cables non utilisées doivent étre
obturées, la bolte elle-méme devant étre fermée de
fagcon a étre étanche & I'eau et & la poussiére
carriger un éventuel mauvais sens de rotation par
une inversion de deux phases

prévoir une protection électrigue contre
surcharges, court-circuit et défaut de phases
régler la protection électrique suivant lintensité
nominale du moteur

- schéma de branchement dans la dernier page

les

Mise en fonctlonnement

- §iun smcka%e longue durée du réducteur est prévu,
il faut prendre les dispositions nécessaires (voir

spécification “Stockage longue durée”)

vérifier que la vis de niveau d'huile corres%ojnde ala

position de montage du réducteur (voir catalogue)

controler le niveau d'huile

enlever la méche de la vis d'évent avant la mise en
route (§)our éviter une surpression) ou fixer le clapet
d'évent sur le réducteur

ur le premier remplissage voir le tableau des
ubrifiants
les moteurs autoventilés sont dimensionnés pour
des températures ambiantes comprises entre -20°C
et +40°C, ainsi que pour une altitude < 1000 métres
au-dessus du niveau de la mer

Leur utlisaton dans des atmosphéres explosives
est interdite, 4 moins gu'elles ne soient
expressément prévues a cet effet (respecter les
indications supplémentaires)

"

Entretien

DU MOTEU )

- enlever la poussiére du moteur (échauffement)

- démonter les roulements, les nettoyer et les
regraisser

- la cage des roulements doit étre remplie au 1/3
environ

- lubrifiant voir tableau ci-aprés

DU REDUCTEUR
- vérifier réguliérement le niveau d'huile

vidanger le lubrifiant aprés 10.000 heures de
fonctionnement ou au plus tard aprés 2 ans
d'utilisation. Simultanément, nettoyer et regraisser
les roulements. La cage des roulements doit étre
remplie au 1/3 environ

profiter de la vidange pour effectuer un nettoyage
approfondi du réducteur

réduire les intervalles entre les vidanges dans des

condiions  d'utilisation extrémes ~ (hygrométrie
élevée, ambiance agressive ou variatons
importantes des tempérafures)

Il est fortement conseillé de procéder & une premiére
vidange apres 1.000 heures de fonctionnement
(rodage).

- pour Iées différents types de lubrifiants voir tableau

ci-aprés .

A Dgsplubriﬁams synthétiques et minéraux ne doivent
pas étre mélangés! Ceci s'applique également pour le
retraitement des lubrifiants!

)
Schmierstoffsorten / Type of lubricant / Type de lubrifiant
Schmierstoffart | Umgebungstemperatur | Viskositat ~=—oea : i
Sese, | g o @ | ) &7 | Ess0) | 2,., |Mobi Tribol
ype de graisse Temp. ambiante Viscosite \ CUBRICATION Shell
ISO VG | v h | Glygoyle Tribol
Syglhﬁi;‘c_h%s_lm -5..80 680 GD% sgnfﬁgos«lw P%ol.lfé'go ‘%ﬁe é_s&:) H'Eggé(o 800/ 680
(1] ic Qi
Huile synthétique
-25..20 ISO VG | E Castrol Alph Pl laufé Kl h |G la Oel Tribol
20 | aotn | saxeso | CReme | penSo | VEEE |G | 8™ | ™MW | eoorsw
Wirkungsgrade Efficlencles Rendements
- Durch  die Stirnradstufe auf der Eingangsseite - Using a helical stage as input stage the NORD Helical - Grace au train d’engrenages cylindriques d'entrée, les
erreichen  die  NORD-Stimrad-Schneckengetriebe - Worm drives achieve up to 92% efficiency. réducteurs a roue et vis sans fin de NORD peuvent

Da bei neuen Getrieben der Schneckenradsatz ein-
laufen muB, Ist der Rejbungsfaktor zundchst noch
roBer als nach dem Einlaul. Dadurch ist vor dem
inlauf auch der Wirkungsgrad etwas niedriger.
Dieser Effekt verstarkt™ sich beli  kleinerem
Steigerungswinkel, also bei groBerer Ubersetzung.

Aus Erfahrung ist mit folgenden Abzlgen zu rechnen:
1-gangig bis ca. 12%
28andia bisea 6%
3-gangig bisca. 3%
6-gangig bisca. 2%

Der Einlauf\rorgan%igt nach ca. 25 Stunden Betriebs-
Zeit bei maximaler Belastung abgeschlossen.

Fir die in den Tabellen an;izegebenen Wirkungsgrade
missen folgende Voraussetzungen erfilllt sein:

- Getriebe vollstandig eingelaufen

- Getriebe hat Beharrungstemperatur erreicht

With new gearboxes however, an initially higher

friction exists and the efficiency obtained béfore the
ears are run-in will be somewhat reduced.

Tis effect is increased with smaller angle of

inclination (higher ratios).

Experience shows that initial efficiencies may be
reduced by:

single start worm

two start worm

three start worm

six start worm

The gear unit will be run-in after a service period of 25
hours at full load.

The efficiencies shown in the selection tables can
only be obtained when the gear unit:

-is fully run-in

- has achieved its operating temperature

atteindre un rendement jusqu'a 92%.

Etant donné que dans les réducteurs neufs le couple
roue et vis doit d'abord étre rodé, Iangle de
frottement sera avant le rodage un peu plus éleve et
le rendement donc légérement inférieur. Cet effit est
accentué pur un angle d'inclinaison plus petit, donc
pour des rapports plus importants.

L'expérience nous démontre qu'il faut compter avec
les pertes suivantes:

Vis &1 filet jusqu'a environ 12%
Vis a 2 filets Jusqu'a environ 6%
Vis & 3 filets Jusqu'a environ 3%
Vis 4 6 filets jusqu'a environ 2%

Aprés environ 25 heures de fonctionnement, & charge
maximale, le rodage est terminé:

Pour obtenir les rendements indiqués dans les
tableaux, les conditions préalables suivantes doivent
étre remplies:

- réducteur parfaitement rodé

- réducteur ayant atisint la température de I'équilibre
thermique



OLFULLMENGE [cm3] CAPACITY [cm3] QUANTITE DE LUBRIFIANT [cm3]

(Bauformen slehe Selte 608/609) (Mounting positons see page 608/609) (Posltions de montage volr page 608/609) ;
\
Strinrad-Schneckengetrisbs, FuBausfiihrung
zweistufig, Foot mounted
dreistufig Exécution a pattes
Helical-Worm Gearboxes, | Bauform _Mounting position Po!
double reduction,
triple reduction
Réducteurs & roue et vis sans fin, B3 B3l B6 B6I B6ll B8 B8l V5 V51
a deux trains d'engrenagss,
a trois trains d'engrenages
02040 450 @ 600 450 @ 600 600 500 500
02050 600 1.150 1.200 600 1.150 700 1.200 700 700
13050 950 1.450 1.550 950 1.450 1.100 1.550 950 950
12063 400 1.550 1.700 400 1.550 1.200 1.700 1.000 1.000
13063 850 2.000 2.300 850 2.000 1.600 2.300 1.250 1.250
12080 800 2.700 2.600 800 2.700 1.700 2.600 1.700 1.700
13080 1.700 3.400 3.200 1.700 3.400 2.100 3.200 1.950 1.950
32100 1.600 5.400 5.500 1.600 5.400 3.400 5.500 3.200 3.200
33100 2.100 6.800 7.600 2.100 6.800 4.000 7.600 3.700 3.700
42125 2.800 10.300 11.000 2.800 10.300 6.200 11.000 5.800 5.800
43125 7.800 11.500 14.000 7.800 11.500 7,200 14,000 6.700 6.70
Stirnrad-Schneckengetriebs, Flanschausfihrung
zweistufig, - Flange mounted
dreistufig Exécution & bride
Helical-Worm Gearboxes, Bauform Mounting posltion Posltion de montage
double reduction,
triple reduction
Réducteurs a roue et vis sans fin, BS B5Il B5I B S5l Vi V3
a deux trains d'engrenages,
a trois trains d'engrenages
02040 @ @ @ @ @ @
02050 1.400 450 1.250 900 1.000 1.000
13050 1.800 900 1.750 1.150 1.250 1.250
12063 1.600 500 1.800 1.400 1.500 1.500
13063 2.100 950 2.150 1.650 1.750 1.750
12080 3.300 950 3.700 2.500 2.500 2.500
13080 4.200 1.400 4.200 2.750 2.750 2.750
32100 7.100 1.500 7.100 4.800 4.400 4,400
33100 7.600 2.300 7.800 5.500 4.850 4.850
42125 11.200 3.300 10.400 6.100 6.800 6.800
43125 12,900 4.300 12,100 7.100 7.700 7.700
Stirnrad-Schneckengstriebe, Aufsteckausflhrung
zweistufig, Shaft mounted design
dreistufig Exécution & arbre creux
Helical-Worm Gearboxes, Bauform Mounting position Position de montage
double reduction,
triple reduction
Réducteurs & roue et vis sans fin, @ H?2 HA3 H4 HS H6
& deux trains d'engrenages,
atrois trains d'engrenages
02040 @ @ @ @ @ @
02050 450 800 1.100 1.100 800 800
13050 850 1.250 1.350 1.750 1.150 1.150
063 500 1.200 1.400 1.450 1.100 1.100
900 1.550 2.100 2.100 1,450 1.450
12080 800 3.000 3.000 3.100 2.200 2.200
13080 1.700 3.600 3.600 3.750 2.550 2.550
32100 1.500 3.800 5.300 5.200 3.800 3.800
33100 2.100 4,800 6.600 6.100 4.200 4.200
42125 3.200 6.100 10.500 12.800 6.300 6.300
43125 4.800 7.400 14.500 11.500 8.000 8.000
Die Normalbefiillung der Getriebe ist Synthetisches Ol @ Olfillimenge auf Anfrage
Standard lubricant for the gearboxes is synthetic oil
les réducteurs sont remplis d'huile synthétique . »
HINWEIS / NOTE / REMARQUE:
Olfiillmengen sind ca. Angaben. Olniveau anhand der Olkontrollschraube priifen. [

Filling quantities are approx. figures. Oil level must be checked according to oil-level plug.
Les quantités d'huile sont données & titre indicatif. Vérifier la quantité d'huile gréce & la vis de niveau d' hulle

Wélzlager | Anti friction bearmgs / Roulements a rouleaux

Schmierstoffart | Umgebungstemp.| Viskositat "‘:%’pf‘ M“ Tri b OI
Type of lubricat Ambient temp. | Viscosity \\ Btoner
Type de graisse | Termp. ambiante | Vixcosité LUBAICATION Shell
Fett ]
(Mineraldlbasis) -30...60 Aralub Energrease LZv - EP Glissando 30 | Mehrzweckiett | Centoplex 3 Molux 3 Alvania Tribo!
Grease HL3 LS3 E Beacon 3 Fett G3 3030
(mineral oil base) ] i . oder R3 A
Craisse (base huile *-50..110 Aralub Clissando FT 3 Unirex ;780 ¥
minéral) BAB EP2 Lotermp EP —
Synthetisches Fett . ro ]
i ‘- Product 783/46 Discor 8- EP2 Beacon 325 Isoflex Mobikermp Greass Tribol
e?;?;f;ﬁ;:;aue £ 110 é’?{“ﬁ e Topas NBS2 | SHC32 | 16oder? | 4747/220-2




Hohlwellen mit Schrumpfscheibe - Montage - Demontage und Wartungshinweise -
hollow si;ah w@t:a shrink-discs - Assembly - dismantling suggestions and maintenance -
exécution des arbres creux avec frette de serrage - Montage - démontage et entretien -

sd,mmp:smelbemyp.Sam-Nr. u. Drehmomentangabe f. Spannschrauben

Shrink-disc type,part

|ndication du type de frette et du couple de serrage et n°ident.

e}

Spannschrauben DIN 931(933)-10.
Locking screws DIN 931(933)-10.9
vis de serrage  DIN 931(933)-10.9

Die Schrumpischeiben werden vom Hersteller
einbautertig geliefert, sie sollen vor der Montage nicht
mehr auseinandergenommen werden.

Shrink-discs are supplied ready for installation and
ghould not be taken apart before mounting.

Les frettes de serrage sont livrées prétes a monter
par le fabricant et ne doivent donc pas étre
démontées avant le montage.

Montageablauf:

1. Entlenen der Transportsicherung zwischen den
Flanschen, falls vorhanden.

2. Anziehen der Spannschrauben (leicht von Hand)
bls das Spiel zwischen den Flanschen und dem
Innenring beseitigt ist. Der Innenring muB noch
lelcht drehbar sein.

3. Einfetten der Bohrung des Innenringes (D),
dadu~ * ‘eichte Montage der Schrumpfscheibe auf
dieC  oehohlwelle.

4 ufsetzen der
Maschinenwelle.

Maschinenwellenschaft und Hohlwellen-
behrung missen Im Berelch der Schrumpf-
verbindungabsolut fettfrel seln.

Dle Maschlnenwslle vor der Montage Im
Berelch, welche spiter Kontakt mit der
Bronzebuchse der Hohlwelle hat, einfetten. Dle
Bronzebuchse nicht elnfetten, um bal der
Montage elne Befettung des Schrumpfshtzes zu
vermelden,

Getriebehohiwelle auf die

8. Durch leichtes Anziehen der Spannschrauben
positionieren sich die Spannfiansche automatiseh.

IG. Festziehen der Spannschrauben der Reihe nach
m Uhrzeigersinn Gber mehrere Umldufe - nicht
Ubglr:ruiu - 1/4 bis 1/2 Schraubenumdrehung pro
Die Spannschrauben mit einem Drenmoment-
l?ff”ggfr-el 'ib’!;ﬁz‘ggeip auf der Sg;mrumpficheibgdodgr
elle angegebenen nzu ren-
moment anziehen. -8 .

-no. and torque of locking screws

Spannfiansche
Locking hub
disques de serrage

Voliwelle der Maschine
Customer's solid shaft
arbre plein machine

Wellenschaft und Hohlwellenbohrung
Solid shaft and bore of hollow shaft
arbre et alésage arbre creux
FETTFRE!

GREASE-FREE

SANS GRAISSE

Hohlwelle des Getriebes
Hollow-shaft (Gearbox)
arbre creux du réducteur

Zweimal halbgeschlitzter Innenring
Dual half-split inner ring

deux bagues intérieures fendues

Installation Instructions:

1. Remove transportation spacers (if provided)
located between outer collars.

2. Lightly handtighten locking screws to eliminate
play between outer collars and inner ring. You
should still be able to easily turn inner ring.

3. Lightly lubricate the bore of the shrink-disc to
facilitate easy mounting onto hollow-shaft of
reducer.

4, Fit shrink-disc onto hollow-shaft and mount
hollow-ghaft reducer onto solid shaft.

Hollow- and solld shaft must be cleanandfree
from any lubrlcant.

Exceptlon: Grease solld shaft at end where it
will make contact with bronze bushing of the
hollow-shaft when it Is mounted. Never
grease the front of the solld shaft which
makes contact under the shrink-disc.

Tighten locking screws only after mounting the
hollowshaft onto the solid shaft.

5. Now tighten locking screws only lightly to position
outer collars.

6. Use torque wrench and equally tighten all screws
one after another (never cross wiseg in a clockwise
or counter clockwise sequence by approximately 1/4
to 1/2 turn untl specified tightening torque (per
table) is reached.

Procédure de Montage:

1. Les éventuelles protections de transport placées
entre les surfaces de serrage doivent étre retirées.

2. Les vis de serrage doivent étre légérement
serrées & la main, jusqu'a ce quiil n'y ait plus de jeu
entre les surfaces de serrage. L'anneau intérieur
doit toutefois pouvoir encore étre touné aisement.

3. L'alésage (D1) de la bague intérieure de la frette
doit étre légérement graissé. De la sorte, le
montage de la frette sur |'arbre creux est facilite.

4. Positionner I'arbre creux réducteur sur l'arbre
machine.

L'arbre machlne et l'arbre creux dolvent
absolument étre exempt-de-gralsse-
au niveau de la llalson par frette. Préalablement
au montage, I'arbre machine dolt étre gralssé &
I'endrolt du poshtionnement prévu de la bague
bronze de I'arbre creux. Ne pas gralsser
la bague bronze, pour éviter un gralssage du
sldge de la frette lors du montage.

5. Serrer Iégérement les vis de serrage de la frette,
afin que les surfaces de serrage se positionnent
automatiquement.

6. Serrer les vis dans le sens des aiguilles d'une
montre les unes aprés les autres, en plusieurs fois,
en faisant & chague fois d' 1/4 & 1/2 tour de vis. Ne

serrer en diagonale! Utliser une clef
dynamométrique pour le serrage. Les couples de
serrage sont indiqués sur les frettes, ou doivent étre
relevés sur les plans.
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Getriebetyp Baugréfien | Drehmo- | Leistungs- | Drehzahl- Katalog
Gearbox type : mentbereich| bereich bereich
Réducteurs Frame sizes | Output |Power range,| Output Catalogue
torque  |outputrange| speed
Tailles Plage de Plage de Plage de Catalogue
couple puissance vitesse
[Nm] (kW] [1/min]
Standardgehiuse - Stirnradgetriebe in Fug- u. Flanschausfithrung
Standard case -.hehlcal gearbox, for foot and flange mounting 6 10-700 012-75 0,1-650 G 2000
Engrenages cylindriques avec carter standard
exécution a pattes et/ou avec bride
Blockgehduse - Stirnradgetriebe in Fu8- und Flanschausfithrung
Unicase helical lgear-box, for foot and flange mounting 1 10-20000 0,12-160 0,1-650 G 1000
Engrenages cylindriques avec carter monobloc
exécution a pattes et/ou avec bride -
Blockgehiuse - Fla¢hgetriebe mit Hohl-
bzw. Vollwelle in Fu- bzw. in Flanschausfihrung
Unicase helical shaft mounting gearbox ~ } o
with hollow or solid shaft for foot or flange mounting 1 50-60000 | 0,12-200 0.1-650 G1000
Arbres paralléles avec carter monobloc exécution avec arbre plein
ou arbre creux, exécution 4 pattes ou avec bride
Blockgehiuse - Kegelstirnradgetriebe mit Hohl- bzw.
Vollwelle in FuR- bzw. in Flanschausfithrung
Unicase helical-bevel gearbox B 5
with hollow or solid shaft for foot or flange mounting ? 50-26000 Q12160 B1-400 G 1000
Couple conique avec carter monobloc exécution avec arbre plein
ou arbre creux, exécution 2 pattes ou avec bride
Blockgehiuse - Stirnradschneckengetriebe mit Hohl-
bzw. Vollwelle in FuR- bzw. in Flanschausfithrung
T'~icase helical worm gearbox c r o
1 hollow or solid shaft for foot or flange mounting = 2900 0.12-15 0,1-400 G.1000
Roue et vis sans fin avec carter monobloc exécution avec arbre
plein ou arbre creux, exécution 4 pattes ou avec bride
Blockgehiuse - Schnecken- und Universalschneckengetriebe
mit Hohl- bzw. Vollwelle in Fu8- bzw. in Flanschausfithrung
Unicase - worm geared and universal worm geared motors : :
with hollow or solid shaft for foot or flange mounting 4 21000 01235 a1-500 ©.1039
Roue et vis sans fin, avec carter monobloc ou carter universel exécution
avec arbre plein ou arbre creux, exécution 2 pattes ou avec bride
Mechanische Regelantriebe, Keilriemenverstellgetriebe
Mechanical variable speed drives, V-belt variator drives 12 20-60000 0,18-110 0,1-800 VG 4000
Variateur mécanique a courroie in Vorbereitung
Mechanische Regelantriebe, Reibradverstellgetricbe ; in preparation
Mechanical variable speed drives, Friction disk variator drives 4 20-2864 0,18-4 0,1-800 | en préparation
Variateur mécanique 2 friction
NORDAC-Frequenzumrichter| Baugréfen Leistung  |Netzspannung| Besonderheiten
- NORDAC frequency inverter | Frame sizes | Power range |Mains voltage | Special features
Variateurs de fréquence Tailles Plage de Tension Caractéristiques Spécifiques
puissance réseau
(kW] V]
Baureihe SK *) Klartextanzeige, 4 Parametersatze
Type series SK 16 0,75-160 3 x 380-415 Cleartext display, 4 Parameter sets
|~ mme SK Affichage en texte clair, 4 pages de parametres
. .dreihe Vector CT *) ISD-Vektor-Stromregelung, Bremschopper intern
Jype series Vector CT 10 1,5-37,0 3x380-460 |ISD vectorial current control, Internal brake chopper
Gamme Vector CT Régulation vectorielle de courant ISD, module de freinage interne
Baureihe Vector VT ®) fir Pumpen und Lifter-Anwendungen
Type series Vector VT 11 2,2-450 3 x 380-460 | for application in pumps and ventilating fans
Gamme Vector VT pour les applications d’entrainement de pompes et de ventilateurs
Baureihe Compact Netzfilter intern (1 ph)
Type series Compact 7 0,25-2,2 1x 208-230 | Line filter integrated (1 ph)
Gamme Compact Filtre réseau intégré (1 ph.)
8 0,25-3,0 1/3 x 208-230 | FCC-Stromregelung fir Pumpen und Liifter bis 45 kW
12 1,5-37,0 3x380-500 | FCC flux current control for pumps and fans up to 45 kW
Régulation de courant FCC, pour pompes et ventilateurs
jusqu'a 45 kW
6 5,5-22,0 3 x 208-230 | externe Parameterbox / external parameter box /
7 7,5-37,0 3 x 500-575 | Pupitre de commande additionnel
Baureihe Servo *) Fluss-Vektor-Regelung, Inkrementalgebereingang
Type series Servo 14 2,2-160 3x380-415 | Flow-vector feedback control, incremental transmitter input
Gamme Servo Régulation vectorielle de flux, entrée générateur d'impulsions
ﬂ@ r 1
0 Getriebebau NORD
Schlicht + Kiichenmeister GmbH & Co.
D-22934 Bargteheide - P.O.Box 1262
D-22941 Bargteheide - Rudolf-Diesel-StraRe 1
Tel. 04532/401-0 - Telefax 04532/40 12 53 - Telex 261 505 L -

Art-Nr. 06060306
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Universal Hange-Armaturenhalterung

CYH 101

Fiir pH-, Redox-, Sauerstoff-, Leitfahigkeitsarmaturen
sowie Sauerstoff- und Triitbungssensoren.
Mit Wetterschutzdach CYY 101

Endress + Hauser E:

The Power of Know How

Anwendungsbereiche

Die Hange-Armaturenhalterung CYH 101
mit Stands&ule wird vorwiegend in
offenen Gerinnen, Becken oder Behéltern
eingesetzt. '
Typische Einsatzbereiche sind:

e Klaranlagen, Zu- und Auslauf

- Bele.wungsbecken

o Abwasserbehandlungsanlagen
e Neutralisationsbecken.

CYH 101 ist als Halterung folgender
Armaturen vorgesehen:

— DipFit W CYA 611
— DipFit W CPA 111, CPA 510, CPA 530

— DipFit W CLA 111

Sie ist als Tauchrohrarmatur zur direkten
Befestigung dieser Sensoren geeignet:

e Sauerstoffsensoren
COS 3, OxyMax W COS 31,
COS 4, OxyMax W COS 41
e Tribungssensoren
TurbiMax W CUS 31,
TurbiMax W CUS 41

Vorteile auf einen Blick

e Leichte und einfache Montage am
Beckenrand

e Flexible Anpassbarkeit an ortliche
Gegebenheiten durch vielfaltige
Befestigungs- u. Einstellmoglichkeiten

e Leichte Schwenkbarkeit des Querrohrs
und Hohenverstellung durch
Befestigungskette ermdglicht
Einstellung auf optimalen Messpunkt
ohne Betriebsunterbrechung

o Die pendelnde Aufhdngung der
Taucharmaturen unterstitzt den
Selbstreinigungseffekt der Sensoren

e Feldmassumformer an Standséule
montierbar

/Ill



CYH101

Einsatzbedingungen (Einbaubedingungen)

Einbauhinweise
CYH 101-A/-C —]
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Universal Hange-Armaturenhalterung CYH 101-A bzw. -C
Die Armaturenhalterung CYH 101 ist zur Montage am Becken- oder Gerinnerand vorgesehen.
Die fest zu montierende Standsaule ermoglicht die Aufnahme von einem (CYH 101-A) oder
zwei (CYH 101-C) Querrohrauslegern in zwei moglichen Hohenabstufungen.
Mittels des leicht I8sbaren Kreuzgriffes lasst sich das Querrohr in der gewlnschten Postion fixie-
ren. An der durch das Querrohr gefiihrten Kunststoffkette ist die Armatur mit dem zugehérigen
Sensor befestigt. Die Fixierung der Kette erfolgt mit einem Kunststoffschékel. An der Standséule
ist ein Messumformer in Feldgehéuseausfihrung (CxM 153 oder CxM 253) montierbar. Dazu ist
zusatzlich das Wetterschutzdach CYY 101 erforderlich.
Einbauhinweise
CYH 101-D/-E —]
o of |
|
I.-r ----- ,
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Universal Hange-Armaturenhalterung CYH 101-D bzw. -E
Endress +Hauser
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CYH 101

Die Varianten CYH-D und CYH-E mit Tauchrohr sind zur Aufnahme von Sauerstoff- oder
Trilbungssensoren bestimmt. Die Standséule entspricht den Varianten A bzw. C. Das Tauchrohr

ist mit zwei Befestigungsbigeln an eine Winkelseite des Rohrhalters verschraubt. Die 2. Winkel-

seite des Rohrhalters ist mit einem Fixierstift und einer Befestigungsschraube mit Kreuzgriff an

den Querausleger fixiert. Dadurch ist eine gleichbleibende Sensorpostionierung gewahrleistet.

Besonders bei Mediumsstrdmungen gréBer als 0,5 m/s ist eine reproduzierbare Sensorausrich-
tung mit optimaler Selbstreinigungswirkung méglich.

Einbauhinweise
Wetterschutzdach CYY 101

320

300

CO7-CoMbesosix-00-00-00-xx-001.EPS

Abmessungen Welterschutzdach CYY 101

Das Wetterschutzdach wird mit 2 Schrauben M8 (Bohrungen Pos. 1) an die Standsé&ule befestigt.
An ein vertikales oder horizontales Rohr erfolgt die Befestigung des Wetterschutzdaches an 2
Stellen (Bohrungen Pos. 2). Die Teile (Bild unten) sind in der Rundmastbefestigung fur CYY 101
(siehe Zubehdr) enthalten.

Die Bohrungen Pos. 3 sind fir die Mastbefestigung von Messumformern in Feldgehause,

z.B. CPM 153, vorgesehen. Fiir die Mastbefestigung von Liquisys-Feldgeraten sind die
Bohrungen Pos. 5 zu verwenden.

Die Bohrungen Pos. 4 dienen der Wandbefestigung von Messumformern im Feldgehause, z. B.
CPM 153 oder Liguisys M.

9N
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T

.

|

i

|

|
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.

CO7-CYY 10122-00-00-00-xx;

Rundmastbefestigung fir Wetterschutzdach CYY 101

Endress+Hauser

€



CYH 101

Technische Daten

Gewichte Standsaule 6 kg
Querrohr 2kg )
Tauchrohr 2m /3,5 m 2,5kg/4kg
Wetterschutzdach CYY 101 3 kg
Werkstoffe Standsaule nichtrostender Stahl 1.403
Blindstopfen PE
Bodenplatte nichtrostender Stahl 1.403
Querrohr nichtrostender Stahl 1.403
Tauchrohr nichtrostender Stahl 1.403
Kreuzgriff nichtrostender Stahl 1.403 (Duroplast)
Kette PP
Sicherheitsschakel v PA
Wetterschutzdach CYY 101 nichtrostender Stahl 1.403
Abmessungen Standsaule 1495 x 60 x 60 mm
Durchgangsbohrungen fur Querrohr H = 450 bzw. 950 mm
Bodenplatte 150 x 150 mm
Befestigungsbohrungen 4 x 212 mm
Lochbild der Bodenplatte 120 x 120 mm
Querrohr, Ausfdhrung CYH 101-A/-C 1490 x @ 35 mm
Vierkant-Querrohr, Ausflihrung CYH 101- 1490 x 30 x 30 mm
D/-E
Tauchrohr, Ausfihrung CYH 101-D / -E 2000 / 3500 x @ 40 mm
Kette 5000 mm

Wetterschutzdach

320 x 270 x 300 mm (HxB x T)

Endress +Hauser



CYH 101

Bestellinformationen ~'

Univ. Hinge-Armaturenh. "~ [Ausfobrung z

CYH 101 Standsaule 1,5 m mit Ouerrohr und Ketle
Standsaule 1,5 m mit 2 Querrohren und Ketten
Standséaule 1,5 m mit Querrohr und Tauchrohr 2m
Standsaule 1,5 m mit Querrohr und Tauchrohr 3,5 m
Sonderausfuhrung

-<I'HDO)>

CYH 101:| vollstandiger Bestellcode

Zubehor

{Ausiihrung

W srschutzdach e s =
A |Edelstah£ 320 270 X 300 mm (H xTx B} )

Y. 101

CYY 1011 vollstdndiger Bestellcode |

Wetterschutzdach zur Befestigung von 2 Messumformern auf Anfrage.

Rundmastbefestigung Zur Montage des Wetterschutzdaches CYY 101 an vertikalen oder horizontalen Rohren.
Best.-Nr. 50062121

Tauchrohr . |Ausfihrung Sonn e
CYY 105 A Tauchrohrlange 2 m
D |Tauchrohriange 3,5 m
CYH 101:| vollstandiger Bestellcode |
Beckenrandbefestigung |Austiihrung e il s
CYY 106 A |Standafd nichtrostender Stahl 1.4301

a

CYH 1014 vollstandiger Bestellcode |

L

6 Endress +Hauser



Erganzende Dokumentationen

Armaturen Q DipFit W CYA 611, Technische Information Tl 166C/07/de; Best.-Nr. 50085984

Q DipFit W CPA 111, Technische Information Tl 112C/07/de; Best.-Nr. 50066449

Q DipFit W CPA 510, Technische Information Tl 011C/07/de; Best.-Nr. 50043899

" O DipFit W CPA 530, Technische Information Tl 018C/07/de; Best.-Nr. 50043901
T
Technische Anderungen vorbehalten

Deutschland Osterreich Schweiz
Endress+Hauser Messtechnik GmbH+Co.
Techn. Biro Teltow Techn. Buro Hamburg Techn. Buro Hannover Techn. Buro Ratingen Endress+Hauser Endress+Hauser AG
Potsdamer Strafle 12a Am Stadtrand 52 Misburger Strafle 818 Eisenhuttenstrale 12 Ges.m.b.H. SternenhofstraBle 21
14513 Teltow 22047 Hamburg 30625 Hannover 40882 Ratingen Postfach 173 4153 Reinach/BL 1
Tel. (0 33 28) 43 58-0 Tel. (0 40) 69 44 97-0 Tel. (0511) 283 72-0 Tel. (0 2102) 8 59-0 1235 Wien Tel. (061) 715 75 75

Fax (0 33 28) 43 58-341
E-Mail: VertriebTeltow
@de.endress.com

Techn. Buro Frankfurt
Eschborner Landstr. 42
60489 Frankfurt

Tel. (069) 9 78 85-0

Fax (0 69) 7 89 45 82
E-Mail: VertriebFrankfurt
@de.endress.com

Vertriebszentrale
Deutschland:

Fax (0 40) 69 44 97-150
E-Mail: VertriebHamburg
@de.endress.com

Techn. Buro Stuttgart
Mittlerer Pfad 4

70499 Stuttgart

Tel. (0 711) 13 86-0
Fax (0 711) 13 86-222
E-Mail: VertriebStuttgart
@de.endress.com

Fax (0 511) 283 72-333
E-Mail: VertriebHannover
@de.endress.com

Techn. Biro Miinchen
Stettiner StraBe 5

82110 Germering

Tel. (0 89) 8 40 09-0

Fax (0 89) 8 40 09-133
E-Mail: VertriebMuenchen
@de.endress.com

Fax (0 2102) 8 59-130
E-Mail: VertriebRatingen
@de.endress.com

Endress+Hauser Messtechnik GmbH+Co. e Postfach 2222
79574 Weil am Rhein ¢ Tel. (0 7621) 975-01 © Fax (Q 7621) 975-555
E-Mail: info@de .endress.com e Internet: www.de.endress.com

Tel. (01) 8 80 56-0
Fax (01) 8 80 56-35
E-Mail:
info@at.endress.com
Internet:
www.at.endress.com

Endress +Hauser

The Power of Know How

Fax (0 61) 711 16 50
E-Mail:
info@ch.endress.com
Internet:
www.ch.endress.com

=
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Tel. 039 5041820ra. Fax 039 6041296

o COMPRESSORI AS@IRATOREA CANALE LATERALE ‘SCL
‘SCL' LATERAL CHANNEL BLOWERS - EXHAUSTERS
s SCHEMI Dl INSTALLAZIONE

>

A o .
Compressore )
" ; Pressure service - i

Compressore in parallelo J "~ Aspiratore’in parallelo
. Parallel pressure service I . Parallel vacuum service

" Trasferimento gas
Gas transfer




QFZ) sffe |_|._

‘SCL’ LATERAL CHANNEL BLOWERS EXHAUSTERS
| INSTRL}CTIONS FOR INTERNAL CLEANING

F.P.Z Eﬂeplzeta srl f
Via F.lli Cervi, 16/18 - 20049 Concorezzo - (Mllano) |TALY
" Tel. 039 604.18.20r.a. - Fax 039, 6041296 ¢

SN 1477. o'*

PLEASE READ CAREFULLY ALL INSTRUCTEONS AND KEEP THEM FOR FUTURE REFERENCE

CAUTION!

Dirt inside the 'SCL’: _b-lowers‘- exhausters can

have the following detrimental effects:

o deterioration in the operating performance;

o loss of clearances’ with subsequent
seizing; - '

° out of balance rotor

If internal cleaning becomes necessary:

(ref. section drawmg exploded view SN 1467 or :

SN 1468)

1. Undo the bollts'('it‘ems:'éoz_). ‘

2. Remove the cover (ité’m'162). On the Iarg'e'r‘

" units the perimeter of the ports is sealed by a
plastic gasket: to break the seal work around

the perimeter, striking the edge with a rubber g

headed mallet

" 3. Remove the balt (|tem 900) and the washer 4

(item 365).

4. Withdraw the impeller (item 230), if necessary

using a suitable extractor tool.

N.B. The shim washer (item 932) are included
when necessary to accomodate the axial -

clearance in thie unit: take care not fo lose it.

Clean and reassemble the components following
the instructions above in reverse order.

. If the unit was originally assembled with a seal,
remake it using Loctite 518 or an equivalent, after
first taking care to prepare a clean and smooth
surface. )

-Repiace the material and
. components following the instructions above in the

" When it Is necessary to replace the sound'

absorbent material of the silencers:
LR Undo the bolts (items 906 and 907).
2. V\Mthdraw the silencer assembly from the unit.

3. Exlract the material (item 720) from the body
of the silencer.

4. Retain the mesh support mandrel (item-710)‘.

(not present on model SCL 06). .
reassemble the -
reverse order.

If the unit was originally assembled with a seal, *
remake it using Loctite 518 or an equivalent, after
“first taking care to prepare a clean and smooth
surface. ’
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SN 1471.1 A_..__NV effepizels..

Unita tipo - Unit type

COMPRESSORI-ASPIRATORI A CANALE LATERALE
LATERAL CHANNEL BLOWERS-EXHAUSTERS

SCL 90 DH MOR 2900-3500 RPM M.E.

KW 11 -12.7 V/HZ 400/690/50 - 480/795/60
IP 54 CL.F TROP. L10

Cod. S90D+AAIT

Matricola - Serial no.

B54851 2002

1. L'unita & in conformitd con: DIRETTIVA MACCHINE CE 89/392 come modificata
dalle Direttive ce 91/368 e 93/44, DIRETTIVA EMC CE 89/336 come modificata
dalle Direttive CE 92/31 e 93/68; DIRETTIVA BASSA TENSIONE CE 73/23 come
modificata dalla Direttiva CE 93/68.

E’ tuttavia vietata la messa in servizio prima che la macchina in cui sara
incorporata sia dichiarata conforme con le citate Direttive.

2. Sottoposta a collaudo funzionale & risultata conforme alle caratteristiche
richieste.

1. The unit conforms to the: Machinery Directive CE 89/392 as ammended by the
CE Directives 91/368 and 93/44; Emc Directive CE 89/336 as ammended by the
CE Directives 92/31 e 93/68; Low Voltage Directive CE 73/23 as ammended by
the ce Directive 93/68.
Nevertheless it is forbidden to put the unit in service before the machine in
which will be incorporated is declared in conformity with the above Directives.
2. The unit has been tested and meets its operating performances.

Il Delegato al controllo - The inspection delegate

16—04-2002 PARMA

F.P.Z. Effepizeta srl N

Via F.Ili Cervi, 16/18 - 20049 Concorezzo - (Milano) - ITALY
Tel. 039 604.18.20 r.a. - Fax 038 604.12.96

I\

SN 1472.0 A.. .mmv glfepizeta..

COMPRESSORI-ASPIRATORI A CANALE LATERALE
LATERAL CHANNEL BLOWERS-EXHAUSTERS

SCL 90 DH MOR 2900-3500 RPM M.E.

KW 11 -12.7 V/HZ 400/690/50 - 460/795/60
IP 54 CL.F TROP. L10

Cod. S90D+AAIT Mat. B54851 2002

n rpm dPmax mbar Lp/Lw dB(A)
2900 +600 / —400 <88 / <99
3500 +550 / -480 <91 / <102
m 98.0 kg PS 2.8 bar A
- ISTRUZIONI - ANLEITUNGEN - DRIFTSVEJLEDNING - INSTRUCCIONES -
- INSTRUCTIES - INSTRUCTIONS - INSTRUGOES - INSTRUKSER -
- INSTRUKTIONER - NAVODILA - OHJEET - OAHT'IEE -
-VOORSCHRIFTEN - TALIMAT -
A SN 1473 - SN 1474
pma - ey SN 1467 — SN 1477
BIFOGAT: IGINDEKILER: =
BILAG: INGESLOTEN:

BJGAAND:  LUTTEENA:
CHINCLUS:  PRILOGA:
ENCLOSED: VEDLAGT:

F.P.Z. Effepizeta srl
Via F.Ili Cervi, 16/18 - 20049 Concorezzo - (Milano) - ITALY
Tel. 039 604.18.20r.a. - Fax 039 604.12.96




It is the producer’s recommendation to perform the inspection of the above
mentioned parts to ensure long-term operation of the self-cleaning screen without
excessive servicing expenses.

It is needed to hold the lubrication instruction according to Art. 22.

26. Maintenance, servicing

-+ The self-cleaning screen’s maintenance period depends on the operation and total . -
load. Defects found may be caused by operation wear or undesirable influences
(overloading by screenings and tough objects). The following instructions pertain to the
most common defects caused by wear and their removal.

e Drive chain-belts stretching (only by SCC designed with B over 800 mm) is done by

means of adjusting screws that raise the gearbox bracket. The slack of the unloaded part

of the chain shall be 15 mm, after the first 100 hours of operation the chain is to be
stretched, then once every three months, including of lubrication. '

e Filtration belt stretching (correct stretching is performed by the manufacturer) is

performed only on special occasions: when screen bars are replaced (short-term release

of belt) and when the belt is misaligned as described hereunder.

e Replacement of broken or missing retaining rings at the end of the connecting bars.

Damage may be caused by small grains of dirt (grit) jammed between the bar hubs or by

icing that extends the belt width, resulting in a greater axial thrust pressing on the ring

that is likely to break or “jump out”. The special pincers are used for retaining rings
manipulation.

e Pulley fall-out is caused by a fall-out retaining ring. The belt must be halted

immediately and the missing pulleys must be replaced including washers and retaining

rings.

o Reduction of the filtration belt width - due to abrasive substances (The reduction is
gauged between belt side plate. The individual belt elements are necked due to
gradual grinding-off of the hub sides; the pulleys move to empty spaces and go off
the guides. Free bars can get directly at the guiding and drive gearing and cause the
retaining rings to fall out. The belt must be disassembled immediately and the screen
bars must be added along the belt length so that the pulleys can rest on the guiding.

= Filtration belt extension is the opposite state, caused by small mechanical particles.
It is necessary to remove one row of rakes along the belt periphery reducing the belt
width to its original dimension.

= Sideways (misalign) operation of belt — the belt “pulls” to one side of the frame.
This may be caused by incorrect mounting of the frame during assembly (a inclined
bottom); the frame sides show deviations from vertical and horizontal axes. It is
necessary to dismount the frame, free the channel sides and re-mount the frame in the
right position. The belt can be adjusted by soft releasing the main shaft bearing and

moving the guiding stretchers (by adjusting screws) to a position ensuring even
movement of the belt.



Broken or missing screen bar — this defect is a result of mechanical damage caused
by any tough object. It is not necessary to replace several broken bars at the same
time since the filtration capacity is not much influenced. Replacement is
recommended when more than 10 bars are broken, see Art. 27 — belt disassembly.

" Disruptive belt movement may be caused by dried-up belt after the self-cleaning
screen was not in operation for some time. The defect can be removed by washing

- down the self-cleaning screen. Another cause is malfunctioning bearing on the main

~#:v1i. shaft or at axle shafts (SCC-G design). The antifriction bearings are rolling on bushes,

they can be replaced by loosening and removing the nut and the bush washer.

-+ ® The self-cleaning screen is fitted with a safety switches that will switch off the self-
" cleaning screen at overload. It is necessary to remove the cause of overload (usually

~ an obstacle in the belt) and set the switch to the stand-by position. :

FONTANA R provides servicing and spare parts to the full extent of the delivery on

request. To prevent extensive repairs it is recommended to perform servicing and
inspection at least once per year.

27. Belt disassembly

The belt is usually disassembled during replacement or complementation of
damaged or missing rakes. The damage may be caused by various objects jammed in the

bars, such as wire, large tough object (gravel, stone, etc.) wood board or large piece of
ice, grit etc.

The procedure is as follows:

¢ Stop the band at the place of replacement

¢ Switch the drive off

¢ Take up of'the cases of the assembling holes

¢ Loosen the belt by tools, back stroke of the belt or loosening of stretchers (M20, M24
nut)

¢ Loosen the retaining ring of screen bars of damaged rakes (at least 2 pieces)

¢ Remove washers and pulleys

¢ Insert a punch bar while pulling out the original bar to the position where the rake is to
be replaced.

¢ Remove the damaged rake and insert a new rake
¢ Remount all dismounted parts observing the correct installation of retaining rings.

¢ The same procedure must be performed on the next bar where the other part of the
damaged rake bar is located.

¢ Put the belt to its original position.



28. Heating and operation at temperatures below zero.

The operation of an self-cleaning screen is always more safety and because of
maintenance simpler in a warm room (premises). ‘
If the device is fitted with casing with heating units it can be operating at
temperatures up to -20°C. At the same time it is necessary to cover the channel with
airtight plates- (concrete, wooden or steel) to prevent the flowing water to cool down.
Porous grids are not suitable in this case. The filtration belt must be submerged in the
waste water at all times.
The heating units are made according to:
¢ self-cleaning screen dimensions, in particular to- frame width and the discharge chute
height (V) .

¢ waste water passage and its temperature (the  water may warm the channel
significantly)

¢ device operation mode (continuous waste water inflow or discontinuous pumping from
pump sump

¢ local conditions (cooling due to strong winds, altitude)

The heating units have different input (420-2000 W) depending on self-cleaning screen

dimensions (power supply 220 V; 50 Hz). The heating unit is switched on by an outdoor

thermostats included in the delivery. It is convenient to install the thermostat near the

self-cleaning screen (on the wall or on the switchboard bracket) and connect it to the

respective switchboard. When the temperature on the thermostat is set to 0°C for

example, the heating unit will be switched on. When the outdoor temperature is lower

than the preset temperature the heating unit is on, when the temperature is higher the unit

is off. These functions are ensured by the RPA switchboards produced by our company.

We also offer free consulting regarding built-in safety elements and timing programmes.

Self-cleaning screen may operate at temperatures below -20°C only under the

specific conditions set by the producer as follows:

= the channel must be covered with airtight plates 5-6 m before and 2 m behind the self-
cleaning screen (for outdoor use)

- the lower part of the filtration belt must be submerged at least 50 cm in the waste
water

- non-stop operation of the self-cleaning screen

= additional heating must be installed. This heating can be switched on manually by
attending staff for the period when the temperature is below -20°C (during the night
e.g.).



Importarii:

The self-cleaning screen may be seriously damaged if operating at
temperaiures below 0°C with no heating on! Frozen water between the bars results in
extension of the belt and greater friction leading to “jump-out” of the retaining rings on
the guiding bars or to bending of the drive shaft. If the RPA switchboards are installed
the self-cleaning screen will not be damaged since it is automatically switched off. Before
restarting the self-cleaning screen the belt must be warmed up by hot water (or in any
other suitable way). Afler warming up the belt must rotate very-smoothly. . =



TYPE OF SCC AND MAIN PARTS OF DELIVERY

SCC-M

drivé
0,12-0,37 kW ; 400 V; 50 Hz

screen frame

rotary brush
0,12-0,25 kW; 400 V; 50 Hz

discharge chute

~lower cover plate

E—
\/\_// i

"" drive
SCC - VM N1 0,12-0,37 kW; 400 V; 50 Hz
O
¢ screen frame
; discharge chute
0,0 rotary brush
, 0,12-0,25 kW 400 V
= / \ ~~lower cover plate
— —
—_— \support -V
drive
SCC - 0,12-0,37 kW; 400 V; 50 Hz

screen frame

discharge chute

rotary brush
0,12-0,25 kW; 400 V

’ \lower cover plate

L zﬂ\lnlet steel channel - K

Note:Producer honor the other voltage and frequence value

15
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TUV Rheinland Product Safety GmbH

Am Grauen Stein

D-51105 Kéin
TUV Rheinland
Testreport No: P9763806E01 Page 1 of 23
about
Electromagnetic Compatibility

Applicant: Advantech Co., Ltd.

4Fl., No. 108-3, Ming-Chuan Rd.

Shin-Tien City, Taipei Hsiem 231, Taiwan
Kind of Equipment: Field Bus System
Type Designation: ADAM-5000/-5017 / -5018 /-5024

ADAM-5051 /-5060 / -5056
Trade Mark: Advantech
Standard: EN 50 082-2:1995 EN 55 022:1994/A1:1995 Class A
Date of Testing: 16.04, - 13.05.1997
Test result: The above mentioned product has been tested and
Der Sachverstiindige: iiberpriift:
tested by reviewed by
/707?5%&(/4/» Cesehen /‘ZCPP?PW
Date, signature “ o <At 22 19 22 Date, signature

T i P afetyr GmtH
Other aspects: I o RheuﬂW /%" b &

This test report may be distributed only in its complete unabridged form. This report summarizes the results of a single
investigation performed on the described test object. Unless validated by a EMC license bearing the same report
number, this test report alone does not entitle the applicant the EMC-mark or any other test mark of approval on their
products.

This report displays the emission and the immunity against disturbances of the tested product. If the tested product will
be used with additional equipment other than those mentioned in this report or if the tested product will be used against
the manufacturers description, the compliance with relevant standards for the system has to be ensured. Any
mentioning of TUV Rheinland or testing done by TUV Rheinland in connection with distribution or use of the product
described in this report must be approved by TUV Rheinland in writing. A valid license is regarded as such an
approval.

TOV Rheinland
Product Safety GmbH
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Certificate
of

Compliance

No. 9763806-9707

Regarding the certification of products which are in the scope of the
Council Directive 89/336/EEC
the applicant

Advantech Co., Ltd.
4FL., No. 108-3, Ming-Chuan Road, Shin-Tien City, Taipei Hsien 231,
Taiwan, R.O.C.

has successfully demonstrated that its product

Field Bus System
ADAM-5000, ADAM-5017, ADAM-5018, ADAM-5024,
ADAM-5051, ADAM-5060, ADAM-5056 ( Advantech )

is in compliance with
EN 50 082-2:1995, EN 55 022:1994/A1:1995 Class A
as described in the Technical Report P 9763806E01.

This Certificate is based on a single evaluation of one sample of the above mentioned
product. It does not imply an assessment of the whole production and does not permit the use
of a licenced test mark of TUV Rheinland.

Taipei, 22.07.1997

Certification Body

ez e

Dipl.-Ing. A. Klinker

a c € The CE marking may only be used if all relevant and effective EC Directives are complied with. C €
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1. Test Site

Advance Technology Corporation
No.47, 14 Ling, Chia Pau Tsuen, Lin Kou Hsiang, Taipei Hsien, Taiwan, R.O.C.

All tests were conducted by a TUV Rheinland appointed inspector.

2.  Description of the Test Samples

2.1. General Description of Equipment

The test sample is a Field Bus System with the model designation ADAM-5000.
It is intended for use as a distributed data acquisition and control system with different modules

installed between a host computer and external measurable physical quantities on the product via
RS-485 communication ports in a Industrial Environment.

2.2, Rating and Physical Characteristics

Input Voltage: DC 10 - 30V (Unregulated)
Power consumption: 1.OW (min.)
Protection Class: I

The following modules were incorporated with ADAM-5000 for all the tests as described hereafter,
refer to below table for their detail specifications.

helnland
;?gdﬁct Safety GmbH

P0763806
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' Product Module no. Specification
8-Channel ADAM-5017 Input range: £150mV, £500mV, £1V
Analog Input £5V, £10V; £20mA
Module
7-Channel ADAM-5018 Input range: £15mV, £50mV, £100mV,
Thermocouple +=500mV, £1V, +£2.5V
Input Module +20mA
4-Channel ADAM-5024 | Output range: 0-20mA, 4-20mA; 0-10V
Analog Output
Module
16-point Digital | ADAM-5051 Input : Logic level 0 => 1V max.
I/0 Module Logic level 1 => 3.5 to 30V

Pull up current => 0.5mA
Power consumption =>0.3W

16-point Digital | ADAM-5056 Open collector to 30V, 100mA
/O Module 450mW max.

Power Dissipation =>400 mV

Power consumption =>0,25W

6-Channel ADAM-5060 Contact rating : AC 125V@0.6A;

Relay Output AC 250V@0.3A;
Module DC 30V@2A; AC 110V@0.6A
23 Sources of Interference

1. CPU (80188) 16 bit microprocessor in ADAM-5000
2. Oscilator. with 1.8432MHz in ADAM-5000
3 Crystal with 10MHz in ADAM-5017

2.4. Noise Suppression Parts

1. Only within switching power supply, “Skynet” model no. SNP-PAS9

2.5. Submitted Documents
TOV RRéinland
Product Safety GmbH

1)  Construction drawings and Schematics PO763806
2) Photographic documentation
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3. Measurement Conditions

3.1, Modes of Operation

The EUT - ADAM-5000 was tested with the following additional equipment (refer to the next
paragraph) and with 2 different groups of the test configuration (refer to below).

Group 1: Incorporated modules - ADAM-5051, ADAM-5050 and ADAM-5060 with the Field Bus
System ADAM-5000 for all hereafter tests.

Group 2: Incorporated modules - ADAM-5017, ADAM-5018 and ADAM-5024 with the Field Bus
System ADAM-5000 for all hereafier tests.

3.2. Additional Equipment
FOR EMISSION TEST
No.| Product Brand ‘Model No. | Serial No. 1/0 Cable
1 | PERSONAL HP D3496A 5G52902154 Nonshielded
COMPUTER Power
2 | MONITOR ACER 7134T M5400233564 | Shielded signal
Nonshielded
Power
3 PRINTER HP 2225C+ 3123597230 | Shielded Signal
Nonshielded
Power
4 | KEYBOARD | FORWARD | FDA-102D 20720 Shielded Signal
Note: There is no ferrite core on the interface cable of all support units.
TOV Rheinland

R

Product Safety GmbY
P92 76380686
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FOR IMMUNITY TEST
T No. VProduct Brand Model No. Serial No. I/O Cable
1 | PERSONAL HP D3496A SG52902154 | Nonshielded
COMPUTER Power
2 | MONITOR REGENT | RTC-14DG N/A Shielded signal
Nonshielded
Power
3 | KEYBOARD ACER 6311 K6357050921 | Shielded Signal

Note: There is a ferrite core added on the interface cable of support unit 2.
There is no ferrite core added on the interface cable of other support units.

3.3. Test Setup

The test setup was realized on a table of 80cm and 10cm height respectively during all the tests
as described hereafter.

TOV Rheinland !
Product Safety GmbH

PO763806
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34. List of Test and Measurement Instruments

Table1: List of Test and Measurement Equipment

For Radiated Emission:

| Kind of Equipment | Manufacturer Type S/N Calibrated until
SPECTRUM HP 8594A 3144A00308 AUG. 27, 1997
ANALYZER
PREAMPLIFIER HP 8447D 2944A08119 JAN. 17, 1998
TEST RECEIVER | ROHDE & ESVP 893496/030 JULY 17, 1997

SCHWARZ

TUNABLE SCHWARZBECK | VHA 9103 E101051 NOV, 30, 1997
DIPOLE UHA 9105 E101055
ANTENNA
BILOG ANTENNA | CHASE CBL6112 2086 DEC. 28, 1997
TURN TABLE EMCO 1060 1195 N/A
TOWER EMCO 1051 1263 N/A

For Harmonics & Voltage Fluctuations:

| Kind of Equipment | Manufacturer | Type S/N Calibrated until
POWER ARB KEYTEK EP72HF 9508346 APR. 17,1998
WAVEFORM
GENERATOR
SWITCHING KIKUSUI PCR 4000L 9508355 APR. 17, 1998
POWER SUPPLY
For ESD:
Kind of Equipment | Manufacturer I Type [SIN | Calibrated until '
ESD TEST KEYTEK 2000 9105240/41 AUG. 5, 1997
SYSTEM
ESD SIMULATOR | KEYTEK MZ-15/EC 92022232 JUNE 7, 1997

TOV Rheinland A
Product Safety GmbH

PO763806
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For Radiated/Conducted Susceptibility:
| Kind of Equipment | Manufacturer | Type . I S/IN_ | Calibrated untg
SIGNAL ROHDE & SMY01 840490/009 OCT. 1, 1997
GENERATOR SCHWARZ &
POWER KALMUS LA1000V 091995-1 N/A
AMPLIFIER
POWER KALMUS 757LC 091995-2 N/A
AMPLIFIER
FIELD PROBE HOLADAY HI-4422 89915 SEPT. 12. 1997
BICONILOG EMCO 3143 1116 N/A
ANTENNA
COMPACT FULL | COMTEST CFAC ADT-S01 AUG. 2, 1997
ANECHOIC
For EFT:
Kind of Equipment I Manufacturer ] Type | S/N Calibrated until
EFT GENERATOR | KEYTEK | CE-40 | 9508257 SEPT. 12, 1997

For Magnetic Field Immunity:

Kind of Equipment | Manufacturer | Tyge | S/N 1 Calibrated until
MAGNETIC HAFEELY MAG 100 1 083794-06 JAN. 31, 1997
FIELD
TESTER
MAGNETIC COMBINOVA MFM10 224 JUN. 06, 1998
FIELD
METER
3.5. Abbreviations

| PASS means 'complied with requirement’ N/A means 'not applicable'

FAJL means 'not complied'

N.C.R. means 'no calibration required’

TU einland ™ |
Pro Sa oty GmbH

PO 76 3806
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4. TestResults EMISSION

Result:

4.1. Continuous Interferences
4.1.1. Conducted Emission (AC Mains)

Port: AC Mains

Basic Standard; EN 55 022:1994, clause 5.1
Frequency Range:  0.15 - 30MHz

Limits: Mains Terminal, table 1 (Class A)

1 Result:

Since the EUT is powered by a DC voltage source this requirement is not applicable.

4.1.2, Radiated Emission

Port: Enclosure
Basic Standard: EN 55 022:1994, clause 6
Frequency Range: 30 - 1000MHz

Limits: clause 6, table 3, {(class A)
Result:

Test Setup

Input Voltage: AC 230V ,50Hz

Operational mode:  ON, see 3.1, 3.2

Earthiné: through power cord of Adaptor

TOY Rhelnland B
Product Safety GmbH

P9763806
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Table 2: Radiated Emission, 30 - 1000MHz
-Settings '
Frequency Settingsﬁ
Start Stop | Step Size | IF Bandwidth Detector Meas. Time
30MHz 1 GHz 120kHz QP
Group 1 Configuration
Frequeny Result Limit Margin
(dBuV/m) (dBuV/m)
Hor. Ver. | (dBuV/m) | Hor. Ver.
292 0 47.0 -17.8 0
374.29 35.2 0 47.0 -11.8 0
37113 33.8 0 47.0 -13.2 0
382.82 375 0 47.0 -9.5 0
391.39 36.5 0 47.0 -10.5 0
394.29 35.2 0 47.0 -11.8 0
79.99 0 22.7 40.0 0 -17.3
116.08 0 25.0 40.0 0 -15.0
268.57 0 34.1 47.0 0 -12.9
i) 0 33.2 47.0 0 | -13.8
308.58 0 36.3 47.0 0 -10.7
317.19 0 28.3 47.0 0 -18.7

TOV Rheinland =™
Produc:'etlgaqfety GmbH

P9 763806
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S el

Group 2 Configuration

Frequeny Result Limit Margin
(dBuV/m) (dBuV/m)
Hor. Ver. | (dBuV/m) | Hor. Ver.

371 0 47.0 -9.9 0
35.9 0 47.0 -11.1 0
35.6 0 47.0 -11.4 0
352 0 47.0 -11.8 0
342 0 47.0 -12.8 0
323 0 47.0 -14.7 0
0 23.2 47.0 0 -23.8
0 26.1 47.0 0 -20.9
0 34.1 47.0 0 -12.9
0 29.0 47.0 0 -18.0
0 29.4 47.0 0 -17.6
0 29.0 47.0 0 -18.0
FPoduct.

fand
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4.2. Disturbances in Supply Systems

| &.2.1. Harmonics

Port: Mains

Basic Standard: EN 61 000-3-2

Limits: EN 61 000-3-2, clause 7
Result:

Since the EUT is powered by a DC voltage source this requirement is not applicable.

4.2.2.  Voltage Fluctuations

Port: Mains

Basic Standard: EN 61 000-3-3

Limits: EN 61 000-3-3, clause 5
Result:

Since the EUT is powered by a DC voltage source this requirement is not applicable.

TOY Rheinland
Product Safety GmbH

P9O9763806
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5. Test Results IMMUNITY

Result:

S.1. Enclosure Port
S5.1.1.  Radio-Frequency Electromagnetic Field

Port: Enclosure

Basic Standard: ENV 50 140 ENV 50204
Performance Criteria: A

Test Specification: EN 50 082-2 _
Frequency Range: 80 - 1000 MHz 900+ 5 MHz
Field Strength: 10 V/m (unmodulated) 10 V/m (unmodulated)
(=1level 3 of ENV 50 140)
Modulation: 1 kHz AM 80% 200 Hz Pulse
50% duty cycle

LResult:

Test Setup

Input Voltage: AC 230V, 50Hz via a power supply
Operational mode: ON

Temperature: 22.°C
Humidity: 60 % RH

V Bneinland
.F‘;?gd%gtt Safety GmbH

po763806
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Table3: Radio-Frequency Electromagnetic Field
A. Frequency range : 80 MHz - 1 GHz
Severity level EN 50 082-2 Performance Verification Test
(V/m) Requirement (Criteria) Tesults
10 A A | UPASS:
B. Frequency : 900 MHz +/- 5 MHz
Severity level EN 50 082-2 Performance Verification Test
(V/m) Requirement (Criteria) results
10 A A

No degradation in performance was monitored during and after application of the R.F. interference

field.
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5.1.2.  Power Frequency Magnetic Field Immunity

Port;

Basic Standard:

Enclosure
EN 61 000-4-8

Performance Criteria: A

Test Specification:

EN 50 082-2

Frequency: 50Hz
Magnetic Field Strength 30 A/m

Level 4

Result:

Test Setup

Input Voltage:

AC 230V, 50 Hz via a power supply

Operational mode: ON

Temperature:

Humidity:

22°C
58 % RH

Table 4: Power Frequency Magnetic Field

Magnetic Field | EN 61 000-4-8 Performance Verification Test
Strength (A/m) requirement (criteria) Results
30 A, (B for CRT) A S PASS

No degradation in performance was monitored during and after application of the Magnetic.

interference field.
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5.1.3. Electrostatic Discharge

Pbrt:

(=level 20f EN 61 0

Enclosure
Basic Standard: EN 61 000-4-2 =
Performance Criteria: B
Test Specification: EN 50 082-2
Voltage: 8 kV (Air Discharge)
(= level 3 of EN 61 000-4-2)
4 kV (Contact Discharge)

00-4-2)

rResuit:

Test Setup

Input Voltage: AC 230V, 50 Hz via a power supply
Operational mode: ON

Temperature: 22°C

Humidity: 58 % RH

Table5: Electrostatic Discharge

Severity EN 50 082-2 requirement Performance criteria Test
level Air Contact | HCP/VCP Air Contact [HCP/VCP| results
discharge | discharge | discharge | discharge discharge | discharge |

4 KV NR B B NR A A
8 KV B NR NR A NR A

Note: 1) NR means there is no requirement.

2) Test Points: Air Discharge for non-conducted parts
Contact Discharge for conducted parts

TOV Rheinland
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0. Input and OQutput Signal Ports
5.2.1. Conducted Disturbances
Port: DC Input Signal lines
Basic Standard: ENV 50 141
Performance Criteria: A
Test Specification: EN 50 082-2

Frequency Range: 0.15 - 80 MHz

Voltage Level: 10 Vrms (unmodulated)

Modulation: AM 80 %, 1 kHz sine wave

(= level 3 of ENV 50 141)

Result:
Test Setup
Input Voltage: DC Input from a power supply

Operational mode: ON

Temperature: 24°C
Humidity: 58 %
Table 6: Conducted Disturbance
Severity Level EN 50 082-2 Performance Verification Test
(Vrms) Regquirement (Criteria) Results
10 A A

No degradation in performance was monitored during and after application of the inject current.
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Y e _ Fast Transients Common Mode

T

Port: DC Input Signal lines
Basic Standard: EN 61 000-4-4 i
Performance B
Criteria:
Test Specification:  EN 50 082-2 DC Input Signal Lines
Peak Voltage: 2kV 1KV
(=level 2)
T¢/Th 5/50 ns
Rep. frequency 5kHz
I Result:
Test Setup
Input Voltage: DC Input from a power supply
Operational mode: ON
Temperature: 22°C
Humidity: 58 % RH

Table7: Fast Transients Common Mode

Severity EN 50 082-2 Performance Verification
level requirement (Criteria)
Coupling DC /0 DC /O
mode line line line line
1 kV clamp NR B NR A
2 kV direct B NR A NR

Remark: NR means there is no requirement

TOV Fheinland
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6. Photographs of the Test Set-up

Picture 1: Radiated Emission
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Picture 3: Electrostatic Discharge

T

1)
P

o —"
=

[IRITMRY

Picture 4: Fast Transients (DC Input)
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Picture 5: Fast Transients (Signal Line)

Picture 6: Conducted Susceptibility (DC Input)
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Picture 7:©  Conducted Susceptibility (Signal Line)
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Picture 8: Magnetic Field Susceptibility
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ADAM SERIES DATA ACQUISITION EQUIPMENT
FOR USE IN
HAZARDOUS LOCATIONS

From
Advantech Co. Ltd.

4F, No.108-3, Ming-Chuan Road,
Shing-Tien City, Taipei, Taiwan, R.0.C.

1 INTRODUCTION

11 Standards- Advantech Co. Ltd. requested Approval of the apparatus listed in Section
1.2 to be in compliance with the applicable requirements of the following standards:
Title No.  lssue Date
Electrical Equipment for Use in 3611  April 1986

Class I, Division 2,

Class 1, Division 2 and
Class J11, Division 1 and 2
Hazardous Locations

Electrical and Electronic Test, 3810 March 1989
Measuring, and Process
Control Equipment

Electrical Equipment for Use in 3600 November 1998
Hazardous (Classified) Locations
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12 Approval Listings

121 Data Acquisition Equipment, ADAM 3000 Series- The following was evaluated as suitable
for Class I, Division 2, Groups A, B, C. and D indoor hazardous (classified)
locations and will appear in the Approval Guide as follows:

ADAM 3000 Series Data Acquisition Equipment
NI/I/2/ABCD/T*, Ta=70°C
*See table for temperature code.

Special Condition for use;
1. Must be installed in suitable equipment enclosure in accordance with ANSI/ISA
$82.01 & S82.03

Model Description Temperature
Code
ADAM-3011 Isolated Signal Conditioning Module T5
ADAM-3014  Analog Input Isolated Signal Conditioning Module T6
ADAM-3021 Isolated Signal Conditioning Module T4A
122 Data Acquisition Equipment, ADAM 4000 Series - The following was evaluated as suitable

for Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D indoor hazardous (classified)
locations and will appear in the Approval Guide as follows:

ADAM 4000 Series Data Acquisition Equipment
NI/1/2/ABCD/T*, Ta=70°C
*See table for temperature code.

Special Condition for use,
{. Must be installed in suitable equipment enclosure in accordance with ANSIISA
$82.01 & S82.03

2. When installed in Division 2 Hazardous Locations, a warning label must be
prominently affixed near the unit(s) which wamns that the cables must not be
removed or inserted unless the area is known to be non-hazardous.

Model Description Temperature
Code
ADAM 4011  Thermocouple Voltage/Current Input Module TS
ADAM 4012  Thermocouple Voltage/Current Input Module TS
ADAM 4013 RTD Input Module TS
ADAM 4014D  Analog Input Module with LEDs Module T5
ADAM 4016  Strain Gauge Input ' T5

ADAM 4017  8-Channels Voltage/Current Thermocouple Input Module TS
ADAM 4018  8-Channels Voltage/Current Thermocouple Input Module T6

ADAM 4018M 8-Analog Input Data Logger Module TS
ADAM 4021  Analog Output Module T5
ADAM 4050  Digital 1/O Module T5
ADAM 4052  Digital ¥O Module TS
ADAM 4053  16-Channel Digital Input Module T6
ADAM 4060  Digital I/O Module : TS
ADAM 4080  Counter/Frequency Input Module T5
ADAM 4080D Counter/Frequency Input Module TS5
ADAM 4510  Isolated RS-485/422 Repeater T5
ADAM 4520  Isolated RS-232 to 485/422 Converter T5
ADAM 4521  Addressable RS-485 to RS-232 Converter TS
ADAM 4530  Addressable Radio/Leased Modem Interface T5
ADAM 4541  Fiber Optic to RS-232/422/495 Converter TS

Page 2 of 11
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Data Aoquisition Equipment, ADAMI 5000 - The following was evaluated as suitable for
Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D indoor hazardous (classified) locations
and will appear in the Approval Guide as follows:

ADAM 5000 Series Data Acquisition Equipment
NI/1/2/ABCD/T4, Ta=70°C

Special Condition for use: -
1. Must be installed in suitable equipment enclosure in accordance with ANSI/ISA
$82.01 & $82.03.

2. 1/0 Modules must be installed in an ADAM-5000 /485, ADAM -5010-A2,
ADAM -55010/P31, or ADAM -5011 System.

3. When installed in Division 2 Hazardous Locations, a warning label must be
prominently affixed near the unit(s) which warns that the 1/0 cards and cables must
not be removed or inserted unless the area is known to be non-hazardous.

Model Description
ADAM -5000/485 Distributed DAC System

ADAM -5010-A2 PC-Based Programmable Controller
ADAM -55010/P31 PC-Based Softlogic Controller

ADAM -5011 Programmable Controller

ADAM 5017 8-Channels Voltage/Current Thermocouple Input Module
ADAM 5018 8-Channels Voltage/Current Thermocouple Input Module
ADAM 5050 Digital /O Module

ADAM 5031 16-Channel Digital Input Module

ADAM 3052-A 8-Channel Isolated Digital Input Module

ADAM 5056 16-Channel Digital Output Module

ADAM 5060 Digital /O Module

ADAM 5080 4 Channel Counter/Frequency Input

ADAM 5024 Analog Output Module

Description - The ADAM 3000 series is a family of signal conditioning interface
modules. The different modules provide a variety of signal conditioning, isolation,
and ranging functions.

The ADAM 3000 signal conditioning interface modules cantains internal
potentiometers and switches. These switches are used during initial installation to
configure signal conversion ranges and functions. The potentiometers are operator
accessible and are used to calibrate the output's zero and span. The module's
electronics is packaged in a two piece plastic shell that snaps together. The module
is designed to mount on to a DIN-Rail. The signal connections are through screw
terminal wiring blocks. The signal and power connectors are mounted on either end
of the module.

The ADAM 3000 series data acquisition modules are designed to operate on an
unregulated +24 Vdc power supply and will operate over a range of = 10%. The
ambient operating temperature range of the ADAM 3000 series is -10°C to 70°C.

The ADAM 4000 series data acquisition and communication modules are a set of
intelligent sensor-to-computer or computer-to-computer interface modules
containing an internal microprocessor. The different modules provide a variety of
signal conditioning, isolation, ranging, A/D and D/A conversion, data comparison,
and digital communication functions. Some modules provide digital /O lines for
controlling relays and TTL devices. These devices are remotely controlled through
digital commands transmitted over a two wire RS-485 bus.

Page 3 of 11
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The ADAM 4000 series data acquisition modules contain no internal potentiometers
or switches. Some of the ADAM 4000 series data communication modules do
contain internal switches. These switches are used during initial installation to
configure data communications. The module's electronics is packaged in a two
piece plastic shell. There are two captive mounting screws used for mounting the
module to either a plastic DIN-Rail Adapter (supplied with each module), a steel
panel mounting bracket (supplied with each module), or for piggyback stack-
mounting on top of another ADAM module. The signal connections are module
dependent. The majority of the data acquisition modules signal connections are
through plug-in screw terminal wiring blocks. There are up to two terminal blocks
that are mounted on either end of the module. The ADAM 4011 has an isothermal
block for thermocouple input, the ADAM 4520, 4521 and 4530 data
communication modules have a female DB-9 for the RS-232 interface connector
and ADAM 4541 Fiber Optic Converter has two special connectors for connection
to the fiber-optic cable.

The ADAM 4000 series data acquisition modules are designed to operate on an
unregulated +24 Vdc power supply and will operate over a range of 10 to 30Vdc.
The ambient operating temperature range of the ADAM 4000 series is -10°C to
70°C.

The ADAM-5000/485 series is a data acquisition and control System for control,
monitoring and acquisition of data through multi-channel I/O modules. The
different modules provide a variety of signal conditioning, isolation, ranging
functions. Some modules provide digital 1/0 lines for controlling relays and TTL
devices. The ADAM-5000/485 system consists of two major parts: the system nest
and 1/0 modules. The system nest includes a CPU card, a power regulator, a 4-slot
base, a built-in RS-232 communication port and a pair of built-in RS-485 ports.
There are three RS-485 Ports designed to link the RS-485 through a cable to a
network in a system. Two of the RS-485 ports (DB9 connector) located on either
end of the system nest. The third port connection is a set of screw terminals on the
power supply connector. The RS-232 port (DB9 connector) is designed for field
configuration, diagnostics, or for configuration as the slave of the host computer
through this port connection.

The ADAM 5000 system does contain internal and external switches. These
switches are used during initial installation to configure data communications or
1/O logic. The external switches have a tool removable cover, The system's nest is
a multi-piece plastic shell that encloses the CPU card and power regulator and
forms 4-slot I/0 module rack. There are four mounting holes for mounting the
module to a panel and a DIN-Rail mounting bracket with two locking clips. The
signal connections are through plug-in screw terminal wiring blocks mounted on
the front of the [/O module.

The ADAM 5000 series data acquisition modules are designed to operate on an
unregulated +24 Vdc power supply and will operate over a range of 10 to 30 Vdc.
The ambient operating temperature range of the ADAM 5000 series is -10°C to
70°C.

Examination and Tests - Representative samples of the ADAM modules were
examined and tested by FACTORY MUTUAL RESEARCH (FMR) to determine
acceptability as a nonincendive apparatus for use in the specified hazardous
locations. The examination was conducted under normal conditions and included
circuit analysis, temperature measurements and component tests as well as a review
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of the manufacturer's documentation and the equipment's physical construction. All
were satisfactory and are summarized in the following Sections. All data is on file
at FMR along with other documents and correspondence applicable to this program.

31 “Division 2 Evaluation (Nonincendive) - Division 2 equipment acceptability is based on the
inability of the device to release sufficient electrical or thermal energy under
normal operating conditions to cause ignition of the specific hazardous
atmospheres. The following tests verify the suitability of the Data Acquisition
Equipment for use in Class I, Division 2, Group A, B, C, and D hazardous
(classified) locations. The ADAM modules were evaluated for mechanisms for
making and breaking electrical circuits as well as hot spot temperatures. The
nonincendive examination was conducted using the manufacturer’s maximum
normal ratings.

311 Make/Break Evahuation - The subject 1/0 modules do not contain any internally
operated or user accessible make/break components.

312 Connector Evahetion- A pulling force of 15 newtons was applied to all friction-fit
internal connectors without separation occurring. Connectors in the circuit are not
separated under operational maintenance and are not loosened when subjected to a
separating force of 15 N.

313 Fuse Evaluation- The fuse is not considered a source of ignition and is not subject to
over loading under normal conditions. The fuse in the circuit is not accessible
under operational maintenance.

314 Field Wiring - The connections of the ADAM modules are incendive, it is required
that installation be in accordance with the National Electrical Code (ANSI-NFPA
70) Division 2 hazardous (classified) location wiring techniques.

315 Temperature Tess

RAEA Temperature Test, Series 3000 and 4000 O Modules - The subject /O modules were
thermally analyzed at the maximum operation voltage. The following Temperature
Code listed beiow is the results of the maximum component surface temperature
when referenced to the maximum operating ambient of 70°C.

Model Description Temperature
Code

ADAM-3011 Isolated Signal Conditioning Module T5
ADAM-3014  Analog Input Isolated Signal Conditioning Module T6
ADAM-3021 Isolated Signal Conditioning Module ' T4A
ADAM 4011  Thermocouple Voltage/Current Input Module T5
ADAM 4012  Thermocouple Voltage/Current lnput Module TS
ADAM 4013  RTD Input Module T5
ADAM 4014D Analog Input Module with LEDs Module TS
ADAM 4016 Strain Gauge Input TS
ADAM 4017  8-Channels Voltage/Current Thermocouple Input Module T5
ADAM 4018  8-Channels Voltage/Current Thermocouple Input Module T6
ADAM 4018M 8-Analog Input Data Logger Modute T5
ADAM 4021  Analog Output Module T5
ADAM 4050 Digital I/O Module T5
ADAM 4052 Digital VO Module T5
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ADAM 4053  16-Channel Digital Input Module

ADAM 4060 Digital /O Module

ADAM 4080 Counter/Frequency Input Module

ADAM 4080D Counter/Frequency Input Module

ADAM 4510  Isolated RS-485/422 Repeater

ADAM 4520 Isolated RS-232 to 485/422 Converter
ADAM 4521  Addressable RS-483 to RS-232 Converter
ADAM 4530  Addressable Radio/Leased Modem Interface
ADAM 454]  Fiber Optic to RS-232/422/495 Converter

TmpamTﬂ,SmismS}uunﬁmﬁMammMﬂuh-The Series 5000
Controllers and 1/O modules were thermally analyzed at the maximum operation
voltage. The combined system does not contain heat-producing components
capable of clevating an internal surface temperature above 135°C when referenced
to the 70°C maximum ambient temperature rating. A temperature code marking of
T4 is required for Class I, Division 2 installation methods.

Electrical Ulization Examination- Electrical utilization equipment acceptability is
based on the ability of the equipment to minimize the risk of electrical shock, injury
and fire. The following verifies that the Adam Data Acquisition Equipment was
found to meet the requirements of FMR Standard Class number 3810.

Accessibiity - The Adam contains a tool removable cover that prevents the operator
from coming in contact with energized circuitry within the instrument.

Field Terminals Spacing - Measurements verified that the field wiring terminal spacing
meets the minimum creepage and clearance requirements.

Field Terminak Marking - Markings satisfactorily identify field wire terminals of the
Adam assembly.

Temperature Assessment - Analysis determined that the circuitry contains no heat
generating components which are capable of raising the surface temperature of the
components parts that can be touched above 100°C, cautionary marking on the label
is not required.

Flectrical Utilization Enclosure Requirements - The apparatus listed in Section 1.2 must be
mounted within an enclosure or assembly to prevent personal injury resulting from
aceessibility to live parts. This enclosure was not examined as part of this Approval
but was considered to comply with the requirements of this Section.

Accessibility - The apparatus must be installed within the enclosure so that its circuits
are accessible by the use of a tool only. A part is accessible when

a.) the IEC articulate accessibility probe applied in every possible position to the
exterior or exposed surfaces, including the bottom; or  ~

b.) the IEC rigid accessibility probe applied with 2 maximum force of 30 Newtons

(6.75 lbs force) in every possible position to the exterior or exposed surface,
including the bottorn, touches the part.
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Protection From Fire- If the enclosure is non-metallic, it shall have the proper
flammability rating.

Grounding- A metallic enclosure must have a protective grounding terminal and
marked as such. All accessible non-current conductive paris must be bonded to the
protective grounding terminal.

=

General Construction - The equipment enclosure, or parts of the enclosure, required to
be in place to comply with the requirements for protection from electric shock,
personal injury, protection of internal parts and wiring and external cord and cable
assembly strain relief shall comply with the following tests for mechanical strength:

Tmpect Tests- The equipment shall be held firmly against a rigid support and shall be
subjected to sets of three blows with 6.6 Joules (4.9 pound force-inch) from a
spring-operated impact hammer. The hammer shall be applied to any external part
that when broken is likely to expose live parts. A window of an indicating device
shall withstand an impact of 0.085 Newton-meter (0.753 pound force-inch) from a
hollow steel impact sphere 50.8 mm (2 inches) in diameter and an approximate
mass of 113.4 grams (4 ounces).

Pressure Tests- A force of 90 Newtons (20 pounds) shall be applied from a metal rod
12.7 mm (.50 inch) in diameter, the end of which is rounded. The force shall be
applied for one minute to any point on the overall enclosure except the bottom. The
bottom shall sustain a force of 65 Newtons (15 pounds).

Tip Stabdlity Test- Equipment having a weight of 11 kilograms (24 pounds) or more
shall not tip over when placed at the center of an inclined plane that makes an angle
of 10 degrees with the horizontal and then turned to the position (with all doors,
drawers and other openable and sliding parts in the least stable position) most likely
to cause tip-over.

- An accessible edge, projection, or comer of an enclosure, opening,
frame, guard, handle, or the like shall be smooth and well rounded, and shall not
cause a cut-type injury during normal use of the equipment.

MARKING- The attached labeling information appearing on the Data Acquisition
Equipment meets Standard requirements.

REMARKS

Installation shall be in accord with the manufacturer's instructions and the National
Electrical Code (ANSI-NFPA 70).

Tampering or replacement with non-factory components. may adversely affect the

safe use of the system.

FACILITIES AND PROCEDURES AUDIT - The manufacturing site at 3F, No.10, Lane
130, Ming-Chuan Road,, Shing-Tien City, Taipei, Taiwan, R.0.C. was examined
with regard to facilities and quality control procedures and results were satisfactory
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in that the level of performance that produced the itemn that was tested was
maintained,

MANUFACTURERS RESPONSIBILITIES

Documentation that is applicable to this Approval is on file at FMR and listed in the
Documentation File, Section VI, of this report. No changes of any nature shall be
made unless notice of the proposed change has been given and written authorization
obtained from FMR. The Approved Product - Revision Report, FMR Form 797,
shall be forwarded to FMR as notice of proposed changes.

DOCUMENTATION FILE - The following documentation is applicable to this ~
Approval and is on file at FMR.

Document No. Revision Title
2090000200 Warning Label,
1997000000 Chassis (P1) ADAM Series
1997000050 Case ADAM-4014D/4080D
2090000330 FM Label, 1/2/ABCD/T4
2090000300 FM Label, 1/2/ABCD/T4A
2090000310 FM Label, 1/2/ABCD/T5
2090000320 FM Label, I/2/ABCD/T6
ADAM-3011, Isolated Signal Conditioning Module
E9600102 Al Schematic, ADAM-3011
1900301101 Al PCB, ADAM-3011
ADAM-3014, Analog Input Isolated Signal Conditioning Module
E9700101 A3 Schematic, ADAM-3014
1200301601 A3 PCB, ADAM-3016
ADAM-3021, Isolated Signal Conditioning Module
E9600202 Al Schematic, ADAM-3021
1900302101 Al PCB, ADAM-3021
ADAM 4011, Thermocouple Voltage/Current Input Module
E2620821 Di Schematic, ADAMA4011
E2620822 D1 Schematic, ADAMA4011
1900401152 Al PCB, ADAM-4011D
ADAM 4012, Thermocouple Voltage/Current Input Module
E25C0121 DI Schematic, ADAM4012
E25C0122 Dl Schematic, ADAM4012
1900401252 D1 PCB, ADAM-4012
ADAM 4013, RTD Input Module
E2610511 D1 Schematic, ADAMA4013
19004013401 D1 PCB, ADAM-4013
ADAM 4014D, Analog Input Module with LEDs Module
E2410631 A2 Schematic, ADAMA4014D-1 LED Display
E2410633 A2 Schematic, ADAMA4014D-2 Power
E2410632 A2 Schematic, ADAMA4014D-3
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1900401400 Al PCB, ADAM-4014D, Main Bd
1900401410 Al PCB, ADAM-4014D, Daughter Bd
ADAM 4016 Strain Gauge Input

E2621421 Al Schematic, ADAM 4016
1900401600 Al PCB, ADAM 4016

ADAM 4017, 8-Channels VoltagefCur;ent Thermocouple Input Module
E2621421 D1 Schematic, ADAMA4017 (AD)
E2621422 Bl Schematic, ADAM4017 (CPU)
1900401710 Dl PCB, ADAM-4017

ADAM 4018, 8-Channels Voltage/Current Thermocouple Input Module
E265242] A2 Schematic, ADAM4018
E2652422 A2 Schematic, ADAM4018
1900401851 Dl PCB, ADAM-4018

ADAM 4018M 8§-Analog Input Data Logger Module

E2551931 Al Schematic, ADAM4(]18M-1
E2551932 Al Schematic, ADAM4018M-1
E2551933 Al Schematic, ADAM4018M-1
1900401840 A2 PCB, ADAM-4018M

ADAM 4021, Analog Output Module

E2610411 B3 Schematic, ADAM4021
1900402140 D1 PCB, ADAM-4021]

ADAM 4050, Digital I/O Module

E2710111 DI Schematic, ADAM4050 D1 01-1
19004050351 D1 PCB, ADAM-4050

ADAM 4052, Digital I/O Module

E2361611 B3 Schematic, ADAMA4052
1900405220 B3 PCB, ADAM-4052
ADAM 4053, 16-Channel Digital Input Module

E2620311 Al Schematic, ADAM4053
1900405301 Al PCB, ADAM-4053
ADAM 4060, Digital I/O Module

E2710311 D1 Schematic, ADAM4060
1900406040 D1 PCB, ADAM-4060

ADAM 4080, Counter/Frequency Input Module

E9900121 Al Schematic, ADAM-4080
1900408000 Al PCB, ADAM-4080

ADAM 4080D, Counter/Frequency Input Module

E2330131 Al Schematic, ADAM4080D
E2330132 Al Schematic, ADAM4080D
E2330133 Al Schematic, ADAM4080D
1900408000 Al PCB, ADAM-4080

1900401410 Al PCB, ADAM-4014D, Daughter Bd
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ADAM 4510, Isolated RS-485/422 Repeater

E26B0911} D1 Schematic, ADAM 45108
E2610611 D1 Schematic, ADAM 4510
1900451041 D1 PCB, ADAM-4510
ADAM 4520, Isolated RS-232 10 485/422 Converter
E2610311 Di Schematic, ADAM 4520
1900452040 DI PCB, ADAM-4520
ADAM 4521, Addressable RS-485 to RS-232 Converter
E2351211 Al Schematic, ADAM 4521
1900452100 Al PCB, ADAM-4521
ADAM 4530, Addressable Radio/Leased Modem Interface
E2551111 Al Schematic, ADAM4530
1900453000 Al PCB, ADAM-4530
ADAM 4541 Fiber Optic to RS§-232/422/495 Converter

E2740311 Al Schematic, ADAM4541
1900454101 Al PCB, ADAM-4541
ADAM -5000/485 Distributed DAC System

E2571311 Al Schematic, ADAM 5000R
1900510600 Al PCB, ADAM-5106
E2571211 Al Schematic, ADAM 5000P
1900542001 Al PCB, ADAM-5420
E2571111 Al Schematic, ADAM 5000
1900542051 Al PCB, ADAM--5K/485
ADAM -5010-A2 PC-Based Programmable Controller
E9900431 Schematic,

1900542052 A2 PCB, ADAM

E9900432 Schematic,

1900550611 A2 PCB, ADAM.-

E9900433 Schematic,

1900551003 A2 PCB, ADAM

ADAM -5510/P31 PC-Based Programmable Controller w/P31 Engine
E2571311 Al Schematic, ADAM
1900510600 Al PCB, ADAM
E990000331 Al Schematic

1900542052 Al PCB

E9900332 Al Schematic

1900550611 Al PCB

E9900333 Al Schematic

1900551003 Al PCB

ADAM -5511 PC-based Programmable Controller with MODBus
E990000331 Al Schematic :
1900542052 Al PCB

E9900332 Al Schematic

1900550611 Al PCB

E9900333 Al Schematic

1900551003 Al PCB

Page 10 0f 11
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ADAM 5017, 8-Channels Voltage/Current Thermocouple Input Module

E2652011 Al Schematic, ADAM 5017
1900501701 Al PCB. ADAM-5017

. 'ADAM 5018, 8-Channels Voltage/Current Thermocouple Input Module
E2652121 Al Schematic, ADAM 5018
E2652122 Al Schematic, ADAM 5018
1900501802 Al PCB, ADAM-5018
ADAM 5024, Analog Output Module
E2570921 Al Schematic, ADAM 5024-1
E2570922 Al Schematic, ADAM 5024-1
1900502401 Al PCB, ADAM-5024
ADAM 5050, Digital I/O Module
E2680411 Al Schematic, ADAM 5050
1900505002 Al PCB, ADAM-5050
ADAM 5051 16-Channel Digital Input Module
E2620111 Al Schematic, ADAM 5051
1900505100 Al PCB, ADAM-5051
ADAM 5052-A 8-Channel Isolated Digital Input Module
E2680911 Al Schematic, ADAM 5052
1900505200 Al PCB, ADAM-5052
ADAM 5056 16-Channel Digital Output Module
E2620211 Al Schematic, ADAM 5056
1900505602 PCB, ADAM-5056
ADAM 5060, Digital I/O Module
E2660311 Al Schematic, ADAM 5060
1900506000 Al PCB, ADAM-5060
ADAM 5080 4 Channel Counter/Frequency Input
E2900211 Al Schematic, ADAM 5080
1903508001 Al PCB, ADAM-5080

X CONCILUSION - The apparatus described in Section 1.2 meets FMR requirements.

Approval is granted when the Approval Agreement is signed and received by FMR.
EXAMINATION AND TESTSBY: S. Sylvia
ORIGINAL DATA: PDR 3000008
ATTACHMENTS: FM Label 2090000330

’ P Do e

“Stephen ¢ Sylvia, Engineer R. H. LeLievre, Asst. Manager
Instrumentation Section Instrumentation Section
Approvals Division Approvals Division
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1 Sicherheitshinweise

1.1 Sicherheitszeichen

Warnung!
Dieses Zeichen warnt vor Gefahren. Bei Nichtbeachten drohen schwere Personen-
oder Sachschaden.

Achtung! .
Dieses Zeichen macht auf magliche Stérungen durch Fehlbedienung aufmerksam.
Bei Nichtbeachten drohen Sachschaden.

Hinweis!
Dieses Zeichen weist auf wichtige Informationen hin.

1.2 BestimmungsgeméiBe Verwendung

Der Sauerstoffsensor COS 41 eignet sich zur kontinuierlichen Messung von geléstem
Sauerstoff in Wasser.

Typische Anwendungsbereiche sind:

e Messung des Sauerstoffgehalts in Belebungsbecken.
Das Messsignal dient zur Uberwachung und als Regelungsparameter.
e Kontrolle des Sauerstoffgehalts im Ablauf einer Klaranlage.
e Uberwachung offentlicher Gewasser.
Messung und Regelung des Sauerstoffgehalts fur Fischaufzuchtgewésser.
o Sauerstoff-Anreicherung von Trinkwasser.

Warnung!

e Ein anderer Betrieb als der in dieser Anleitung beschriebene, stellt Sicherheit und
Funktion der Messanlage in Frage und ist deshalb nicht zuladssig.

e Hinweise und Warnungen dieser Betriebsanleitung sind strikt zu beachten.

1.3 Montage, Inbetriebnahme, Bedienung

Warnung!

e Montage, elekirischer Anschluss, Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung der
Messeinrichtung dirfen nur durch ausgebildetes Fachperscnal erfolgen. Dieses
Fachpersonal muss dazu vom Anlagenbetreiber autorisiert sein.

e Das Fachpersonal muss mit dieser Betriebsanleitung vertraut sein und die
Anweisungen dieser Anleitung befolgen.

e Prifen Sie vor dem Einschalten des Systems noch einmal alle Anschltisse auf ihre
Richtigkeit.

e Nehmen Sie beschadigte Sensoren nicht in Betrieb. Kennzeichnen Sie sie als defekt.

e Storungen an der Messstelle dirfen nur von autorisiertem und geschultem Personal
behoben werden.

e Kodnnen Stérungen nicht behoben werden, ist der Sensor auBer Betrieb zu setzen und
gegen versehentliche Inbetriebnahme zu schitzen.

e Reparaturen, die nicht in dieser Anleitung beschrieben sind, dirfen nur direkt beim
Hersteller oder durch die Endress+Hauser-Serviceorganisation durchgefiihrt werden.

Endress+Hauser
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1.4 Betriebssicherheit

Der Sensor COS 41 ist nach dem Stand der Technik betriebssicher gebaut. Die ein-
schlagigen Vorschriften und européischen Normen (siehe »Technische Daten«) sind
berlcksichtigt. ‘

Als Anwender sind Sie fir die Einhaltung folgender Sicherheitsbestimmungen
verantwortlich:

e Vorschriften zum Explosionsschutz

e Installationsvorschriften.

e Betriebsbedingungen der Armatur und ihrer Werkstoffe
e Ortlich geltende Normen und Vorschriften

1.5 Riicksendung

Im Reparaturfall senden Sie den Sensor bitte gereinigt (s. Seite 18) an das fiir Sie
zusténdige Endress+Hauser-Vertriebsbiro zurlick. Verwenden Sie dazu moglichst die
Originalverpackung.

Legen Sie bitte das ausgeflilite Gefahrgutblatt (vorletzte Seite dieser Anleitung
kopieren) der Sensorverpackung und den Versandpapieren bei.

1.6 Entsorgung

Defekte, nicht reparable Sensoren miissen entsorgt werden.
Bitte beachten Sie dazu die értlichen Entsorgungsvorschriften!
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2 Identifizierung

2.1 Produktiibersicht

COS 41

ilkebeliEnee. o 0 o0
Kabellange 7 m o
Kabellange 15 m

Ohne Kabel (nur bei TOP 68-Ausfuhrung)

Sonderausfiihrung nach Kundenwunsch

O ® &~ N

Ka e!ansehluss T ———
F | Festkabelanschluss
S | Kabelanschluss Uber TOP 68-Stecker

[cos41- | | [volstandiger Bestellcode |

2.2 Lieferumfang

Hinweis!

e Achten Sie auf unbeschéadigte Verpackung!
Teilen Sie Beschadigungen an der Verpackung der Post bzw. dem Spediteur mit.
Bewahren Sie die beschadigte Verpackung bis zur Klarung auf,

e Achten Sie auf unbeschéadigten Inhalt!
Teilen Sie Beschadigungen am Lieferinhalt der Post bzw. dem Spediteur mit.
Bewahren Sie die beschadigte Ware bis zur Klarung auf.

e Prifen Sie anhand der Lieferpapiere den Lieferumfang auf Vollstandigkeit.

Der Lieferumfang umfasst:

o 1 Sauerstoffsensor COS 41 mit Transportschutzkappe zum Schutz der Membran
e 1 Zubehorset COY 31-Z mit folgendem Inhalt:

- 1 Ersatzwechselpatrone COY 31-WP

— 10 Kunststoffampullen mit Fillelektrolyt COY 3-F

- 1 Dichtungssatz COY 31-OR mit 3 O-Ringen

- 6 Schleiffolien
e Betriebsanleitung BA 284C/07/de

Bei Ruckfragen wenden Sie sich bitte an Ihren Lieferanten bzw. an das fur Sie
zustandige Endress+Hauser-Vertriebsburo (siehe Rickseite dieser Betriebsanleitung).

Endress+Hauser
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3 Montage '

3.1 Messeinrichtung
Eine vollstandige Messeinrichtung besteht aus:

e Sauerstoffsensor COS 41
e Sauerstoff-Messumformer Liquisys M COM 223/253-DX/DS

~
<

Optional:

e Universal-Hangearmaturenhalterung CYH 101 fir den Eintauchbetrieb

e Eintaucharmatur COA 110 oder DipFit W CYA 611 oder Durchflussarmatur FlowFit W
COA 250 oder Wechselarmatur Probfit COA 461

e Verbindungsdose VBM .

e Automatisches Sprihreinigungssystem Chemoclean

ke

OBE—
EEER=S |

|

(Ef
(Ef

CO7-COSAxxxx-14-05-00-xx-001.EPS

Abb. 3.1: Komplette Messeinrichtung fir COS 41 mit Liquisys M COM 223/253-DX/DS

Verbindungsdose VBM (nur wenn Kabelverldngerung gewinscht)
Messumformer Liquisys M COM 223/253-DX/DS

Eintaucharmatur CYA 611

Sauerstoffsensor COS 41

BN =
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3.2 Einbaubedingungen

3.2.1 EinbaumaBe :

i
o
&
=
<
=
B B HTL__fTE
u ]
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@40 § é
: g
Abb. 3.2: Abmessungen COS 41 Abb. 3.3: COS 41 mit TOP 68-Steckkopf und
Festkabelversion TOP 68-Steckkabel

6 Endress+Hauser
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Zulassiger Einbau

»

ES

Installation einer
Messstelle

@
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3.3 Einbauort und Einbaulage

Der Sensor kann bis zur Waagerechfen in.eine Armatur, Halterung oder einen entspre-
chenden Prozessanschluss eingebaut werden (Bild 3.4). Andere Neigungswinkel sind
nicht zulassig. Bauen Sie den Sensor nicht Uber Kopf ein. .

\
\
CO7-COSA 1xx%-11-05-00-cla-001.EPS

Abb. 3.4: Zuldssige Einbaulagen fir den Sauerstoffsensor COS 41

Hinweis!
Beachten Sie bitte die Hinweise zum Einbau von Sensoren in der Betriebsanleitung der
verwendeten Armatur.

Zur vollstandigen Installation einer Messstelle gehen Sie in dieser Reihenfolge vor:

1. Einbau der Wechsel- oder Durchflussarmatur (falls verwendet) in den Prozess.
2. Wasseranschluss an die Spllstutzen (bei Verwendung Armatur mit Reinigung).
3. Einbau und Anschluss des Sauerstoffsensors.

4. Einbau der Hange- oder Eintaucharmatur (falls verwendet) in den Prozess.

Achtung!

e Der Sensor muss beim Eintauchbetrieb in eine Eintaucharmatur (z.B. CYA 611) ein-
gebaut werden. Bauen Sie den Sensor nicht frei am Kabel hdngend ein.

e Schrauben Sie den Sensor so in die Armatur, dass das Kabel nicht verdrillt wird.

e Vermeiden Sie groBe Zugkrafte (z.B. durch ruckartiges Ziehen) auf das Kabel.

e Wahlen Sie den Einbauort so, dass eine leichte Zuganglichkeit flr spatere
Kalibrierungen gegeben ist.

Warnung!
Beachten Sie bei Verwendung metallischer Armaturen und Einbauvorrichtungen die
nationalen Erdungsvorschriften.

Vormontage
Montieren Sie beim Eintauchbetrieb einzelne Baugruppen abseits vom Becken auf
festem Untergrund. Nehmen Sie nur die Endmontage am vorgesehenen Einbauort vor.

Platzierung

Wahlen Sie den Einbauort so, dass spéter eine leichte Zuganglichkeit gewahrleistet ist.
Achten Sie auf die sichere und vibrationsfreie Befestigung von Standsaulen und Arma-
turen. Wahlen Sie insbesondere beim Eintauchbetrieb im Belebungsbecken einen
solchen Einbauort, der eine typische Sauerstoffkonzentration reprasentiert.
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3.2 Einbaubedingungen ¢

3.2.1 EinbaumalBe :
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Abb. 3.2: Abmessungen COS 41 Abb. 3.3: COS 41 mit TOP 68-Steckkopf und
Festkabelversion TOP 68-Steckkabel
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3.3 Einbauort und Einbaulage

Der Sensor kann bis zur Waagerechfen in eine Armatur, Halterung oder einen entspre-
chenden Prozessanschluss eingebaut werden (Bild 3.4). Andere Neigungswinkel sind
nicht zulassig. Bauen Sie den Sensor nicht Uber Kopf ein. .

~ \\‘ \‘ ! K _‘,’ '..).__,-
~~.._  zuldssige Einbauneigung .-~

- =, \ ; 4 -

\

=iy .
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CO7-COS41xxx-11-05-00-de-001 EPS

Abb. 3.4: Zuldssige Einbaulagen fir den Sauerstoffsensor COS 41

Hinweis!
Beachten Sie bitte die Hinweise zum Einbau von Sensoren in der Betriebsanleitung der
verwendeten Armatur.

Zur vollstandigen Installation einer Messstelle gehen Sie in dieser Reihenfolge vor:

1. Einbau der Wechsel- oder Durchflussarmatur (falls verwendet) in den Prozess.
2. Wasseranschluss an die Splilstutzen (bei Verwendung Armatur mit Reinigung).
3. Einbau und Anschluss des Sauerstoffsensors.

4. Einbau der Hange- oder Eintaucharmatur (falls verwendet) in den Prozess.

Achtung!

e Der Sensor muss beim Eintauchbetrieb in eine Eintaucharmatur (z.B. CYA 611) ein-
gebaut werden. Bauen Sie den Sensor nicht frei am Kabel hingend ein.

e Schrauben Sie den Sensor so in die Armatur, dass das Kabel nicht verdrillt wird.

e Vermeiden Sie groBe Zugkrafte (z.B. durch ruckartiges Ziehen) auf das Kabel.

e Wahlen Sie den Einbauort so, dass eine leichte Zugénglichkeit flir spatere
Kalibrierungen gegeben ist.

Warnung!
Beachten Sie bei Verwendung metallischer Armaturen und Einbauvorrichtungen die
nationalen Erdungsvorschriften.

Vormontage
Montieren Sie beim Eintauchbetrieb einzelne Baugruppen abseits vom Becken auf
festem Untergrund. Nehmen Sie nur die Endmontage am vorgesehenen Einbauort vor.

Platzierung

Wahlen Sie den Einbauort so, dass spater eine leichte Zuganglichkeit gewahrleistet ist.
Achten Sie auf die sichere und vibrationsfreie Befestigung von Standséulen und Arma-
turen. Wéhlen Sie insbesondere beim Eintauchbetrieb im Belebungsbecken einen
solchen Einbauort, der eine typische Sauerstoffkonzentration reprasentiert.
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3.3.1 Einbaubeispiele .

Eintauchbetrieb

Fir groBe Becken, wo ein ausreichender Montageabstand vom Beckenrand nétlg ist,
empfienlt sich der Einbau Uber Standsaule und Kettenarmatur (Bilder 3.5 und 3.6).
Durch die freie Pendelmaoglichkeit der Eintaucharmatur sind Vibrationen der Standsaule
praktisch ausgeschlossen.

A
(=]
)
[=)
B
€
& &
g ) g
% 8
g 3 8
g g
= Yy vy s
8 5
Abb. 3.5: Universalarmaturenhalterung CYH 101-A mit Eintauch- Abb. 3.6: CYA 611: Bauteile und Abmessungen
Pendelarmatur CYA 611
1 Wetterschutzdach 1 Schutzkappe
2 Blindstopfen 2 Schneckengewindeschelle
3 Standsdule Vierkantrohr nichtrostender Stahl 1.4301 3 Rohrklemmen (Detailzeichnung im rechten Bildteil)
4 Querrohr nichtrostender Stahl 1.4301 4 PVC-Rohr
5 Klettverschiuss 5 Gewindemuffe
6 Kunststoffkette, Ldnge 5 m
7 Eintaucharmatur CYA 611
8 Zweite Befestigungsmdglichkeit fir Querrohr
9 Kunststoffschékel
10 Kreuzgriff

8 Endress+Hauser



ot

re.

O

OxyMax W COS 41

3 Montage

Endress+Hauser

8
y
3 3¢
o) _X
@ -E'."J' 10 ‘ —_
i v ¥ : §
v ! o W
| "~ :
; g ™ :
g
!
ax@12 " [ 150 £
(&)

Abb. 3.7:  Universalarmaturenhalterung CYH 101-D bzw. E

Wetterschutzdach

Blindstopfen

Standséule Vierkantrohr nichtrostender Stahl 1.4301
Querrohr nichtrostender Stahl 1.4301

Kreuzgriff

Klettverschluss

Tauchrohr

Rohrhalter

Befestigungsblgel

Zweite Befestigungsmdglichkeit flr Querrohr

= O O®NOHOO A W -

(=}

Vorzuziehende Einbauart bei starker bzw. turbulenter Strémung (> 0,5 m/s) des
Mediums in Becken oder offenen Gerinnen ist die Befestigung tiber Standséule und
fest montiertem Tauchrohr (Bild 3.7). Bei sehr starker Anstrémung kann zusétzlich ein
zweites Querrohr (10) mit eigenem Rohrhalter montiert werden.

Flr die einfache Befestigung an Becken- oder Gerinnungswandungen empfiehlt sich
die Beckenrandbefestigung des Tauchrohrs (Bild).

£ &
4 | S g
: g g
3 g g
5 B
Abb. 3.8: Horizontale Beckenrandbefestigung Abb. 3.9: Vertikale Beckenrandbefestigung CYY
CYY 106-A mit Tauchrohr CYY 105-A 106-A mit Tauchrohr CYY 105-A
1 Abdeckhaube fir Kabeleinflihrung 4 Beckenrandbefestigung
2 Rohrhalter 5 Kreuzgriff
3 Tauchrohr 1.4301

Bei starken Turbulenzen oder Strémungen muss eine zweite Beckenrandbefestigung
fir das Tauchrohr verwendet werden.
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Fir den Einsatz bei stark schwankendem Wasserspiegel, z.B. in Fliissen oder Seen,
gibt es den Schwimmerkérper COA 110-50 (Bild 3.10).

800

5
6
7

CO07-COS41xxx-11-05-00-xx-007. EPS

Abb. 3.10: Schwimmerkdrper COA 110-50

Durchflussbetrieb
Die Durchflussarmatur COA 250-A (Bild 3.11) mit automatischer Selbstentliftung ist fiir
den Einsatz in Rohrleitungen oder an Schlauchanschlissen geeignet. Der Zulauf ist an
der Armatur unten, der Ablauf oben (Anschlussgewinde G %). Der Einbau in eine Rohr-
leitung erfolgt durch die Verwendung zweier 90°-Rohrwinkel zum Zulauf der Armatur

(Bild 3.12, Pos. 6).

196
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g
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le80 =™
100

¥ i

@34

ACOS412xx-11-05-00-xx-008.EPS

Ny

N AW

?
Kabelfihrung mit Zugentlastung und
Regenschutz
Fixier-Aing fir Seile oder Ketten mit
Klemmschraube
Osen @ 15; 3x120° zur Verankerung
Salzwasserfester Kunststoffschwimmer
Rohr 40x1, nichtrostender Stahl 1.457 1
StoBfianger und Stabilisierungsgewicht
Sauerstoffsensor COS 41

CO7-COSA1xxx-11-05-00-%x-009.EPS

Abb. 3.11: Durchflussarmatur COA 25

G A W N -

Aufschraubteil flir Sensor

Schraubring
Grundkdrper

Anschlussgewinde G %

Blindstopfen auf dem Anschluss-
gewinde flr Sprihkopf COR 3

(=)

-A

Abb. 3.12: Bypass-Installation mit Hand- oder

AW N~

o &» O,

Magnetventilen

Hauptleitung
Mediumsrickfihrung

COS 41

Hand- oder Magnetventile
Durchflussarmatur COA 250-A
90°-Rohrwinkel
Mediumsentnahme

Endress+Hauser
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Achtung! .

Bei Driicken > Atmosphéarendruck

e Druckbeaufschlagung und Arbeiten bei einem gleichbleibenden Uberdruck bis
10 bar ist unproblematisch. '

e Rasche Druckabfalle an der Messstelle fiihren wegen der damit verbundenen schlag-
artig reduzierten Loslichkeit zum Ausgasen von Luft im Elektrolyten. Dadurch ist auch
ein Aufblasen der Sensormembran maglich.

Verhindern Sie dieses Problem, indem Sie den Druck auf den Sensor beibehalten.
SchlieBen Sie dazu vor dem Druckabfall, z.B. bei Wartungsarbeiten an der Rohrlei-
tung, die Ventile (manueller Betrieb: Handventile, automatischer Betrieb: Magnetven-
tile, siehe Bild 3.12, Pos. 4 und 7) der Armatur.

3.4 Aufbau und Funktionsweise des Sensors

3.4.1 Aufbau

) Der Sensor besteht aus folgenden
1 Funktionseinheiten:

e Sensorkdrper
e Sensorkopf mit Goldkathode und Anocde

2 e Membrankappe mit Elektrolytiillung
E e Schutzkorb
3 Das Anschlusskabel (1) ist fest oder Uber

TOP 68-Steckverbinder an den Sensorkér-
per (4) angeschlossen.

| Die Einschraubgewinde NPT 3% " (2) bzw.
\ 4 G 1(3) sind fiir den Einbau des Sensors in
\ eine Eintauch- oder Durchflussarmatur.
Der Schutzkorb (5) ist aufgeschraubt.

5 Alternativ zum Schutzkorb kénnen Sie
einen Spriihkopf COR 3 (optional, siehe

A §| Zubehor Seite 22) fur den Einsatz im Ein-
9 | tauchbetrieb mit Reinigung verwenden.
8 = 2| Die auf den Sensorkopf geschraubte
7 ¢| Membrankappe ist mit Elektrolyt befllt.
8 §| Der Schraubverschluss dichtet sie gegen
: §| das Medium ab.
Abb. 3.13: Aufbau des Sensors COS 41 Im unteren Teil der Membrankappe ist die
1 Sensorkabel mit dem Medium in Kontakt stehende
2 Einschraubgewinde NPT % Membran eingespannt (ab Werk vorge-
3 Einschraubgewinde G 1 spannt).
4 Sensorkérper Im Sensorkopf befinden sich die Gold-
5 Schutzkorb kathode (6), die Anode (Ag/AgBr, 9) und
6 Goldkathode ein innenliegender Temperaturfihler.
7 Membran
8 Elektrolyt
9 Anode

Auf der folgenden Seite ist der Sensorkopf als Seitenansicht (Bild 3.14) und Draufsicht
(Bild 3.15) vergroBert dargestellt.
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Abb. 3.14: Sensorkopf mit Membrankappe Abb. 3.15: Sensorkopf (Draufsicht bei abgeschraub-
(Seitenansicht mit aufgeschnittener ter Membrankappe)
Membrankappe)
1 Schraubgewinde fir Schutzkorb 5 Membran
2 Dichtring 6 Membrankappe
:/ Schraubgewinde fir Membrankappe 7 Anode
4 Elektrolyt 8 Goldkathode

3.4.2 Funktionsweise

Polarisieren

Beim Anschluss des Sensors an den Messumformer wird zwischen Kathode und Anode
eine feste auBere Spannung angelegt. Der dadurch erzeugte Polarisationsstrom ist am
Messumformer durch eine zun&chst hohe, aber zeitlich abnehmende Anzeige erkenn-
bar. Erst bei stabiler Anzeige kann die Kalibrierung des Sensors erfolgen.

Membran

Der im Medium gel&ste Sauerstoff wird durch die notwendige Anstromung zur Membran
transportiert. Diese ist nur flr geldste Gase durchlassig. Weitere Inhaltsstoffe, die in der
Flussigphase gelost sind, wie z. B. ionische Substanzen, kdnnen nicht durch die
Membran dringen. Die Leitfahigkeit des Mediums hat somit keinen Einfluss auf das
Messsignal.

Amperometrisches Messprinzip

Die durch die Membran diffundierenden Sauerstoffmoleklle werden an der Gold-
kathode zu Hydroxidionen (OH") reduziert. An der Anode wird Silber zu Silberionen
(Ag*) oxidiert (Bildung einer Silberbromidschicht, AgBr).

Durch die damit verbundene Elektronenabgabe an der Goldkathode und der Elektro-
nenaufnahme an der Anode entsteht ein Stromfluss, der unter Gleichgewichtsbedin-
gungen proportional zum Sauerstoffgehalt des Mediums ist.

Dieser Strom wird im Messgerat umgeformt und auf dem Display als
Sauerstoffkonzentration in mg/l, als Sattigungsindex in % SAT oder als Sauerstoff-
Partialdruck in hPa dargestellt.

3.5 Einbaukontrolle

Fuhren Sie nach dem Einbau des Sensors folgende Kontrollen durch:

Kontrollon ' i 0 ] Hiweise .

Membran in drdnuﬁé (Sichtkontsrolle). ? Bei Undichtheit Membranwechsel.

Zulassige Einbaulage fur den Sensor eingehalten ? siehe Kapitel 3.3

Sensor in Eintaucharmatur eingebaut ? Sensor nicht am Kabel hangend einbauen!
Schutzkappe auf Eintaucharmatur angebracht ? Nasse in der Armatur durch Regen vermeiden!

12 Endress+Hauser
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Spezial-Messkabel
CYK 71
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4  Verdrahtung

4.1 Direktanschluss an den Messumformer

Der Anschluss des Sensor COS 41 erfolgt Uber ein Spezial-Messkabel. Das
Anschlussschema entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung des Messumformers

Liquisys M COM 223/253-DX/DS.

4.2 Anschluss Qﬁber Verbindungsdose VBM

Fur eine Verlangerung des Sensoranschlusses Uber die Lange des Festkabels hinaus
ist der Anschluss Uber eine Verbindungsdose VBM notwendig. Die Verlangerung zum
Messumformer erfolgt Uber das Spezial-Messkabel CYK 71. '

4

CO7-COS41xxx-04-05-01-xx-001. EPS

CO7-COS41xxx-04-05-03-xx-001.EPS

Abb. 4.1: Verbindungsdose VBM, Seitenansicht Abb. 4.2: Verbindungsdose VBM, Draufsicht

In den Bildern 4.1 und 4.2 ist die Verbindungsdose VBM mit ihren Abmessungen dar-
gestellt. Das Spezial-Messkabel CYK 71 zeigt Bild 4.3. Bitte entnehmen Sie daraus die
Klemmen und deren Belegung fir den Anschluss an den Messumformer.

Klemme

S

12

90

91
11

C07-CO54 1%xx-04-06-00-le-001.EPS

Abb. 4.3: Spezial-Messkabel CYK 71

‘Die innenliegende weiBe und die gelbe Hilfsader sind ohne Funktion.

Belegung
AuBenschirm

Aktiver Innenschirm
(NTC-Temperaturfiihler)

Kathode
Anode

NTC-Temperaturfthler

Im Bild 4.4 auf Seite 14 ist das Schema fir den Sensoranschluss Uber die

Verbindungsdose VBM wiedergegeben.
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anschluss- VBM Messkabel Liguisys M COM 223/253-DX/DS
Kabel CYK 71

Abb. 4.4: Anschlussplan mit Verbindungsdose VBM

4.3 Anschlusskontrolle

Fuhren Sie nach der Installation des elekirischen Anschlusses folgende Kontrollen

durch:

nd -spezificationen

weise

Sind Sensor, Armatur Verbindungsdose oder Kabel unbeschadigt ?

Sichtkontrolle

Stimmt die Versorgungsspannung des Messgerétes mit den Angaben auf
dem Typenschild Uberein ?

100V ... 230 V AC Weitbereich

24VAC/DC

Sind die montierten Kabel von Zug entlastet und nicht verdrillt ?

Kabeltypenfiihrung bauseitig einwandfrei getrennt ?

Leistungskabel / Schwachstromkabe

Sind Hilfsenergie- u. Signalkabel korrekt am Messgerat angeschlossen ?

Anschlussplan COM 2x3 verwenden

Sind alle Schraubklemmen fest angezogen ?

Sind alle Kabeleinfihrungen montiert, fest angezogen und dicht ?

Sind alle Kabeleinfihrungen nach unten cder seitlich montiert ?

Bei Kabeleinfuhrungen seitlich: Kabelschleifen nach unten, damit Wasser
abtropfen kann.

Endress+Hauser
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5 Inbetriebnahme

5.1 Installations-und Funktionskontrolle

Vor der ersten Inbetriebnahme vergewissern Sie sich, dass:

e der Sensor korrekt eingebaut wurde (Einbaukontrollen, siehe Kapitel 3.5)
e der elektrische Anschluss richtig ist (Anschlusskontrollen, siehe Kapitel 4.3)

Bei Verwendung einer Armatur mit automatischer Reinigung kontrollieren Sie den
korrekten Wasseranschluss am Spiilanschluss der Armatur.

Warnung!

Gefahr des Austretens von Medium.

Stellen Sie vor der Druckbeaufschlagung einer Armatur mit Reinigungseinrichtung der
korrekten Anschluss sicher! Andernfalls darf die Armatur nicht in den Prozess gebrach
werden!

5.2 Polarisieren

Der Sensor wurde im Werk auf einwandfreie Funktion geprft und wird betriebsbereit
ausgeliefert.
Zur Vorbereitung der Kalibrierung nehmen Sie folgende Schritte vor:

e Ziehen Sie die Sensorschutzkappe ab.

e Bringen Sie den &uBerlich trockenen Sensor in Luftatmosphére.
Die Luft soll wasserdampfgesattigt sein. Montieren Sie daher den Sensor moglichst
nahe einer Wasseroberflache. Die Sensormembran muss aber wahrend der
Kalibrierung trocken bleiben. Vermeiden Sie daher direkten Kontakt mit der
Wasseroberflache.

o Schlieen Sie den Sensor am Messumformer an und schalten Sie den Messumformel
ein.

e Bei Anschluss des Sensors an den Messumformer Liquisys M COM 223/253-DX/DS
erfolgt die Polarisierung automatisch nach dem Einschalten des Messumformers.

e Warten Sie eine Polarisationszeit von ca. 1 Stunde ab.

Das Ende der Polarisation erkennen Sie daran, dass sich die Messwertanzeige nach
zuerst hoheren, spater abnehmenden Werten stabilisiert und praktisch konstant bleibi

Achtung!

Vermeiden Sie nach Entnahme des Sensors aus dem Medium unbedingt eine starke
Sonneneinstrahlung auf den Sensor!

Beachten Sie die Hinweise zur Inbetriebnahme in der Betriebsanleitung des
eingesetzten Messumformers.
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5.3 Kalibrierung

Bei der Kalibrierung wird der Messumformer an die charakteristischen Kennwerte des
Sensors angepasst. Da beim Sensor COS 41 keine Nullpunktkalibrierung erforderlich
ist, erfolgt die Kalibrierung als Einpunktkalibrierung in Anwesenheit von Sauerstoff.
Die Kalibrierung kann prinzipiell auf drei Arten durchgeflihrt werden:

e in Luft (mdglichst wasserdampfgeséttigt, z.B. in der Nahe einer Wasseroberflache)
e in |uftgesattigtem Wasser
e durch Eingabe eines Referenzmesswertes am Messumformer

(Sensor verbleibt im Medium)
Nachfolgend wird nur die Kalibrierung in Luft als einfachste und damit empfohlene
Kalibriermethode beschrieben.
Diese ist jedoch nur maglich, wenn die Lufttemperatur = -5 °C ist.

Die Kalibrierung des Sensors ist erforderlich nach:

e erster Inbetriebnahme

e Membran- oder Elektrolytwechsel

e Reinigung der Goldkathode

e |angeren Betriebspausen ohne Spannungsversorgung

e typischen Zeitabstanden abhangig von der Betriebserfahrung.

5.3.1 Kalibrierung an Luft
Zur Kalibrierung des Sensors an Luft gehen Sie wie folgt vor:

e Nehmen Sie den Sensor aus dem Medium.

e Saubern Sie den Sensor auBerlich mit einem feuchten Tuch.

Trocknen Sie anschlieBend vorsichtig die Sensormembran, z. B. mit einem Papiertuch.

e Wenn der Sensor aus einem geschlossenen Drucksystem mit einem Prozessdruck
gréBer als der Atmosphéarendruck ausgebaut wurde:

— Offnen Sie zum Druckausgleich die Membrankappe und reinigen Sie sie ggf..

- Wechseln Sie den Flllelektrolyten und verschlieBen Sie anschlieBend die
Membrankappe wieder.

- Warten Sie die Polarisationszeit ab.

e Warten Sie eine Temperaturausgleichszeit fir den Sensor an Umgebungsluft von ca.
20 Minuten ab. Achten Sie darauf, dass der Sensor in dieser Zeit keiner starken
Sonneneinstrahlung ausgesetzt ist.

e Ist die Messwertanzeige am Messumformer stabil, fihren Sie die Kalibrierung geméag
der Betriebsanleitung des Messumformers durch.

e Bringen Sie den Sensor anschlieBend wieder in das Medium.

Hinweis!
Beachten Sie die Hinweise zur Kalibrierung in der Betriebsanleitung des eingesetzten
Messumformers.

5.3.2 Berechnungsbeispiel fiir den Kalibrierwert

Zur Kontrolle kann der zu erwartende Kalibrierwert (Messumformer-Anzeige) mit nach-
folgendem Beispiel berechnet werden.
Die Salinitat ist hierbei 0.

1. Ermitteln Sie:

e die Sensortemperatur (Umgebungsluft)

e die Ortshohe Gber Normalnull (NN)

e den aktuellen Luftdruck (rel. Luftdruck bezogen auf NN) zum Kalibrierzeitpunkt.
(Falls nicht bestimmbar, nehmen Sie zur Uberschlagsrechnung 1013 hPa an.)

Endress+Hauser
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2. Bestimmen Sie: '
e den Sattigungswert S nach Tabelle 1 auf Seite 17
e den Faktor K nach Tabelle 2 auf:Seite 17

3. Ermitteln Sie:
e L = [rel. Luftdruck bei der Kalibrierung] : [1013 hPa]
e M = 1,02 bei Kalibrierung an Luft

M = 1,00 bei Kalibrierung in luftgesattigtem Wasser

4. Berechnen Sie den Kalibrierwert:

Kalibrierwert =S e KL ¢ M

Beispiel:

e Luftkalibrierung bei 18 °C, Ortshéhe 500 m tiber NN, Luftdruck 1022 hPa
e S=945mg/l, K=0,943, L = 1,0089, M = 1,02

Kalibrierwert = 9,17 mg/|

Tabelle 1:

Séttigungswert S in Abhéngigkeit von der Temperatur
(bezogen auf einen Luftdruck von 1013 hPa)

C |SimgMj| °€ |SimgM| °C [S[mgll| °C |S[mg/
0 14,64 1 10,99 21 8.90 31 7,42
1 14,23 12 10,75 22 8,73 32 7.30
2 13,83 13 10,51 23 8,57 33 7,18
3 13,45 14 10,28 24 8,41 34 7,06
4 13,09 15 10,06 25 8,25 35 6,94
5 12,75 16 9,85 26 8,11 36 6,83
6 12,42 17 9,64 27 7.96 37 6,72
7 12,11 18 9,45 28 7.82 38 6,61
8 11,81 19 9,26 29 7,69 39 6,51
9 11,53 20 9,08 30 7,55 40 6,41
10 11,25
Tabelle 2:
Korrekturfaklor K in Abhdngigkeit von der mittleren Ortshéhe ((0.NN)
Hohe[m]| K |Héhe[m]] K |Héhe[m]| K [HS8he[m]] K
0 1,000 550 0,938 1050 0,885 1550 0,834
50 0,994 600 0,932 1100 0.879 1600 0,830
100 0,988 650 0,927 1150 0,874 1650 0,825
150 0,982 700 0,922 1200 0,869 1700 0,820
200 0,977 750 0916 1250 0,864 1750 0815
250 0,971 800 0,911 1300 0,859 1800 0,810
300 0,966 850 0,905 1350 0,854 1850 0,805
350 0,960 900 0,900 1400 0,849 1900 0,801
400 0,954 950 0,895 1450 0,844 1950 0,796
450 0,949 1000 0,890 1500 0,839 2000 0,792
500
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6 Wartung

In regelméBigen Abstanden mussen Sie Wartungstatigkeiten durchftihren. Zur Sicher-
stellung der Durchfiihrung ist es empfehlenswert, die Wartungszeitpunkte im Voraus in
einem Betriebstagebuch oder einem Betriebskalender festzulegen.

Folgende Tatigkeiten sind durchzufthren:

e Reinigung des Sensors
Besonders bei verschmutzter Membran (siehe Kapitel 6.1).

o Uberprifen der Messfunktion
Eine einfache Kontrolle der Messfunktion ist die Herausnahme des Sensors aus dem
Medium. Reinigen und trocknen Sie die Membran. Messen Sie nach etwa 10 Minuten
den Sauerstoff-Sattigungsindex an Luft (ohne neue Kalibrierung). Der gemessene
Wert sollte nahe bei 102 % SAT liegen
(Anzeige O,-Sattigung bei COM 2x3 mit 4 mal » +« -Taste).

e Wechseln einer defekten oder nicht mehr zu sdubernden Membran

e Nachkalibrierung (siehe Kapitel 5.3.1).

Hinweis!

Fur eine regelmaBige automatische Reinigung des Sensors empfiehlt sich die
Ausriistung der Messstelle mit einem vollautomatischen Reinigungssystem,
z. B. Chemoclean (siehe Zubehdr auf Seite 22).

6.1 AuBerliche Reinigung des Sensors

Die Messung kann durch Verschmutzung des Sensors bis zur Fehlfunktion beeintrach-
tigt werden, z.B. durch: ;

e Belage auf der Sensormembran
— verursacht langere Ansprechzeit und geringere Steilheit.
e Verschmutzung oder Vergiftung des Elektrolyten
—s verursacht langere Ansprechzeit und fehlerhafte Messung.

Um eine sichere Messung zu gewahrleisten, muss der Sensor regelmaBig
gereinigt werden. Haufigkeit und Intensitat der Reinigung sind abhangig vom
Messmedium.

Die Reinigung des Sensors ist durchzuflhren:

o vor jeder Kalibrierung
e wenn notig regelmaBig wahrend des Betriebes
e vor einer Rucksendung zur Reparatur.

Je nach Art der Verschmutzung gehen Sie wie folgt vor:

Artder Verschmutzung |  ReinigungsmaBnahme

Salzablagerungen Tauchen Sie den Sensor in Trinkwasser oder in 1-5%ige Salzsaure
(wenige Minuten). Spllen Sie anschlieBend mit reichlich Wasser nach.

Schmutzpartikel auf dem Reinigen Sie den Sensorkérper mechanisch mit Wasser und einer

Sensorkorper geeigneten Blrste.

(nicht Membran!)

Schmutzpartikel auf der Reinigen Sie die Membran mit Wasser und einem weichen Schwamm.

Membrankappe oder auf der Membran

Achtung!
Nach dem Reinigen muss ausgiebig mit sauberem Wasser gespult werden.

Endress+Hauser



OxyMax W COS 41

6 Wartung

Endress+Hauser

6.2 Regenerieren

Teile des Sensors unterliegen einem betriebsbedingten VerschleiB.

Durch geeignete MaBnahmen l&sst sich die normale Betriebsfunktion wieder herstellen.
Diese MaBnahmen sind:

S FMatnahme. . a0 Gl
Reinigung der Goldkathode verschmutzte oder versilberte Goldkathode

(Kap. 6.2.1)

Dichtringwechsel sichtbare Beschadigung des Dichtrings

(Kap. 6.2.2) ]

Elektrolytwechsel g nicht stabiles bzw. nicht plausibles Messsignal oder Verschmutzung
(Kap. 6.2.3) des Elektrolyten

Membrankappenwechsel nicht mehr zu reinigende Membran

(Kap. 6.2.4) beschadigte Membran (Loch oder Uberdehnung)
Warnung!

Schalten Sie vor Beginn der Regenerierung die Versorgungsspannung am
Messumformer ab.

6.2.1 Reinigung der Goldkathode

Die Reinigung der Goldkathode ist nur notwendig, wenn diese sichtbar verschmutzt ist
oder eine Silberbeschichtung aufweist.
Zur Reinigung gehen Sie wie folgt vor:

e Schrauben Sie die Membrankappe vom Membrankérper.

o Saubern Sie die Goldflache in zwei Schritten vorsichtig mit Schleiffolie (im Lieferum-
fang enthalten) bis der (Silber-) Belag vollstandig entfernt ist. Verwenden Sie zuerst
die griine, danach die gelbe Folie.

e Spllen Sie die Elektrode mit Trinkwasser oder destilliertem Wasser.

o Flllen Sie die Membrankappe mit frischem Elektrolyt COY 3-F und schrauben Sie sie
wieder auf den Membrankérper (bis zum Anschlag) auf.

Achtung!

Die Anode ist ab Werk mit einer braunlichen Silberbromidschicht versehen und darf
in keinem Fall gereinigt werden!

Bei betriebsbedingt abgeldster Anoden-Beschichtung ist der Sensor unbrauchbar und
muss zur Wiederbeschichtung eingesandt werden. Wenden Sie sich in diesem Fall an
Ihr E+H-Vertriebsbliro.
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6.2.2 Dichtringwechsel

Der Wechsel des Dichtrings (siehe Bild 3.14 auf Seite 12, Pos. 2) ist notwendig, wenn
dieser sichtbar beschadigt ist. Verwenden Sie zum Wechseln nur die mitgelieferten
Dichtringe COY 31-OR.

6.2.3 Elektrolytwechsel

Der Elektrolyt COY 3-F wird wahrend des Messbetriebs langsam verbraucht. Ursache
dafir sind elektrochemische Stoffumsétze. Im spannungsfreien Zustand finden keine
Stoffumsétze statt, der Elektrolyt wird nicht aufgebraucht.

Die theoretische Standzeit einer Elektrolytfillung betragt fir den Einsatz in luftgeséttig-
tem Trinkwasser bei 20 °C max. 5 Jahre. Die Elektrolytstandzeit wird durch eindiffundie-
rende geloste Gase wie H,S, NH5 oder hohe Konzentrationen an CO, verkrzt.

Besondere Belastungen ergeben sich daher vor allem bei:

e Anaeroben Stufen (z. B. Denitrifikation)
o Stark belasteten industriellen Abwassern, vor allem bei erhohten Temperaturen.

Zum Wechseln des Elektrolyten gehen Sie wie folgt vor:

1. Entfernen Sie die Membrankappe (siehe Kap. 6.2.4).

2. Wechseln Sie den Elektrolyten und ggf. die Membrankappe.

3. Setzen Sie die Membrankappe wieder auf den Membrankérper auf und schrauben
Sie die Kappe bis zum Anschlag zu.

Warnung!

Veratzungsgefahr!

Der Elektrolyt ist stark alkalisch. Beachten Sie unbedingt die entsprechenden Arbeits-
schutzvorschriften! Tragen Sie beim Hantieren mit dem Elektrolyten Schutzhandschuhe
und Schutzbrille!

6.2.4 Membrankappenwechsel

Ausbau der alten Membrankappe

Nehmen Sie den Sensor aus dem Medium.

Schrauben Sie den Schutzkorb ab.

Reinigen Sie den Sensor auBerlich (siehe S. 18).

Schrauben Sie die Membrankappe ab.

Reinigen Sie ggf. die Goldkathode (S. 19) bzw. erneuern Sie im Falle einer
Beschadigung den Dichtring (S. 20).

6. Spulen Sie den Elektrodenhalter mit Trinkwasser.

O C0: DN =4

Einbau einer neuen Membrankappe

Achtung!
Verwenden Sie flr den Sensor COS 41 nur die Membrankappe COY 31-WP
(Farbe: schwarz)!

7. Stellen Sie sicher, dass sich keine Schmutzpartikel auf den Dichtflachen befinden.

Endress+Hauser
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8. Tauschen Sie die Membrankappe wie nachfolgend beschrieben:.

,@
f = Fillen Sie den gesamten Inhalt einer Kunststoff-

ampulle mit Elektrolyt COY3-F in die Membran-

ﬂ ”ﬂ kappe.

Entfernen Sie durch seitliches Klopfen (z.B. mit
einem Stift) auf die Membrankappe alle Luftblaschen
im Elektrolyten.

Schrauben Sie die Membrankappe vorsichtig auf den
schrég gehaltenen Sensorkérper bis zum Anschlag
auf.

CO7-COS4 1xxx-17-05-00-xx-001.EPS

9. Schrauben Sie den Schutzkorb wieder auf.
Nach dem Membrankappenwechsel missen Sie den Sensor polarisieren und neu

kalibrieren. Bringen Sie den Sensor anschlieBend wieder ins Medium und prufen Sie,
’ dass am Messumformer kein Alarm angezeigt wird (bei Alarm siehe Kap. 8.1).
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7 Zubehor

7.1 Anschlusszubehor

e Verbindungsdose VBM
fur Verlangerung mit Spezial-Messkabel CYK 71.
2 Verschraubungen Pg 13,5 zur Kabeldurchfihrung und 10 hochohmig isolierte
Schraubklemmen zur Einzeladerverbindung.
MaBe: 125 x 80 x 54 mm (L x B-x H)
Material: Aluminium lackiert. Schutzart IP 65; Best.-Nr. 50003987
e Spezial-Messkabel CYK 71
Spezialkabel zur Verlangerung zwischen Verbindungsdose VBM und Messumformer;
Best.-Nr.: 50085333
e Spezial-Messkabel mit TOP 68-Steckverbindung
Kabel COK 41, Kabellange 7m, Best.-Nr. 51506817
Kabel COK 41, Kabellange 15 m, Best.-Nr. 51506818

7.2 Einbauzubehor

e Eintaucharmatur COA 110-50
e Durchflussarmatur COA 250-A
e Pendelarmatur CYA 611
e Beckenrandbefestigung CYY-106A
e Schwimmarmatur COA 110-50
e Spriihkopf COR 3 firr Eintauchbetrieb, Best.-Nr. COR 3 -0
e Prallplatte OP
zusatzlicher Schutz bei extremen Anstromverhaltnissen; Best.-Nr. 50028712
e Membranschutzkorb COY 3-SK
zum Sensoreinsatz in Fischzuchtbecken; Best.-Nr. 50081787

7.3 Ersatzteile

o Flllelektrolyt COY 3-F
10 Kunststoffampullen, transparent; Best.-Nr. 50053349
e Null-Lésung
3 Schraubflaschen zur Herstellung von 3 x 1 Liter sauerstofffreier Lésung;
Best.-Nr. 50001041
e Wechselpatrone COY 31-WP mit normaler Ansprechgeschwindigkeit
2 vorkonfektionierte Ersatz-Wechselpatronen mit vorgespannter Membran;
Best.-Nr. 51506976
e Dichtring COY 31-OR
3 Stiick; Best.-Nr. 51506985
e mambranschutzkorb COY 3-SK
zum Sensoreinsatz in Fischzuchtbecken, Best.-Nr. 50081787

7.4 Messung, Uberwachung und Reinigung

o Liguisys M COM 223/253-DX/DS
Messumformer. Integrierte Sensor-Funktionstiberwachung,
Messwert-Uberwachung, freie Konfiguration des Alarmkontaktes
Technische Information TI 199C/07/de (Best.-Nr. 51500280)

e Injektoreinheit CYR 10, Technische Information Tl 046C/07/de, Best.-Nr. 50014221

e Programmgeber CYR 20, Technische Information Tl 046C/07/de, Best.-Nr. 50014221

Endress+Hauser
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8 Storungsbehebun

8

Storungsbehebung

8.1 Fehlersuchanleitung

Bei Vorliegen eines der folgenden Probleme priifen Sie die Messeinrichtung in der
dargestellten Ablauffolge.

. Problem

. Profing.

_ Behebung

Keine Anzeige,
keine Sensorreaktion

Netzspannu

T

ng am Messumform.er.?
Sensor richtig angeschlossen ?
Mediumsanstromung vorhanden ?
Belagbilduﬁg auf der Membran ?

v

Kein Elektrolyt in der Messkammer ?

Netzspannung anlegen
richtigen Anschluss herstellen
Anstrémung herstellen
Sensor reinigen

Elektrolyt einfullen bzw. wechseln

Anzeigewert zu hoch

Bei TOP 68-Steckverbindung:
Feuchtigkeit oder Schmutz im Stecker?

Polarisation beendet ?

Letzte Kalibrierung mit anderem
Sensor durchgefiihrt ?

Temperaturanzeige deutlich zu tief ?
Membran sichtbar gedehnt ?
Elektrolyt verschmutzt ?

Sensor 6ffnen und Elekiroden
trocknen. Messumformeranzeige jetzt

auf 0 ?

Anodenbeschichtung abgelost, ist die
Anode silbern statt braun ?

Goldkathode versilbert ?

Steckverbindung reinigen und trock-
nen (Reinigungsalkohol verwenden)

Polarisationszeit abwarten

neu kalibrieren

Sensor prifen, ggf. zur Reparatur
Membrankappenwechsel
Elektrolytwechsel

Elektrischen Anschluss prufen. Falls
Problem weiter besteht, Sensor ein-

senden.

Sensor zur Neubeschichtung einsen-
den

Goldkathode reinigen

Anzeigewert zu niedrig

Bei TOP 68-Steckverbindung:
Feuchtigkeit oder Schmutz im Stecker?

Sensor kalibriert ?
Mediumsanstrémung vorhanden ?

Temperaturanzeige am Messumfor-
mer deutlich zu hoch ?

Belagbildung auf der Membran ?

Elekirolyt verschmutzt ?

Steckverbindung reinigen und trock-
nen (Reinigungsalkohol verwenden)

neu kalibrieren

Anstrébmung herstellen

Sensor prufen, ggf. zur Reparatur
Membran reinigen oder Membrankap-
pe wechseln

Elektrolytwechsel

Endress+Hauser

Anzeigewert stark Membran sichtbar gedehnt ? Membrankappenwechsel
schwankend
Sensor 6ffnen und Elektroden Elektrischen Anschluss priifen. Falls
trocknen. Messumformeranzeige Problem weiter besteht, Sensor ein-
jetztauf 0 ? senden.
EMV-Einstreuungen auf die AuBenschirm des Sensors und des
Messeinrichtung ? Verlangerungskabels an Klemme S.
Mess- und Signalleitungen von Stark-
stromleitungen trennen
Hinweis!

Beachten Sie bitte die Hinweise zur Fehlerbehandlung in der Betriebsanleitung des
Messumformers. Fuhren Sie ggf. eine Priifung des Messumformers durch.
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OxyMax W COS 41

8.2 Priifung des Sensors

Achtung!

Die Priifung des Sensors darf nur durch autorisiertes und geschultes Personal erfolgen.

Sie benotigen zuséatzlich ein Vielfachmessgeréat (Spannung, Widerstand).

Fuhren Sie zur Prifung des Sensors folgende Tatigkeiten durch:

~ Soltwert

Spannungskontrolle

Bei angeklemmten Sensor die
Polarisatiorisspannung am Messum-
former Liquisys M COM 223/253-DX/
DS prifen

zwischen Klemmen 80 und 91:

—-650mV

Steilheitskontrolle

Sensor an Luft bringen und mit Papier-|
tuch trocknen

Messwertanzeige nach 10 Minuten auf
ca. 102 % Sat (4 mal »+« -Taste)

Nullpunktkontrolie

Sensor in Nullldsung (Zubehor S. 22)
tauchen und darin bewegen.

15 Minuten Anpasszeit (Verbrauch des
Restsauerstoffs) abwarten

Messkammer 6ffnen und Elektroden
trocknen

Anzeige nahe 0 mg/l (0 % Sat)

Anzeige nahe 0 mg/l (0 % Sat)

Kontrolle des Temperatur-

Sensor abklemmen und zwischen roter

je nach Temperatur:

filhlers | und brauner Litze Widerstand messen
5°C 74,4 kQ
10°C 58,7 kQ
15°C 46,7 kQ
20°C 37,3 kQ
25°C 30,0 kQ
30°C 243 kQ
Kabelkontrolle Sensor abklemmen, 6ffnen und trock-
nen.
Widerstand zwischen Goldkathode <1Q
und weilBler Litze messen.
Widerstand zwischen Anodenringund | < 1Q

gruner Litze messen

Hinweis!

Bei Abweichungen von den Sollwerten fiihren Sie eine Fehlersuche laut der Fehlersuch-

anleitung (s. 8.1) durch oder wenden Sie sich an Ihr E+H-Vertriebsburo.

8.3 Ersatzteile

e Wechselpatrone COY 31-WP fiir den Membrankappenwechsel
2 vorkonfektionierte Ersatz-Wechselpatronen mit vorgespannter Membran,

Best.-Nr. 515606976

¢ Dichtring COY 31-OR

3 Stiick; Best.-Nr. 51506985
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OxyMax W COS 41 9 Technische Date

¢ 9  Technische Daten

. _ __ Aligemeine Angaben
Hersteller En drESS+Hauser‘

Produktbezeichnung OxyMax W COS 41

Lagertemperatur mit Elektrolyt beflllt: - 5 ... 50 °C

& ohne Elektrolyt: - 20 ... 60 °C
 Prozessbedingungen '
Prozesstemperaturbereich =5 ... 50°%E
Prozessdruckbereich ’ 10 bar max. zulassiger Uberdruck
v Unterdruckbetrieb nicht zuléssig
 Messeinrichtung
£ Messprinzip membranbedeckter amperometrischer Sensor
MessgraBe Sauerstofipartialdruck-proportionales Stromsignal
Messbereich (mit Liquisys COM 223/253-DX/DS) 0,05 ... 20,00 mg/l
. 0,00... 200 % SAT
Q... 400 hPa
Steilheit ca. 300 nA bei 20 °C und 1013 hPa
Temperaturkompensation NTC-Temperaturfihler 30 k& bei 25 °C, 0- 50 °C
Ansprechzeit Tgo: 3 Minuten
Tgg: 9 Minuten (jeweils bei 20 °C)
Polarisationszeit ' < 60 Minuten
Mindestanstrémgeschwindigkeit typ. 0,5 cm/s fur 95 % Messwertanzeige
Drift bei Dauerpolarisierung: < 1 % / Monat
Nullstrom nullstromfrei
Sensoriiberwachung in Verbindung mit Liquisys M COM 223/253-DX/DS:
Vs Kabelunterbrechung bzw. Kurzschluss,
3 Fehimessung und Sensorpassivierung
Werkstoffe Sensorkérper: POM

Membrankappe: POM
Kathode: Gold
Anode: Silber/Silberbromid

Einschraubgewinde G 1und NPT 3% "

Elektrischer Anschluss doppelt abgeschirmtes Koaxialkabel mit 2 Hilfsadern,
Klemmanschluss

Membrandicke ca. 50 ym

max. Gesamtkabellange bei Kabelverlangerung 50m

Gewicht (bei Kabellange) . 0,7kg (7m)bzw. 1,1 kg (15 m)

Schutzart IP 68

Kabelanschluss (sensorseitig) Festkabel oder TOP 88 - Steckverbindung

Endress+Hauser 2b



Stichwortverzeichnis

Liquisys M COM 223/2563-DX/DS

Stichwortverzeichnis

A

Amperometrisches Messprinzip . .............. i 2
Anschlusskontrolle . . ... ... .. o 14
Anschlusszubenor. . . ... .o 22
B

Beckenrandbefestigung .. ... ... ol 22
BestimmungsgemaBe Verwendung .............. 2
Betrichssichertigit .. .ossrssry s g 5 g3 v 2 s oy 3
D

Dichtringwechsel. .. ... o 20
DIChIUNGSSEALZ., . - + v+ v vvenn s s e p s dmmhsn 5 s 5057 83 4
Direktanschluss. . .. .. ... o i 13
Durchflussarmatur. . .. ... ... .. 5,22
Durchflussbetrieb . ... ... 10
Einbaubedingungen . ........ ... i 6
Einbaukontrolle. o « « ¢ ¢ v v susen w5 5 0 v o o o 12
EINBAUMARE coes 2565 s saoamen s 5 v o wmvwmmm s < 55 6 v 6
Einbauort und Einbaulage . .................... ¥
Einbauzubehdr .. .. .. ... 22
Eintaucharmatur . ... ... i 5,22
Eintauchbetrieb. . .. ... ... .. 8
Elektrolytwsehsel . o <2 s ¢ vawvan o e s o v mommi 2 20
ERtSOFGUNG . ; sommpnn 5 & 5 10 gaypyes & ¢ 5 % % o somwos & 5 3
Ersatzwechselpatrone. . . .......... ... ... 4
F

Fillelektrolyt ... ..o iiiiii e 4,22
Funktionsweise . . ... .o 12
I

ldentifizierung . .. ..o 4
“Uodebnahme. .. 15
..stallation einer Messstelle .............. ... ... 7
Installations- und Funktionskontrolle. .. ...... .. .. 15
K 4
Kalibrierung @an Lufts : o vowssvn oo annnas s nvwvans 16
Kalibrierung vorbereiten . .. .......... ... . 16
Kalibrierwert berechnen .. .................... 16
Komplette Messeinrichtung .. .................. 5
Konstruktiver Aufbau. .. .......... ..o 25
L

LI S BB s 5 5 9 & 5 5 v somscuss 3 3 % 0 somowsne » 0 2 0 w8 4
LURAFGEK. . cmsvia 56 5 5 5 5 s & 5 5 & 9 o = @ 5 16-17
LA RIS oo » 5 % 5 % 20 5 5 & ¥ & Svowmnm & n v < 2 17
M

MEIMBIADN, . o vorvverioit 3 5.5 § 5 s smiin s o 4 ¥ @ s oo g 12
Membrankappenwechsel ... .......... ... .. 20
Messeinrichiung . ... oot 5 25
MOMEAGE .« oot 5

26

N

PUllLBBHAE wou v 5 ¢ v v msmimnn s « 00 v u o A 22
(0]

OrshohE: comes s 5 56 o7 o 4 4 5 8 0 5 5 o s 16-17
P

Pendelarmatirom s s os s o s s a8 5 0w 008w 22
Polarisieren. . ...insisssvasmizssssvpan s 12,16
Produktbeschreibung. . ........... .. ... ... ... 4
Produktibersicht . ......... ... ... ... ... . ... 4
Prozessbedingungen. . .......... .. ... .. 25
R

Regenerieren . ... ... i 19
2121101131 ] §To (AR A 18-19
ROCKITATER. 5 & sremvarm 5 5 4 5 ¢ s ssnrarins 55 5 6 o 66 6 no o 4
ROGKSENAUNG : somssmmm 5 54 5+ 5 svwises wx v w5 6 6 4 55 % 5 3
S

Sauerstoff-Sattigungsindex .. ... ... 18
SEHIBIHONS ;s x5 smpmenaspsaapwmmnna s s v i wesas 4
SEhWIrnIMANTAatUr . ..ooovi s 5 s ssdnmiaasaiiane 22
Sicherheitshinweise .. . .......... ... ... . .. ... 2
Sicherheitszeichen. ... ... ... .. ... ... .. 2
Spezial-Messkabel CYK 71 .. ... . ... 13, 22
ERUNKEEE s s s 58 v ponna s s n s e 5 B 22
T

Tachnische Paten. : ; ceewsn s 5 ¢ & o svrmen o v o n oo 25
TOPBE scisns 2255 ¢4 s s & 5 5 5 Soaumen w8 6 6 b 6
U :
Uberdruck .. .ot 11
Umgebungsbedingungen .................... 25
\Y

Verbindungsdose VBM .. ... ... 5,13, 22
Verdrahtung . ... oo 13
W

Wartung .. ... 18-22
Wechselarmatur. . ... ... 5
Z

ZUDEhO o 22
ZUBBROTSE, e o 5 5 % ¢ oo m 5 4w 5 o 5w s 4
ZUIASSIgEr EINDAW 555 5 5 ¢ & sewmsvsi s s v v 6 0 ws = smms 7
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Erklarung zur Kontamination

Lieber Kunde, \

Aufgrund der gesetzlichen Bestimmungen und zum Schutz unserer Mitarbeiter und Betriebseinrichtungen
bendtigen wir die unterschriebene »Erklarung zur Kontamination«, bevor Ihr Auftrag bearbeitet werden kann.
Legen Sie diese vollstandig ausgeflite Erklarung unbedingt den Versandpapieren bei. Dies gilt auch fir
zusatzliche Sicherheitsdatenblatter und/oder spezielle Handhabungsvorschriften.

Geréte- / Sensortyp: Seriennummer:
Medium / Konzentr.: Temperatur: Druck:
Gereinigt mit: " Leitfahigkeit: Viskositat:

radioaktiv explosiv atzend qgiftig gesundheits- bio- brand- unbedenklich
schéadlich geféahrlich férdernd
Kreuzen Sie bitte zutreffende Warnhinweise an.

Grund der Einsendung:

Angaben zur Firma:

Firma: Ansprechpartner:
Abteilung:

Adresse: Telefon-Nummer:
Fax / E-Mail:

Ihre Auftrags-Nr.;

Hiermit bestatigen wir, dass die zurlickgesandten Teile gereinigt wurden und frei sind von jeglichen Gefahr- oder
Giftstoffen entsprechend den Gefahren-Schutzvorschriften.

(Ort, Datum) (Firmenstempel und rechtsverbindliche Unterschrift)

Endress+Hauser
/_lll

Allgemeine Informationen zu Service und Reparaturen:
www.services.endress.com The Power of Know How
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Emope

Austria

Q Endress+Hauser Ges.m.b.H.
Wien

Tel. (01) 88056-0, Fax (01) 88056-35

Belarus
QO Belorgsintez

Minsk
Tel. (0172) 263166, Fax (0172) 263111

Belgium / Luxembourg

0 Endress+Hauser N.V.

Brussels

Tel. (02) 2480600, Fax (02) 2480553

Bulgaria
INTERTECH-AUTOMATION

Sofia
Tel. (02) 664869, Fax (02) 9631389

Croatia
Q Endress+Hauser GmbH+Co.

Zagreb
Tel. (01) 6637785, Fax (01) 6637823

Cyprus

1+G Electrical Services Co. Ltd.
Nicosia

Tél. (02) 484788, Fax (02) 484690

Ceech Republic
1, Endress+Hauser GmbH+Co.

Praha
Tel. (026) 6784200, Fax (026) 6784179

Dénmark
wdress+Hauser A/S

g
Tel. (70) 131132, Fax (70) 132133

Estonia

ELVI-Aqua

Tartu

Tel. (7) 441638, Fax (7) 441582

Finland
Q Endress+Hauser Oy

Espoo
Tel. (09) 8676740, Fax (09) 86767440

France

0O Endress+Hauser S.A.

Huningue

Tel. (389) 696768, Fax (389) 694802

Germany

QO Endress+HauserMesstechnik GmbH+Co.

Weil am Rhein
Tel. (07621) 975-01, Fax (07621) 975-555

Great Britain

Q Endress+Hauser Ltd.

Manchester

Tél. (0161) 2865000, Fax (0161) 9981841

Greece

| & G Building Services Automation S.A.
Athens

Tel. (01) 9241500, Fax (01) 9221714

Hungary
Ipari-Elektro

apest
1el. (01) 4319800, Fax (01) 4319817

Iceland

BIL ehf

Reykjavik

Tel. (05)619616 Fax (05) 619617

Ireland

Flomeaco Company Ltd.

Kildare

Tel. (045) 868615, Fax (045) 868182

kaly
0 Endress+Hauser S.p.A.

Cernusco s/N Milano
Tel. (02) 921921, Fax (02) 92107153

Latvia
Rino TK

Riga
Tel. (07) 312897, Fax (07) 312894

Lithuania
UAB "Agava’

Kaunas
Tel. (07) 202410, Fax (07) 207414

Netherland

QO Endress+Hauser B.V.

Naarden

Tel. (035) 8958611, Fax (035) 6958825

Norway

Q Endress+Hauser A/S

Tranby

Tel. {032) 859850, Fax (032) 859851

Poland

O Endress+Hauser Polska Sp. z 0.0.
Raszyn

Tel. (022) 7201090, Fax (022) 7201085

Bolivia Pakistan

Tritec S.R.L. Speedy Automation

Cochabamba Karachi

Tel. (042) 56993, Fax (042) 50981 Tel. (021) 7722953, Fax (021) 7736884
Brazil ' Papua-Neuguinea

Q Samson Endress+Hauser Ltda. SBS Electrical Pty Limited

Sao Paulo Port Moresby

Tel. (011) 50313455, Fax(011) 50313067 Tel. 3251188, Fax 3259556

Canada Philippines

Q Endress+Hauser Lid.
Burlington, Ontario
Tel. (905) 6819292, Fax (905) 6819444

Q Endress+Hauser Philippines Inc.
Metro Manila
Tel. (2) 3723601-05, Fax (2) 4121944

Portugal Chile Singapore
Tecnisis - Tecnica de Sistemas Industriais 0 Encress+Hauser Chile Lid. Q Endress+Hauser (S.E.A) Pte., Ltd.
Linda-a-Velha Santiago Singapore
Tel. (21) 4267290, Fax (21) 4267290 Tel. (02) 3213009, Fax (02) 3213025 Tel. 5668222, Fax 5666848
Romania Colombia South Korea
Romconseng S.R.L. ggg‘;‘gé‘gﬁ ? Er:crress+Hauser(Korea) Co., Ltd.
Bucharest patatkbeg eou
Tel. (01) 4101634, Fax (01) 4101834 Tel. (1) 2367659, Fax (01) 6104186 Tel. (02) 6587200, Fax (02) 6502838
Russia gﬁ;‘g ?écgs A Taiwan
O Endress+Hauser Moscow Office San Jose ?mglar'lq C(.)oréaoralmn
Mascow Tel. (02) 961542, Fax (02) 961542 e
Tel. (095) 1587564, Fax (095) 1589871 — (J ) ©2 Tel. (02) 27183938, Fax (02) 27134190
Slovakia Insetec Cia. Ltda. Thalland
Transcom Technik s.r.0. Quito O Endress+Hauser Ltd.
Bratislava Tel. (02) 269148, Fax (02) 461833 Bangkck
Tel. (7) 44888684, Fax (7) 44887112 = . - Tel. (2) 9967811-20, Fax (2) 9967810
ala
Slovenia ACISAAutomatizacionYControlindustrial S.A.  Vietnam
Q Endress+Hauser D.0.0. Ciudad de Guatemala, C.A. Tan Viet Bao Co. Ltd.
Ljubljana Tel. (03) 345985, Fax (03) 327431 Ho Chi Minh City
Tel (061)5192217 Fax (061) 5192298 Mexloo Tel. (08) 8335225, Fax (08) 8335227
Spain O Endress+Hauser S.A. de C.V. Iran
Lo i i PATSA Ci
0O Endress+Hauser S.A. y?m{gc))gégzms —— Tehrsan 0.
Sant Just Desvern el . Fax
Tl (33) 4803366, Fax (93) 4733839 G Tel. (021) 8754748, Fax(021) 8747761
Israel
Sweden Incoel SR.L . .
Asuncion Instrumetrics Industrial Control Ltd.
& EndressHauser B Tel. (021) 213980, Fax (021) 226563 Netanya
Sollentuna Tel. (029) 8357090, Fax (03) 8350619
Tel. (08) 55511600, Fax (08) 55511655 Uruguay T
5 Circular S.A. ordan
Switzerland Montevideo A.P. Parpas Engineering S.A.
O Endress+Hauser AG Tel. (02) 925785, Fax (02) 929151 Amman
ReinachBL 1 UsA Tel. (06) 4643246, Fax (06) 4645707
Tel. (061) 7157575, Fax (061) 7111650 : =
: Q Endress+Hauser Inc. Kingdom of Saudi Arabia
Turkey Greenwood, Indiana Anasia Ind. Agencies

Intek Endistriyel Olct ve Kontrol Sistemlerils-
tanbul
Tel. (0212) 2751355, Fax (0212) 2662775

Ukraine
Photonika GmbH

Kiev
Tel. (44) 26881, Fax (44) 26908

Yugoslavia Rep.

Meris d.0.0.

Beograd

Tel(11)4441966 Fax (11) 4441966

fosiio comiaainaanaiia e s me et e e g
Africa

Egypt

Anasia

Heliopolis/Cairo

Tel. (02) 4179007, Fax (02) 4179008

Morocco

Qussama S.A.
Casablanca
Tel. (02) 241338, Fax (02) 402657

South Africa

Q Endress+Hauser Pty. Ltd.

Sandton
Tel. (011)4441386 Fax (011) 4441977

Tunisia
Controle, Maintenance et Regulation
Tunis

Tel. (317) 535-7138, Fax (317) 535-8498

Venezuela

Controval C.A.

Caracas

Tel. (02) 9440966, Fax (02) 9444554

China

QO Endress+Hauser Shanghai
Instrumentation Co. Ltd.

Shanghai

Tel. (021) 54902300, Fax (021) 54802303

O Endress+Hauser Beijing Office
Beijing
Tel. (010) 68344058, Fax: (010) 68344068

Hong Kong

QO Endress+Hauser HK Ltd.
Hong Kong

Tel. 25283120, Fax 28654171

India

Q Endress+Hauser (India) Pvt Ltd.
Mumbai

Tel. (022) 8521458, Fax (022) 8521927

Indonesia
PT Grama Bazita

Jakarta
Tel. (21) 7975083, Fax (21) 7975089

Tel. (01) 793077, Fax (01) 788595 Japan
S o Sakura Endress Co. Ld.
A 3 Tokyo

merica Tel. (0422) 540613, Fax (0422) 550275
Argentina Malaysia

Q Endress+Hauser Argentina S.A.
Buenos Aires
Tel. (01) 145227970, Fax (01) 145227909

QO Endress+Hauser (M) Sdn. Bhd.
Pelaling Jaya, Selangor Darul Ehsan
Tel. (03) 7334848, Fax (03) 7338800

Jeddah
Tel. (02) 6710014, Fax (02) 6725929

Lebanon
Network Engineering

Joei
Tel. (3) 944080, Fax (9) 548038

Sultanate of Oman

Mustafa & Jawad Sience & Industry Co.
LLC.

Ruwi

Tel. 602009, Fax 607066

United Arab Emirates
Descon Trading EST.

Dubai
Tel. (04) 2653651, Fax (04) 2653264

Yemen
YemenCompany for Ghee andSoaplndustry

Taiz
Tel. (04) 230664, Fax (04) 212338
Australia + New Zealand

Australia

ALSTOM Australia Limited

Milperra

Tel. (02) 97747444, Fax (02) 97744867

New Zealand

EMC Industrial Group Limited
Auckland

Tel. (09) 4155110, Fax (09) 4155115

T N Ty

All other countries

QO Endress+Hauser GmbH+Co.
Instruments International

D-Weil am Rhein

Germany
Tel. (07621) 975-02, Fax (07621) 975345
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Ultrasonic Measurement
prosonic FDU 80...86

Sensors for non-contact, continuous
measurement of level and flow.
Suitable for use in explosion hazardous areas.

Application

Prosonic FDU is a series of nine
ultrasonic sensors with different
measuring ranges for continuous, non-

contact measurement of level and flow.

e FDU 80, 80 F
Liquids: 5 m (16 ft)
Solids: 2 m (6.5 ft)

e FDU 81,81 F
Liguids: 10 m (32 ft)
Solids: 5 m (16 ft)

e FDU 82
Liquids: 20 m (65 ft)
Solids: 10 m (32 ft)

s FDU 83
Liquids: 25 m (82 ft)
Solids: 15 m (49 ft)

e FDU 84
Solids: 25 m (82 ft)

e FDU 85
Solids: 45 m (147 ft)

e FDU 86
Solids: 70 m (230 ft)

The material to be measured can be
aggressive liguids such as alkali or
acid, or powdery and clumpy solids
such as grain, coal, ore and gravel.

Endress + Hauser

The Power of Know How

Features and Benefits

e Complete sensor programme for
non-contact, continuous measurement
of level and flow

e For use in flumes, weirs, tanks and
silos

e Insensitive to dirt and build-up

e Optional integrated heating to protect
against a build up of ice on the sensor

e Wide range of mountings using flange
or thread
(with slip-on flange for flush mounting
of the sensor)

s Weather resistant and safe against
submersion (IP 68)

e Integrated temperature sensor




Measuring System

Measuring System
The complete measuring system
consists of
e the Prosonic FDU 80, 80 F, 81, 81 F,
82, 83, 84, 85 or 86 ultrasonic sensor
e the transmitter
— Prosonic FMU 860: 1-channel version
for level measurement or
— Prosonic FMU 861: 1-channel version
for flow measurement or level
measurement or
— Prosonic FMU 862:
2-channel version.
Sensor FDU 86 can be selected and
operated by FMU 86xtransmitters with
software version 2.2 upwards.

Sensor Accessories

The accessories (see pages 9 and 10)

ensure that the sensors can be adapted

to special process conditions:

e Alignment unit FAU 40 for the sensor

e All-weather protective cover

¢ Mounting frame

° Wall bracket

¢ Sensor flanges (e.g. FAU 80)

e External temperature sensor FMT 131

e A separate power supply unit is
available for heated sensors.

FMU

FDU

—1
._;;L\/_\—i

FMU

FDU 80F with FDU

flange FAU 80
= o\

(@

FMU

FDU with
alignment unit
FAU 40

Function

The emitter in the sensor is excited
electrically and sends an ultrasonic
pulse in the direction of the surface of
the product which partially reflects the
pulse. This echo is detected by the
same sensor, now acting as a
directional microphone, and then
converted back into an electrical signal.
The time between transmission and
reception of the pulse (the sonic run
time) is directly proportional to the
distance between the sensor and the
product surface. This distance is
determined by the velocity of sound ¢
and the run time t using the formula:

By wiCiel

Operating principle of

FDU ultrasonic

sensors

BD Blocking distance

D Distance from sensor
to surface of material

L Heightin silo
(Level)

F  Maximum level
(100%, Full)

E Zero point of
measurement
(0%, Empty)

The Prosonic transmitters have an input for the
connection of a separate limit switch.

Blocking Distance

Due to the ringing time of the sensor,
there is a zone immediately below the
sensor in which returning echoes cannot
be detected. This so-called blocking
distance BD determines the minimum
distance between the sensor diaphragm
and the maximum level in the silo. If the
minimum distance is not maintained, the
level will not be measured correctly.

T

FMU

BD




P“l a.n.ning Maximum Measuring Range

5 oo The correct sensor for your particular

Recommendations application depends on the process
and ambient conditions. When selecting
the sensor, take into account that the
maximum measuring range of the
individual sensor is determined by the
attenuation of the ultrasonic pulse by the
air as well as by the reflecting
characteristics of the product surface.
Both the level of background noise (e.g.
when filling) and the mounting point also
can affect measurement.

e

Calculating the Range

The diagram shows ideal attenuation

curves for the FDU 80...86 sensors:

o Check the factors affecting your
measurement in the table right.

¢ Add up their attenuation values.

o Take this sum and find the point where
it intersects with the range limit line of
the sensor you are using

Application Requirements
Optimum conditions in tanks or silos
are achieved if

e the lower edge of the sensor is below

the silo roof

o the detection zone does not include

any internal fixtures or the filling curtain

e the surface of the solid is hard and

coarse-grained

e the surface of the liquid is calm and no

vapour is formed

e pperation is under normal atmospheric

pressure

o the vessel is not being filled during

measurement.

Less than optimum conditions reduce

the measuring range of the sensors.

(dB)

Factors Attenuation

Temperature layering air
temperature difference between
sensor and surface of material

Measuring Example for calculating range:

range 7q o Silo with grit approx. 40 dB

m e Little content approx. 5 dB
o Little dust approx. 5 dB

Gives an attenuation of 50 dB.

40 The FDU 82 sensor measures up to 8 m

under these conditions.

30

20

L4 FDU 81,81 F

FDU 80,80 F

0 1 1

0 20 40 60 80 100 110
Attenuation dB

upto 20°C (68°F) 0
upto 40°C (104°F) 5..10
up to 80°C (176°F) 10...20
up to 150°C (302°F) 20...30
Filling curtain
outside detection zone 0
small amounts in deteclion zone 5:..30
large amounts in detection zone 10...40
Dust
none 0
low amounts 5
high amounts 5..20
Surface of solid
hard, coarse (e.g. grit) 40
soft 40...60
(e.g. peat, dust-covered clinker)
Surface of liquid
calm 0
ripples 5...10
strong turbulence 10...20
(e.g. agitator blades)
Foam
please contact Endress+Hauser
Sensor installation
lower edge free in silo 0
on callar, lower edge slanted
depending on diameter/length ratio 10...20
on collar, lower edge horizontal
depending on diameter/length ratio 20...40
Dimensions
1m=3.281
1ft=0.305m

Echo attenuation as a
function of range for
various sensors (ideal
reflection and
atmospheric conditions)




Installation

o 3 dB beam angle

L length of beam
(calculated from max.
measuring range of
sensor)

r radius of beam

Detection Limits and Interference
Sigmals

If internal fixtures are present in the
tank, then careful alignment of the
sensor is critical in order to keep the
interference echeos as low as possible.
The ultrasonic pulse should travel
unimpeded to the surface of the
material. The signal leaves the sensor
as a narrow beamwhich widens as the
distance increases. Every objekt within
this beam gives rise to an echo which is
then received by the sensor.

The radius of the beam can be easily
estimated by using the 3 dB beam
angle.

Operating Limits

o The sensors may not be used to
measure aliphatic hydrocarbons
(not applicable to FDU 80 F / FDU 81 F).

Estimation of the Detection Limits of

the Detector

Please note:

e Edges, internal fixtures, etc. within the
sound cone are of greatest
importance in the first third of the
range as the energy of the beam is
highly concentrated.

e The energy in the last third of the
range is distributed over a larger area,
so that internal structures and edges
are not as critical.

Accuracy

e A constant temperature and sound
velocity within the measuring path
enable a high degree of accuracy to
be achieved. The effects of large
temperature variations within the
measuring path and changing gas
mixtures must be calculated and the
Prosonic programmed accordingly.

e With liquids having a high partial
pressure, the gas composition must
be determined to see if it remains
constant.

o
SN | S r=tan—-L
= 2
Ll
[ ] Liquids
o o L r
FDU 80,80 F 8° 5m 0.35m
(16f) (111
FDUB1,81F 8° 10m  069m
(32ft)  (231t)
FDU 82 8 20m 1.4m
65 ft) (4.6 ft)
FDU 83 4 25m  0.87Tm
(82ft)  (2.81)
Solids
FDU 80 8° 2m 0.14m
(6.6ft)  (0.46ft)
FDU 81 8° 5m 0.35m
(6ft)  (1.1fY)
FDU 82 8° 10m 0.7m
(2ft) (231
FDU 83 4° 15m  052m
(d9f)y  (1.71)
FDU 84 5° 25m 1.1m
(821) (361
FDU 85 5° 45m 1.9m
(1471t)  (B.2f)
FDU 86 6° 70m 3.6'm
(230ft)  (11.8f)
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Sensorona 1" pipe in
combustible dust area
{for FM, Class 1)

Guidelines when Mounting

= Check that the maximum level height

does not come within the blocking
distance of the sensor

(see page 11, »Technical Data«).
e If possible, the face of the sensor

should lie parallel to the surface of t
product.

o The PE or PTFE coating on the

diaphragm of the FDU 84, 85 and 86

is an integral part of the measuring
system and must not be damaged
during installation.

o Do not damage the funnel of the FDU

86 when mounting.

o The connecting'cable of the FDU
sensor is not designed as a
supporting cable. Do notuse it as a
suspension wire.

s For dust explosion areas: The
connecting cable of the FDU must be
laid in piping. Local regulations for
explosive athmospheres caused by
dust must be observed. '

e All national guidelines applicable must

be observed in explosion hazardous
areas.

Mounting in Vessels

e Install the sensor so that its lower

edge projects into the vessel.

e Position the sensor so that neither the
filling curtain nor any internal fittings,
e.g. an additional limit switch, are
within the detection zone.

e The sensor must be positioned at the
centre of the outflow funnel so that an
echo is received when the silo is
empty.

e Accurate positioning of the sensor

a) b)

he

a) Correct installation

o As far as possible from the silo wall, the material
inflow and internal fixtures.

o The centre of the outflow funnel reflects an echo
which is received by the sensor even when the silo
is empty.

b) Incorect installation

¢ The detection zone includes the filling curtain.

o The echo is reflected to one side when the silois
empty.

can be simplified using the FAU 40

alignment unit.

o The cable of the prosonic sensor is
not designed as a supporting cable.
Do not use it as a suspension wire.

o |f the sensor is to be installed in tanks
containing very aggressive media,

check that the chemical and corrosion
resistance of the sensor materials
meet these requirements.

Mounting:

s above: FDU 84 on girder or angle bracket

« centre: FDU 84 with alignment unit FAU 40 near to
a service access

hazardous area non-hazardous area

 below: FDU 84 with a 1" sleeve welded to a grating

L | |
1" pipe

conduit seal conduit seal

)

1" threaded

sleeve




Dimensions
1 mm=0.039 in
1in=25.4 mm

Flush Mounting with Slip-on Flange
FAU 80

The FDU 80 F and FDU 81 F sensors
can be flush mounted using an FAU 80
slip-on flange.

Flanges in polypropylene (PPs) should
only be used with pressures up to
1.5 bargys, flanges in 1.4435 also above.

D g o
K {a]
2 281
i
/’\i\_‘/
Y i
o : : !
Y 1 I : 1 1
dz 297.5 =
Order No. b @D ad, k No. d, Standard for
FAU 80 - CAP 20 200 18 160 8 DN 80 PN 16
FAU 80 - CAJ (DIN 2527)
FAU 80 - AAP 23.9 190.5 19.1 152.4 4 ANSI 37150 psi
FAU 80 - AAJ (ANSI B 16.5)
FAU 80 - KAP 18 185 19 150 8 JIS10K 80
FAU 80 - KAJ (JIS B 2210)
= K =]
- 2130 i
281
. - i
7o) I ! 3 |
T 1 L ; i
A H : \ i S !
| '
A ; i Lo ;K !
y 1 i '
<2 i !
< _D B
Order No. b aD 4] d2 k No. d, Standard for
FAU 80 - CHP 20 220 18 180 8 DN 100 PN 16
FAU 80 - CHJ (DIN 2527)
FAU 80 - AHP 23.9 228.6 19.1 190.5 4 ANSI 47150 psi
FAL 80 - AHJ (ANSI B 16.5)
FAU 80 - KHP 18 210 19 175 8 JIS10K 100
FAU 80 - KHJ (JIS B 2210)
) . D FDU 80...86
Mounting on a Mounting Pipe
The sensor should be mounted on a
pipe only when the maximum level Heat.
isolation

comes within the blocking distance.

Please note:

e No build-up of material should form in
the pipe.

e Select a pipe with a diameter as large
as possible (see figures and table).

If there is a possibility of build-up in
the pipe the diameter should be
significantly larger.

e The inner surface of the pipe should
be as smooth as possible (no edges
or welding seams). When mounting in
the open, the pipe should be insulated
as the temperature within the pipe can
differ significantly from that in the
vessel.

e For other nozzles, fixed target
suppression must be used.

Dimensions
1 mm=0.039in
1in =254 mm

Inner edge
45° x 2 mm
FDU 80 F,
FDUB1F
t tH  Mounting with
% FAU 80
3 H flange DN 80
o or DN 100
i
Sensor D/mm L/ mm
FDU 80, 81 80 <250
FDUBOF 81F 80 <250
FDUBOF 81F 100 <300
FDU 82, 150 <300
FDU 83 200 <400
FDU 84, 85 250 <500
FDU 86 300 <600
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Dimensions
1 mm=0.039in
1in=254mm

Example:
Flow measurement with
Khafagi-Venturi flumes

Mounting above Flumes

To achieve the highest accuracy, the
sensor should be situated immediately
above the high water level (100%) plus
the blocking distance BD (se€ page 11,
»Technical Data«). .

The sensor must always be mounted
perpendicular to the surface of the
water and be above the centre of the
flume.

The appropriate mounting distances
with respect to the flume are to be
maintained (see operating manual
»Prosonic«, BA 100F/00/en).

When mounted in the open, the sensor
must be protected against the sun by a
protective cover, so that temperature
compensation works correctly. We
recommend an all weather protection
cover (see page 9, »Accessories«).

Blocking distance BD ¢
FDU 80:
min. 300 mm

Typ | bg mm | bg mm
qvaos| soo | 320

) - —L u

Mounting unit with wall
bracket and cantilever
(see page 9,
»Accessories«)

Mounting unit with
mounting frame and
cantilever

(see page 9,
»Accessories«)

The mounting unit can
be swivelled so that the
sensor can be
positioned over the
centre of the flume.




Electrical Connection

Wire coding

BK black
RD red
YE yellow
GNYE green/yellow
BN brown
BU blue

Sensor extension
cable:
* FDU 80, 80F, 81, 81F,

82:

Ord. No. 938278-0120
o FDU 83, 84, 85

Ord. No. 938278-1021
* FDU 86

Ord. No. 52000261

Connecting

the sensors

» above left :
FDU 80, 80F, 81, 81F,
82

¢ above right:
FDU 80, 81 with
heating system

o below right:
FDU 83, 84, 85
(ground via the
terminal box)

o below left:
FDU 83, 84, 85, 86
(ground to FMU)

Screening

The screening acts as
feedback and must be
exhibit electrical
continuity between
sensor and transmitter.

Connecting the FDU

The sensors are supplied with a fixed
cable of 5 m (16.35 ft) in length as
standard (30 m (98.1 ft) if required, cross
section 0.75 mm? (AWG 18)).

They can be connected:

e directly in the FMU connection
compartment; the connecting
terminals are designed for cross
sections up to 2.5 mm? (AWG 13).
via a terminal box;

an additional cable is then required
which may be up to 300 m (981 ft) in
length, up to 6 & per core, maximum
60 nF (terminal box and cable not
included in delivery). A two-wire,
screened cable must be used
(screening: metal braiding max. 6 Q).
The screening serves as a return
cable. Do not ground the screening
and lay to the transmitter without any
electrical break.

If the terminal box is to be installed in

These measures ensure that the sensors
correspond to industrial (NAMUR) and
European EMC Standards EN 50 081-1
for interference emission and

EN 50 082-2 for interference immunity.
For general information on EMC

(test methods, installation hintsj see

Tl 241F/00/en.

Ultrasonic Sensor with Heating
The sensors FDU 80 and FDU 81 can
be supplied with heating units. For
heated sensors:
The connecting terminals for the heating
unit are delivered with the sensor. They
are to be mounted in the connection
compartment of the transmitter.
o Technical data for an external power
supply for heating the sensor
— 24 Vpc (10%)
for each heated sensor, 250 mA, 8 W

explosion hazardous areas, then all T e :
national guidelines applicable must be @ mm? (AWG 20) | (AWG 18) | (AwG 17)
observed. max. length | 150 250 300
m (ft) (490.5) (817.5) (981)
FDU 80, 80F, FDU 80/81
81, 81F 82, with heating
| S
i i~ Screenin
BN BU BK Y RDi 9
r~—=1"""1° A
I 1
] 1
L ﬁ\
. ,--~--‘.! Use terminal
Use terminal £ I -1 box for cables
box for cables | upto300m
Screening up to 300 m ! (981 ft)
(981 ft) g
|- FMU —t . FMU
g0 s8i[s2] | 860/861/862 M 860/861/862
Channel 1 Channel 1
FMU 862 FMU 862
m Channel 2 D l:l mm Channel 2
FDU 83, 84, 85, 86 FDU 83, 84, 85, 86
L Lo
T j
GNYE BK IYE RDi GNYE BK [YE RD!
N _ T .
- 2 . Use terminal ~=_ Use terminal
| A box for cables A box for cables
L_ ﬂ__q?_ _®__ ' upto 300 m ' 1upto300m
i LA R] . (981 1t)
11 ol
i i i
i i : ! )
i {— Screening +— Screening
i ! 11!
AL P
L Tl FMU ; FMU
@ 80 | 81 82| | 860/861/862 [80] 81]82] |8B0/861/862
Channel 1 Channel 1
FMU 862
o1[02] | FMU 862 [s0[o1] 0]
@ m-- Channel 2 Channel 2




Accessories

7,

Dimensions
1mm =0.039in
1in =254 mm

~

Cantilever for mounting
frame

Mounting Frame
Material: Order number: —
700 mm, galvanised steel  919791-0000 o
700 mm, 1.4307 (AIS] 304) 919791-0001 &
1400 mm, galv. steel ‘919791-0002 &
1400 mm, _ o
1.4301 (AISI 304) 919791-0003 55
| 1]
. I
9337 ; b
Lot | g 4
QI"J. = i
- el o | [o\—id
< i o a
i =
i
! & ®
100
Mounting frame with
1" pipe for cantilever 130 150
and Prgsonic FMU
Cantilever for Mounting Frame
For mounting Prosonic sensors FDU 80
and 81 over open channels
Material/version: Order number:
500 mm, galv. steel 919790-0000
500 mm, 1.4301 (AISI 304) 919790-0001
1000 mm, galv. steel 919790-0002
1000 mm,
1.4301 (AISI 304) 919790-0003
A
U'(_);_FT'I' il
(3] '
l & M=
ﬁ 0|
For separate il
temperature sensor D _L | M8
AN L
75 . 75 __ \100 B 35
Y L |A |B |c |[D
g ; i B O] 1000| 1085| 750 | 3 | 300
! § ¢ iD__‘:l 500 | 585 | 250 | 2 | 200
Wall Bracket ; 321
 Material: galvanised steel il & CRENA S
Order number:  919792-0000 bles f —
° Material: 1.4301 (AISI 304) 8 i i R s = o ©
Order number:  919792-0001 e s A ol
' 1 u = w
! T%ét P T
! HE TN B H
S
SR
|
~88 110
Wall bracket for 150

cantilever




Accessories

Dimensions
1 mm=0.039in
1in=254 mm

left:

dimensions of
temperature sensor
FMT 131

right:

electrical connection of
standard temperature
sensor FMT 131-R7
(FMT 131-J is delivered
with cable connected)

All-Weather Protective Cover

For Prosonic sensors FDU 80 and 81
Material: PP-GF

Order number:  919793-0000

The measurement point designation is
fixed to the protective cover.

Break off the fixing eyes on the sensor
at the preformed positions - beforehand.

Flanges

Version, similar to:
DN 80 PN 16 in PPs
DN 100 PN 16 in PPs
DN 150 PN 16 in PPs 919789-0004
DN 200 PN 16in PPs ~ 919789-0006
The maximum operating pressure of the
sensor applies.

Other flanges on request.

919789-0000
919789-0002

Power Supply Unit for Sensor
Heating of FDU 80 and FDU 81
Power unit (24 V DC) for sensor heating
with IP 66 protective housing.

Material: PT/ABS

Order No.: 215095-0002

External Temperature Sensor

FMT 131

Application: for heated sensor and
when temperature is not to be measured
in the sensor.

Housing: POM, IP 65

Sensor (NTC): 1.4571 stainless steel
Thread: G /7 A

Two-core screened cabling, max. 25 Q
per core.

Order number:

Ifﬁﬁ,.j
(=)
=
4
All-weather protective
298 cover for FDU 80 and
FDU 81
Dimensions
1m=3.281ft
1ft=0.305m
Certificates

J  CenelecEExmIi T5
Q FMClass | Div.1 Groups A...D
R Standard

Cable Length

1 5m
other on request
...mvariable length

8
6...30
Order code: l {6300
o Standard version: \
FMT 131-R7: not certified, FMT 131 - I l
always without cable
! D Fmusso/
Pg 16 . 0 861 /862 /867
! 70] 71
1
i = BK| YE| YEGN
B = oL
| gyME
e-~L —— : |
SW 27 ‘_ JI lI
[T} 1 1 1
o™, 1 ]
= i _____ - -
c12A_|[! ! !
i ¥ ]
150 228 5 2 % [J:-—-_-_ 4
i
; B ®
! BK YE YEGN
1| @10 FMT 131

10
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Accessories

Protective Sleeve for Temperature
Sensor FMT 131 ‘
Material: 1.4571 stainless steel

(AISI 316 Ti) i
Order No.: 942046-0000

Alignment Unit FAU 40

For easy mounting and positioning of
the FDU sensor (see Technical
Information TI 179F/00/en).

Pg11 . ’
&= .

== Swivel | [
! § through 15°

-

Hexagonal screw
AF 13 for lateral
adjustment

Two grub
screws for
height

th adjustment

.10

grounding
screw

-—— Total lenght 500 mm

St Ex Zone 10

Height adjustment max. 360 mm

Spare Parts for Sensor FDU 86
The following spare parts are available
for the FDU 86 (Type FDU 86-R # #):
e Funnel with accessories
Order number: 52002963
e Seals with accessories
Order number: 52002964
e Cable with accessories

Length Order number:
5m (16 ft) 52002957
10m (32 ft) 52002958
15 m (49 ft) 52002959
20m (65 ft) 52002960
25m (82 ft) 52002961

30m (98 ft) 52002962

11

Dimensions
1 mm = 0.039 in
1in =254 mm

Dimension of protective
sleeve for temperature
sensor

Dimensions of
alignment unit FAU 40

left:
with G 1 thread and
Pg 11 cable gland

right:

with 1 NPT thread and
3/," cable gland for pipe
connection

* for use in Dust-Ex:
Insert the seal which is
supplied with the sensor
here



Technical Data

General Information

Application

Operation and System Design

Input

Output

Manufacturer Endress-+Hauser GmbH+Co.
Instrument Ultrasonic sensor
Designation Prosonic FDU 80, BOF, 81, 81F, 82, 83, 84, 85,86

Technical documentation
Version
Technical data

TI189F/00/en
06.99
according to DIN 19259

Non-contact continuous level measurement in liquids and solids

Measuring principle

Ultrasonic echo level measurement, time-of-flight

Modularity

Ultrasonic sensor for various measuring ranges for
connecting to the transmitters 860...862, as standard with
integrated temperature sensor and mounting accessories,
FDU 80/81 with optional heating.

Sensor FDU 86 can be selected and operated by FMX 86x
transmitters with software version 2.2 upwards.

Construction

FDU 80...86: Sensors with connecting cable, mounting via
threaded boss on collar,

FDU 80F/81F: Flush-mounted sensor with connecting cable,
mounting via slip-on flange

Signal transmission

Analogue voltages

Measured variables

Level or flow, determined by the distance from the ultrasonic
sensor (membrane) to the surface of the product

Measuring ranges in liquids in solids
FDU 80 5m (16 f) 2m (6.5 ft)
FDU 80F 5m (16 f) -
FDU 81 10m (32 ft) 5m (16 i)
FDU 81F 10m (32 ft) =
FDU 82 20m (65 ft) 10m (32 ft)
FDU 83 25m (82 fi) 15m (49 ft)
FDU 84 - 25m (82 ft)
FDU 85 = 45m (147 )
FDU 86 - 70m (230 ft)

Blocking distance FDU 80, BOF 0.3m (1.0f)
FDU 81, B1F 0.5m (1.6 f)
FDU 82 0.8m(2.6f)
FDU 83 1.0m (3.3 f)
FDU 84, 85 0.8m (2.6f)
FDU 86 1.6m(5.21)

Operating frequency FDU 80, 80F 58 kHz

(at 23°C) FDU 81, 81F 44 kHz
FDU 82 29 kHz
FDU 83 30 kHz
FDU 84 21 kHz

I FDU 85 17 kHz
FDU 86 11 kHz

Pulse frequency Dependent on measuring range 1 Hz...10 Hz

Attenuation due to conditions

o =3 dB beam angle

L =length of beam (calculated fram
max. measuring range of sensor)

r = radius of beam

For feet see page 4

Determining the detection limits with a 3 dB beam angle

o
r=tan—-L
2
Liquids
o L r

FDU 80, 80F 8° 5m 0.35m
FDU 81, 81F 8° 10m 0.69m
FDU 82 8° 20m 1.4m
FDU 83 4° 25m 0.87m

Solids
FDU 80 8° 2m 0.14m
FDU 81 g° 5m 0.35m
FDU 82 8° 10m 0.7m
FDU 83 4° 15m 0.52m
FDU 84 5* 25m 1.1m
FDU 85 5° 45m 1.9m
FDU 86 6° 70m 3.6m

Transmitters

FMU 860: 1-channel instrument for level measurement
FMU 861: 1-channel instrument for flow measurement
FMU 862: 2-channel instrument for flow or level measurement

12



Process Conditions

Conversion factors
e 1mm=0.039in
1in =254 mm
© 1 bar = 14.5 psi
1 psi = 0.068 bar
o 1kg=22lbs
11b=0.45kg
ex°C=(1.8-x+32)°F

Mechanical Construction

Mounting conditions

{Mounting position

Vertical to the surface of the material

Ambient conditions

Ambient temperature

FDU 80: -40...+60°C (-40...+140°F)
FDU 80F -40...+95°C (-40...+203°F)
FDU 81: -40...+80°C (-40...+176°F)
FDU 81F: -40...+95°C (-40...+203°F)
FDU 82, 83, 84, 85: * -40...+80°C (-40...+176°F)
FDU 86: -40...+150°C (-40...+302°F)

Relative humidity

FDU 80, 80F, 81, 81F, 82, 83, 85, 86:  100%
FDU 84: 100% (max. 60°C/140°F), 95% (max. 80°C/176°F)

Protection

IP 68 (tested by immersing to 1 m for 24 h)

Electromagnetic compatibility

i

Emitted interference to EN 61326, Class B equipment;
immunity to interference resistance to EN 61326; Annex A
(industry sector)

General operating conditions

Temperature at sensor

.

* May be used at high temperatures but only after first
contacting Endress+Hauser '

** Limits apply as stated in Certificates E. J (see page 15)

*** Limits apply as stated in Certificates P, Q. S, T
(see page 15)

*** with heating -20...+60°C

***** CIP cleaning at 95°C
Sterilisation 30 min at 135°C

with limited data

FDU 80 -20...+60°C* -40...+60°C
FDU 80F***** -40...+95°C -40...+95°C
FDU 817** -20...+80°C -40...4+80°C
FDU 81F*™* -40...+95°C -40...+95°C
FDU 82 -20...+80°C -40...+80°C
FDU 83 -20...+80°C -40...+80°C
FDU 84 -20...+80°C -40...+80°C
FDU 85 -20...+80°C -40...+80°C
FDU 86 -40...150°C -35...+140°C*"

-40...+140°C>*

Process pressilre Pabs

* May be used at high pressures but only after first
contacting Endress+Hauser

FDU 80 2 bar (29 psi)
FDU 80F 4 bar (58 psi)
FDU 81 2 bar (29 psi)
FDU B1F 4 bar (58 psi)
FDU 82 2 bar (29 psi)
FDU 83 1.5 bar (22 psi)
FDU 84 1.5 bar (22 psi)
FDU 85 1.5 bar (22 psi)
FDU 86 3 bar (44 psi)

Housings

FDU 80F, FDU 81F (flush-mounted)
Weight:  FDU 80F: 0.5 kg (1.1 Ibs) Weight:
FDU 81F: 0.55 kg (1.2 Ibs)

FDU 80, FDU 81 FDU 82

FDU 80:0.55 kg (1.2 Ibs)
FDU 81: 0.6 kg (1.3 Ibs)

Weight: 1.2 kg (2.6 Ibs)

T3] Iy 0]
@ =]
o~
Y 3
297 ] L @70, @98
FDU 83 FDU 84 FDU 85
Waight: 3.1 kg (6.8 Ibs) Weight: 4.7 kg (10.3 Ibs) Weight: 5.0 kg (10.9 Ibs)
(=] @ y % i
32} ! o [ ©
T 5 T 11 I «
b w wn
= @ )
@ = ~—
@ w
1 i
A
. 2189 (@196) 2239 (9244) < @244

around the PA housing enables it to be used in Zone 10

Values in brackets apply to dust-Ex. A 1.4301/SS 304 stainless steel cover
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Conversion factors
e 1 mm = 0.039in
1in=25.4 mm
i bar = 14.5 psi
1 psi = 0.068 bar
s 1kg=22Ibs
11b=0.45kg

Power Supply

Certificates and Approvals

Order Code

Supplementary Documentation

FDU 86
Weight: 5.0 kg @ = r
[se)
%—k
Lﬂ; 8
)
<
U g
(5]
E_LQB_.I
Materials
Housing FDU 80, 81, 82: PP-GF
FDU 80F, 81F: ETFE
* A 1.4307/SS 304 stainless steel cover around the PA [ FDU 83 PA*
housing enables it to be used in Zone 10. FDU 84 PA*
FDU 85 up
FDU 86 up
Thread FDU 80, 81, 82: PP-GF
FDU 80F, 81F: ETFE
FDU 83 1.4301 (AISI 304) or aluminium
FDU 84 1.4301 (AISI 304) or aluminium
FDU 85 up
FDU 86 UP or 1.4301
Diaphragm FDU 83 1.4571 (AISI 316 Ti)
* 0.5 mm stainless steel 1.4571/SS 316Tiwith a 4 mm FDU 84 1.4571 (AISI 316 Ti)/PE”
closed-pore PE cover facing the material FDU 85 AlIPE™
FDU 86 AUPTFE"**
** 1 mm aluminium with a 5 mm closed-pore PE cover
facing the material
*** aluminium diaphragm coated with PTFE
Diaphragm seal FDU 80...85: EPDM
FDU 86: silicone
Connecting cable FDU 80, BOF, 81, 81F, 82: PVC
FDU 83, 84, 85: PUR
FDU 86: silicone
Mounting accessories Alignment unit: flange 1.4301 (AISI 304), pipe galvanised steel
Slip-on flange: PP (max. 1.5 bar) or 1.4435 (AISI 304) (>1.5 bar)

Power supply

Via transmitters FMU 860...862

]

Ignition protection

see section »Product Structure«

CE mark

By attaching the CE mark, Endress+Hauser confirms that
the instrument fulfils all the requirements of the relevant EC

directives.

[see section »Produkt Structure«

Technical Information TI 190F/00/en  Prosonic FMU 860...862
Operating Instructions BA 100F/00/en Prosonic FMU 860...862
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Product Structure

Conversion factors
s 1m=328ft
1ft=0.305m

FDU 80, 80F, 81, 81F, 82 Prosonic Sensors

\
FDU

Certificates

noC-a

\

Standard (not certified)

ATEX 112 G EEx m Il T5 (T6 for FDU 80)

CSA General Purpose

FM Class I, Div. 1, Groups A...D, FM Class Il / 11l, Div. 2, Groups F and G
CSA Class |, Div. 1, Groups A, B, C, D

Process Connection / Material

G Thread G 1 A/ PP-GF for FDU 80F/B1F: ETFE
N Thread 1 NPT / PP-GF for FDU 80F/B1F: ETFE
F Thread 1 NPT/ PP-GF (3A certification) for FDU 80F/81F: ETFE

Cable Length

with 5 m (16 ft) connecting cable
with 10 m (32 ft) connecting cable
with 15 m (49 ft) connecting cable
with 20 m (65 ft) connecting cable
with 25 m (82 ft) connecting cable
with 30 m (98 ft) connecting cable
... mvariable length (6...30 m)

Heating (FDU 80 and 81 only)

A hone
B with heating, 24 V DC

lgf—————— o D N = N

\

- I l Product designation

FDU 83, 84, 85 Prosonic Sensors

A
FDU

C

—ToncCcmXA

ertificates
Standard (not certified)
BVS/DMT (Dust-Ex) Zone T0/ATEX 11 1/2 D
CSA General Purpose
FM Class Il, Div. 1, Groups E, F, G
CSA Class I, Div. 1, Groups E, F, G

Process Connection / Material

Thread G 1 A/ Aluminium; for FDU 85: plastic

Thread 1 NPT / Aluminium; for FDU 85: plastic

Thread G 1 A/ 1.4301 (AISI 304) (FDU 83, FDU 84 only)
Thread 1 NPT/ 1.4301 (AISI 304) (FDU 83, FDU 84 only)

<nZzZo

Cable Length

with 5 m (16 ft) connecting cable
with 10 m (32 ft) connecting cable
with 15 m (49 ft) connecting cable
with 20 m (65 i) connecting cable
with 25 m (82 ft) connecting cable
with 30 m (98 ft) connecting cable
... mvariable length (6...30 m)

oo R S - FS BAS B0

Product designation
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Product Structure FDU86 Piosonile Sensoe

Certificates

Conversion factors R Version for non-hazardous area
e 1m=3.28ft DMT Dust-Ex ATEX 11 1/2 D (-40...140°C)

1ft=0.305m DMT Dust-Ex ATEX 111/2 D (-40..,80°C)
°x°C=(1.8-x+32)°F DMT Gas-Ex ATEX 11 2 G (-35...140°C)
‘ FM Class If1II/lll, Div. 1/2 Groups A..G, LT (-40...80°C)
CSA Class I/, Div. 1 Groups E...G, NT (-40...80°C) .
FM Class I/1I/1ll, Div. 1/2, Groups A...G, HT (-40...140°C)
CSA Class II/lll, Div. 1, Groups E-G, HT (-40...140°C)
CSA General Purpose

cHoOrx-emTm

Process Connection / Material

Threaded connection G 1, UP

Threaded connection 1 NPT, UP

Thregded connection G 1, 1.4307 (AISI 304)
Threaded connection 1 NPT, 1.4301 (AISI 304)

<WnZo

Cable Length

with  5m (16 ft) connecting cable

with 10 m (32 ft) connecting cable

with 15 m (49 ft) connecting cable

with 20 m (65 ft) connecting cable

with 25 m (82 ft) eonnecting cable

with 30 m (98 ft) connecting cable
.. mvariable length«(6...30 m)

1
2
3
4
5
6
8
vV Y *
FDU “L_I_[_I Product designation

Endress+Hauser
GmbH+Co.

Instruments International
P.O. Box 2222

D-79574 Weil am Rhein
Germany

Tel. (07621) 975-02

Tx 773926

Fax (07621) 975-345
http:/fiwww.endress.com
info@ii.endress.com

\\\\

Endress+Hauser IE]
The Power of Know How /,”

0B.99MTM

HD/CV5

o L



OES-0KT-2002 PON 1@:52 ID:TELMa TRADE D.0.0. TEL:+326 81 162 147@ P:@1

Slovonski Institur za
kakovost In meroslovje

Slovenian instituio of
Quality and Mefrology

at
e

(AT LRI, VAR 00 V/ Ll Dt //)//j’/‘{f ALl

.
L
e Al . B T

C213-0013/01

| SR el

Kabel 7 izolacijo iz PVCmnau l't‘a.‘r';;ril.faér“:mn iz. polietilena
Tip E-XAY2Y  0,6/1kV
Tip E-XY2Y  0,6/1kV

. AD FABRIKA ZA KABLI "NEGOTINO"
DUBROVO BR , 1440 NEGOTINO , RMAKEDONIJA

T Y B P
AD FABRIKA ZA KABLI "NEGOTINO"
DUBROVO BB , 1440 NEGOTINO , R MAKEDONMA

[ PR T

BRN

Pptasienin Locaptn sdeaatntt g Do cogedaitnle ctindesgds

l OVE-K 23/1074

MG G i i b e e e F b 2 e .'m-. wniu e U Esuy
T213-0016/01 od 2001-05-09

TR JOF T Y T

-C0101031 .

ETI T TN

Dyendbaiesin azgielvh b neatn Beecede e prc it Bk bt it e e iteer o besail 1 Dl et on e velioniie adre i WL AR

frahhe bt i T (T

. " . ; ' . : s £t P Db e cof Hiee Bt iladling
Tt pliadie connfiie A R N | NS LRSI T N SR Y TYTIOPE ST SRS S J0Y P S U Y ot fdes of fie Dt e
. . . P TNV S NN PR N, SRR e IO | I PN Viehni
il Jat et llg ol e e s s e D e e e et et T T S e TR R U AT R T R ST A R

Certifikat velja do 2004-05-09,

....... w iicd)

sttt 2a
e

Bl geirs protbilienne vache PAuthorcnd sigerme

Tl

JRTHITS 2001 -05-09



Raychem
EPKJ-0256 (S5)

KIEK: 1 VNT

CABLE JOINT FOR PLASTIC CABLE
WITHOUT ARMOUR. 4-CORE
1 KV: 70 - 150 MM2

Ce

KITLIST

1 X EPP-0081-SI-5/92 INSTALLATION INSTRUCTION
1. X WCSM-105/30-800/S INSULATING TUBING (BLACK)
4 X WCSM-33/8-250/S INSULATING TUBING (BLACK)
Raychem GmbH Telefon: (089) 6089-0 MFG # : KIT10195
Haidgraben 6 Telex: 5212897 RPN  :482979-00072
D-85521 Ottobrunn Telefax: (089) 6096345 LOT :3355580101

DATE :22.05.03
PAGE : 1/ 1



Navodilo'{za montazo
EPP 0081SI 5/92

Spojke za kable
izolirane z umetno
maso 1kV

Tip: EPKJ

Raychem



ava kabla
K..ica kablov, kise spajata preklopite cca 150 mm.
Oznacite referentno &rto (sredina preklopa).

Zunaniji plas¢ kabla odstranite na dolzino prikazano na sliki A,
ostanek plad¢a na eni strani ogistite in odmastite v dolZini 600
mm.

Zile kabla formirajte kot na sliki A, Ce pa je potrebno krizati ile
zaradi enakostibarv ali faz potem krizajte Zile na daljSem kon-
Cu pripraviienega kabla. Zile odrezite na referentno érto,

Izolacijo z vodnika odstranite na mero; = polovica dolzine
tulca + 5 mm.

Max. dolZine spojnih tilcev pred vgradnjo so podane v
tabeli 1.

zunanji plasé referentna érta

2076/0-0

izolacija

zunanji plagé

b 2040/3

a <
Tablica 1
cerez vodnika Maksimalne dolZine tulca
a 1 b premer dolZina
(mm?) (mm) . (mm) (mm) (mm)
‘1,56- 6 100 60 6 35
10 - 16 170 © 80 9 60
25 - 35 250 130 16 90
5 - 70 280 150 20 110
95 -150 340 180 26 130
185 -300 420 220 35 150

Kompletiranje spojke
Zunanjo zaéitno cev spojke postavite na &ist kabel.

Notranje cevi spojke postavite na dalji del Zil kabla.

Vodnike medsebojno Spojite z stiskanjem, lotanjem ali s
kak$nim drugim enakovrednim postopkom. )

Ostre robave in vrhove, kateri nastanejo pri stiskanju odstra-
nite, tulce in sosedno izolacijo Zil pa odistite in odmastite.

notranje cevi

Zunanja cev 0616/4

EPP 0081 SI5/92 S.3/4



